MBZ Andler, Tomczak sp.j.
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SPORZADZIt KALKULACJE : mgrinz. Patryk Kania ‘2
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Poziom cen :  Sekocenbud Il kwartat 2021r.

Wartos¢ kosztorysowa robét bez podatku VAT : zt

Podatek VAT ; zt

Ogétem wartos$é kosztorysowa robét 2 zt

Stownie:



OGOLNA CHARAKTERYSTYKA OBIEKTU

Przedmiotem niniejszego opracowania jest projekt organizacji ruchu drogowego, wykonany na potrzeby ustalenia statej zmiany
organizacji ruchu - w zakresie drogowej sygnalizacji $wietlnej, kierujacej ruchem na skrzyzowaniu ulic: Mickiewicza i Lorentowi-
cza w Ciechocinku, wraz z niezbgdnym dla tej sygnalizacji oznakowaniem pionowym i poziomym oraz urzgdzeniami BRD.

Zakres lokalizacyjny opracowania obejmuje nw. drogi:

- skrzyzowanie ulic: Mickiewicza i Lorentowicza w Ciechocinku.

Zakres przedmiotowy opracowania obejmuje zaprojektowanie na ww. drogach:
- statego (docelowego) oznakowania pionowego;

- statego (docelowego) oznakowania poziomego;

- drogowej sygnalizaciji $wietlnej, dla ktérej w projekcie okreslono (na podstawie analizy skrzyzowania i ruchu na nim):
- lokalizacje sygnalizatordw i detektoréw, wraz z ich konstrukcjami wsporczymi;
- rodzaj sygnalizacji i sygnalizatoréw;

- liczbg | sekwencje faz sygnalizacyjnych;

- matryce czaséw miedzyzielonych;

- szczegbtowy program wyswietlania sygnatow $wietinych;

- statej (docelowej) lokalizacji urzadzen BRD.

Przedmiotowe zadanie (inwestycja), nie przewiduje wprowadzania zmian w istniejgcej charakterystyce geometrycznej omawia-
nego skrzyzowania.

Wykonana zostanie jedynie drogowa sygnalizacja $wietlna - kierujgca ruchem na omawianym skrzyzowaniu (kierowaniem ru-
chem objete zostang wszystkie wloty na skrzyzowanie, wraz ze wszystkimi przejsciami dla pieszych przez jezdnie na skrzyzo-
waniu - na wszystkich wlotach).

Wykonanie drogowej sygnalizacji $wietinej wymusza przesuniecie przejsc dla pieszych na wlotach ulicy Lorentowicza (odsunie-
cie ich od $rodka skrzyzowania), co wigze sie z koniecznos$cig wykonania doj$¢ do tych przejsé.

Na przej$ciach dla pieszych na wiotach ulicy Mickiewicza, wykonana zostanie takze korekta kraweznikdéw betonowych zanizo-
nych (wykonane zostang krawezniki betonowe zanizone na catej szerokosci tych przej$c¢), wraz z wykonaniem ewentualnych
brakujgcych fragmentéw chodnikdw na dojsciach do tych przejsé.

Nawierzchnia wszystkich doj§¢ do przejsé dla pieszych, wykonana zostanie z kostki brukowej betonowej, o szerokosci 4,00 m.
Przed wszystkimi wyznaczonymi przejéciami dla pieszych przez jezdnie (na doj$ciach do tych przejsé), wykonane zostang po-
wierzchnie wypukte koloru kontrastowego - z betonowych elementéw prefabrykowanych.

Oznakowanie pionowe

Zakres prac przy oznakowaniu pionowym obejmuje demontaz (likwidacje) istniejgcych znakéw (wraz z demontazem konstrukcj-
i

wsporczych tych znakow - np. stupkéw), przestawienie (korekte lokalizacji) istniejgcych znakéw (wraz z wymiang konstrukcji-
wsporczych tych znakdw - np. stupkéw, na nowe) oraz ustawienie nowych znakdw, na omawianych odcinkach drég: zakazu
(B) i informacyjnych (D).

Na wilotach ulicy Lorentowicza na skrzyzowanie z ulicg Mickiewicza, zastosowano znaki zakazu B-20 "Stop" - ze wzgiedu na
brak odpowiedniej widocznosci na tych wlotach, uniemozliwiajacej zastosowanie w tych miejscach znakow ostrzegawczych A-7
"Ustap pierwszenstwa". W polu tréjkgta widocznosci na zatrzymanie pojazdu przed skrzyzowaniem na tych wlotach, znajdujg
sie przeszkody znacznie ograniczajgce widocznosé (giéwnie ogrodzenia przylegtych do drogi posesiji oraz drzewa). Zastosowa-
ne znaki B-20, stanowig odtworzenie istniejacego oznakowania na tym skrzyzowaniu.

Znaki pionowe nalezy umieszczaé zgodnie z odpowiednim rysunkiem projektu.

Oznakowanie poziome

Zakres prac przy oznakowaniu poziomym obejmuje usunigcie (likwidacje) elementoéw istniejgcego oznakowania poziomego -
kolidujacego z projektowanym oznakowaniem poziomym, oraz wymalowanie nowych znakéw, na omawianych odcinkach drég:
linii segregacyjnych i znakéw poprzecznych.

Znaki poziome nalezy malowa¢ zgodnie z odpowiednim rysunkiem projektu.

Urzgdzenia BRD

Zakres prac przy urzgdzeniach bezpieczeristwa ruchu drogowego obejmuje montaz nowych urzadzen BRD, na omawianych
odcinkach drog:

- urzadzen zabezpieczajgcych ruch pieszych i rowerzystow:

- ogrodzen fancuchowych U-12b.

Ogrodzenia taficuchowe U-12b, zastosowano w celu zabezpieczenia pieszych przed wejsciem na jezdnie w miejscach niedo-
zwolonym i skierowaniu ich na wyznaczone przej$cia dla pieszych (separacji chodnika od jezdni na skrzyzowaniu).

Lokalizacja i rodzaj sygnalizatoréw

Dia grup kotowych projektuje sie sygnalizatory zlokalizowane:

- po prawej stronie jezdni - zamontowane na masztach sygnalizacyjnych;

- nad jezdnig - zamontowane na ramieniu wysiggnika.

Na wszystkich wlotach - dla wszystkich relacji (wspdinych do jazdy na wprost, w prawo i w lewo), zastosowano trzykomorowe
sygnalizatory ogélne S-1, z soczewkami o $rednicy 300 mm.

Wszystkie sygnalizatory zlokalizowane nad jezdnia, nalezy koniecznie wyposazy¢ w ekrany kontrastowe.

Dodatkowo dla grup kotowych projektuje sie sygnalizatory ostrzegawcze w postaci migajgcej sylwetki pieszego, zlokalizowane
na wylotach ze skrzyzowania - przed przej$ciami dla pieszych, zamontowane na masztach, z soczewkami o $rednicy 200 mm.

Dla grup pieszych projektuje sie sygnalizatory zlokalizowane po prawej stronie przejs¢ dla pieszych, zamontowane na masz-
tach.

Dla grup pieszych nalezy zastosowaé dwukomorowe sygnalizatory S-5, z soczewkami o $rednicy 200 mm wraz z sygnalizato-
rami akustycznymi dla pieszych.

Wszystkie sygnalizatory musza by¢ wyposazone w pdtprzewodnikowe Zréda $wiatta (diody LED).
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PRZEDMIAR ROBOT

Lp. Podstawa Opis i wyliczenia | j.m. | Poszcz | Razem
1 ROBOTY ROZBIORKOWE _ _ B
1/KNNR 6 Demontaz znakéw pionowych- tarcz - B-20, D-6 [szt
d.1|0808-08
6 szt 6,000
RAZEM 6,000
2|KNNR 6 Rozebranie stupkéw do znakéw szt
d.1|0808-08
8 szt 8,000
RAZEM 8,000
3|KNR AT-17 |Usunigcie oznakowania poziomego poprzez frezowanie. m2
d.1(0109-02
|59 m2 59,000
RAZEM 59,000
4|KNR 2-31 |Rozebranie kraweznikéw betonowych m
d.1/0813-03
48 m 48,000
|RAZEM 48,000
5/KNR 2-31 |Rozebranie obrzezy m
d.1/0814-02
30 m 30,000
|IRAZEM 30,000
6/KNR 2-31 |Mechaniczne rozebranie nawierzchni z kostki betonowej , gr. 6 cm m2
d.1|0805-05
analogia |
12425 m?2 37,000
RAZEM 37,000
7|KNR 2-31  |Reczne rozebranie podbudowy z kruszywa kamiennego o grubosci 15 m2 '
d.1/0802-05 cm
112 m2 | 12,000
| |RAZEM 12,000
2 ROBOTY ZIEMNE
8 KNR 2-01 |Rgczne wykopy ciagte lub jamiste ze skarpami o szer.dna do 1.5 m i gle- |m3 |
d.2/0310-01 bok.do 1.5m ze Ziozeniem urobku na odkiad (kat.gr.I-i1)
| 66 m3 66.000‘
RAZEM | 66,000
9 KNR 2-01 |Zasypywanie wykopow liniowych o $cianach pionowych w gruntach kat.l- |m3
d.2/0320-0101 |lI; glebokosc¢ do 1.5 m, szerokos¢ 0.8-1.5m
66 m3 66,000
RAZEM 66,000
10|KNR 2-01 |Zageszczenie nasypow ubijakami mechanicznymi; grunty sypkie kat. |-l |m3 |
d.2/0236-01
66 m3 66,000
RAZEM ! 66,000
3 PRZECISKI _
11|/KNR 2-18  |Przeciski jednostopniowe o diugosci do 20 m rurami o $r.nom. 600-800 |[m
d.3(0401-01 mm w gruntach kat. I-1l - przecisk rura ostonowa fi 50 mm
analogia
30 m 30,000
RAZEM I 30,000
12|KNR 2-18 |Przeciski jednostopniowe o dtugosci do 20 m rurami o $r.nom. 1400- m |
d.3/0401-05 1600 mm w gruntach kat. I-l| - przecisk rura ostonowa fi 160mm
analogia
25 m 25,000
RAZEM | 25,000
4 |PRZESTAWIENIE OZNAKOWANIA
13|KSNR 6 Pionowe znaki drogowe - przestawienie znakéw - tarcze B-35, B-36 szt.
d.4|0702-05
analogia
2 szt. 2,000
RAZEM 2,000
5 ORGANIZACJA RUCHU - OZNAKOWANIE PIONOWE
14|KSNR 6 Pionowe znaki drogowe “"Srednie” - B-20, D-6 szt.
d.5|0702-05
10 szt. 10,000
RAZEM | 10,000
15|KNNR 6 Pionowe znaki drogowe - stupki z rur stalowych,pojedynicze (pozycja za- |szt.
d.5|0702-01 wiera stupki do przestawienie istiejgcych znakow)
10 szt. 10,000
RAZEM 10,000
6 ORGANIZACJA RUCHU - OZNAKOWANIE POZIOME -
16|KNNR 6 Oznakowanie poziome jezdni farbg chlorokauczukows - grubowarstwowe |m?2
d.6|0705-02 (na jezdni)
100 m?2 100,000
RAZEM 100,000
7 URZADZENIA BRD
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PRZEDMIAR ROBOT

Lp. | Podstawa Opis i wyliczenia j-m. Poszcz Razem
17|KNNR 6 Porecze ochronne faricuchowe podwadjne - U-12b 'm
d.7/0701-07 z.
0.2.7. 9902- |
01
21 m 21,000
| RAZEM 21,000
8 WARSTWY KONSTRUKCJI NAWIERZCHNI DOJSC DO PRZEJSC DLA PIESZYCH- CHODNIKOW
18 KNR 2-31 |Warstwa odcinajaca zageszczana mechanicznie - 10 cm grubo$é po za- |m?2
d.8/0106-03 geszczeniu
0106-04 |
30 Im2 30,000
RAZEM 30,000
19/KNR 2-31 |Podsypka cementowo-piaskowa z zageszczeniem mechanicznym - 5 cm |m2
d.8/0105-07 grubo$¢ warstwy po zageszczeniu
0105-08 |
30 /m2 30,000
RAZEM 30,000
20|KNR 2-31  |Nawierzchnie z kostki brukowej betonowej grubosé 6 cm m2
d.8/0511-02 |
30 m?2 30,000
RAZEM 30,000
9 WARSTWY KONSTRUKCJI NAWIERZCHNI OSTRZEGAWCZEJ DOJSC DO PRZEJSC DLA
PIESZYCH- CHODNIKOW ( wymiana plytek) - |
21|KNR 2-31 |Podsypka cementowo-piaskowa z zageszczeniem mechanicznym - 5 cm |m2 |
d.9|0105-07  |grubosé warstwy po zageszczeniu
0105-08
112 Im2 12,000
RAZEM 12,000
22|KNR 2-31  |Chodnik przy przejsciu dla pieszych z piyt betonowych z6ttych35x35x6  |m2
d.9/0502-01 cm.
12 m?2 12,000
RAZEM 12,000
10 WARSTWY KONSTRUKCJI NAWIERZCHNI OSTRZEGAWCZEJ DOJSC DO PRZEJSC DLA
PIESZYCH- CHODNIKOW ( wymiana catej konstrukciji)
23|KNR 2-31 |Warstwa odcinajgca zageszczana mechanicznie - 10 cm grubo$é po za- |m2
d.10|0106-03 geszczeniu
0106-04
11 m2 11,000
RAZEM 11,000
24|KNR 2-31 |Podsypka cementowo-piaskowa z zageszczeniem mechanicznym - 5 cm |m?2
d.10|0105-07 grubos$¢ warstwy po zageszczeniu
0105-08
12 |m?2 12,000
| RAZEM 12,000
25/KNR 2-31 |Chodnik przy przejsciu dla pieszych z ptyt betonowych zottych35x35x6 | m2
d.10|0502-01 cm.
11 m2 | 11,000
|RAZEM 11,000
1" OBRAMOWANIE NAWIERZCHNI
26|KNR 2-31 |Warstwa odcinajgca zageszczana recznie - 10 cm grubosé po zagesz- |m? |
d.11|0106-01 czeniu |
0106-02
16 m2 | 16,000
RAZEM 16,000
27|KNR 2-31 |Lawa pod krawezniki skosne betonowa z oporem gr.15cm. z betonu C12/|m3 |
d.11|0402-04 15 '
160,06 m3 0,960
RAZEM 0,960
28|KNR 2-31 |Krawezniki betonowe "skosne" wystajace o wymiarach 20x30 cm na pod-|m
d.11|0403-04 sypce cementowo-piaskowej
16 m 16,000
RAZEM 16,000
29|/KNR 2-31 |Warstwa odcinajaca zageszczana recznie - 10 cm grubos¢ po zagesz-  |m?2
d.11|0106-01 czeniu
0106-02
32 m2 32,000
RAZEM | 32,000
30|KNR 2-31 |tawa pod krawezniki wjazdowe betonowa z oporem gr.15cm. z betonu  |m3
d.11|0402-04 C12/15
32*0,06 m3 1,920
RAZEM 1,920
31|KNR 2-31  |Krawezniki betonowe wtopione o wymiarach 15x22 cm m
d.11(0403-05
400 m 400,000
RAZEM 400,000
12 ORGANIZACJA RUCHU - SYGNALIZACJA SWIETLNA
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PRZEDMIAR ROBOT

Lp. | Podstawa Opis i wyliczenia j-m. | Poszcz | Razem
32|D-07.03.01 |Montaz sterownika z niezbednymi panelami szt. [
d.12
1.00 szt. 1.000]
| | | RAZEM 1,000
33/D-07.03.01 |Montaz szafy sterowniczej sygnalizacii ulicznej na gotowym fundamencie iszt.
d.12
1 szt. 1,000|
RAZEM 1,000
34/ KNNR 5 Utozenie rur osfonowych DVK o §. 50mm m
d.12|0705-02
185 m 185,000
RAZEM 185,000
35|KNNR 5 Utozenie rur ostonowych DVK o $r. 160mm. m
d.12|0705-03
90 m 90,000
| RAZEM 90,000
36|KNR 5-01 |Budowa studni kablowych prefabrykowanych rozdzielczych SKR-1 stud.
d.12/0402-03
15 stud. 15,000
RAZEM 15,000
37|D-07.03.01 |Uktadanie kabli YKY 5x1,5mm2 m
d.12
1050 m 1 050,000
RAZEM 1 050,000
38|D-07.03.01 |Uktadanie kabli YWD koncentryczny w rurach m
d.12
190 m 190,000
RAZEM 190,000
39 kalkulacja |Uktadanie kabli sterowniczych YAKXS 4x35 m
d.12|wiasna
210 m 210,000
RAZEM 210,000
40|kalkulacja |Uktadanie kabli sterowniczych YKY3x1.5 m
d.12|wfasna
190 m 190,000
RAZEM 190,000
41|kalkulacja |Montaz masztu wysiegnikowego z fundamentem zelbetowym (do zamo- szt
d.12|wlasna cowania sygnalizatorow kotowych nad jezdnig )
2 szt 2.000
RAZEM | 2,000
42 kalkulacja |Montaz masztu stalowego z fundamentem zelbetowym(do zamocowania |szt
d.12 wlasna sygnalizatoréw pieszych/rowerowych oraz ostrzegawczych obok jezdni)
9 szt 9,000!
RAZEM 9,000
43 kalkulacja |Montaz Sygnalizatoréw S-1 3x300mm szt |
d.12|wlasna [
8 szt 8,000
RAZEM 8,000
44|Kalkulacja |Montaz Sygnalizatorow S-5 2x200mm szt
d.12|wdasna
8 szt 8.000
RAZEM 8,000
45 kalkulacja |Montaz Sygnalizatoréw ostrzegawczych 200mm szt
d.12|wdasna
8 szt 8.000
RAZEM 8,000
46|D-07.03.01 |Uchwyt wysiegnikowy z para konsol, do sygnalizatora S-1- analogia szt.
d.12
4 szt. 4.000
RAZEM 4,000
a7 Montaz konsol do sygnalizatora S-5 do masztu szt
d.12
8 szt 8,000
RAZEM 8.000
48|kalkulacja |Konsola do zamocowania sygnalizatora nadajacego sygnat ostrzegawczy szt
d.12|wiasna w postaci migajgce] sylwetki pieszego
4 szt 4.000
RAZEM 4,000
49|kalkulacja |Montaz ekrandw kontrastowych sygnalizatora na wysiegniku szt
d.12|wdasna
4 szt 4.000
RAZEM 4,000
50|kalkulacja |Montaz wspornikow i kamer detekciji wizyjnej szt
d.12|wlasna
4 szt 4,000
RAZEM 4,000
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PRZEDMIAR ROBOT

Lp. | Podstawa Opis i wyliczenia j.m. Poszcz Razem
51|kalkulacja |Montaz sensorowych przycskéw dla pieszych szt
d.12|wiasna
'8 szt 8,000
T RAZEM 8,000
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