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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
DM-00.00. WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP
1.1. Nazwa zadania

Przebudowa nawierzchni z odwodnieniem i o$wietleniem na dziatkach nr 2374/15; 2374/44; 723/4 w Ciechocinku.
1.2. Przedmiot ST

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét (zwana dalej Specyfikacjg Techniczna ST lub STWIOR) DM-00.00.
+~Wymagania Ogoélne" odnosi sie do wspdlnych wymagan technicznych dotyczgcych wykonania i odbioru robot.

1.2. Zakres stosowania ST

Wymagania ogoélne nalezy rozumiec i stosowaé w powigzaniu ze Specyfikacjami Technicznymi dotyczgcymi robét
drogowych:

1 |DM-00.00. Wymagania ogolne

2 |D-01.01. Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych

D-01.02. Rozbidrka elementéw drog

3 |D-01.03. Wykonanie wykopow

D-01.04. Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podtoza

4 |D-01.05. Warstwa odsgczajgca

D-01.06 Podbudowa tymczasowa z mieszanki niezwigzanej (odzysk po rozebranej nawierzchni
z kruszywa tamanego) stabilizowanej mechanicznie

D-01.07. Ulepszone podioze z ,chudego” betonu C-8/10

5 |D-01.08. Nawierzchnia z kostki betonowej brukowej

6 |D-01.09. Nawierzchnia z ptyt azurowych

7 |D-01.10. Obrzeza i krawezniki betonowe

1.3. Zakres Robét objetych ST

1.3.1. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogdine, wspdlne dla poszczegodlnych asortymentéw
Robot i obejmujg wymagania ogodlne dla przedmiotéw wymienionych w pkt. 1.1.

1.4. Okreslenia podstawowe
Wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujgco:
141 Budowla drogowa Obiekt budowlany , nie bedacy budynkiem, stanowigcy cato$¢ techniczno-uzytkowg

(droge) albo jego czes¢ stanowigcg odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny
(obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).
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Nawierzchnia

Wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych.

Dokument wymagany przy wprowadzaniu na rynek i udostepnianiu wyrobu
budowlanego objetego normg zharmonizowang lub wydang dla niego Europejska
Oceng Techniczng Najwazniejszym obowigzkiem producenta takiego wyrobu
wprowadzanego na rynek jest sporzadzenie deklaracji wlasciwosci uzytkowych wyrobu
budowlanego oraz umieszczenie na tym wyrobie oznakowania CE. Kopia takiej
deklaracji ma by¢ przekazywana razem z wyrobem w formie elektronicznej lub
papierowej (na zadanie). Wyrobowi majg tez towarzyszy¢ instrukcje stosowania i
informacje dotyczgce bezpieczenstwa.

Wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi urzgdzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

Droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdéw obstugujgcych
zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usuniecia po jego
zakonczeniu.

Dziennik, wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stanowigcy urzedowy
dokument przebiegu Robét budowlanych oraz zdarzen i okoliczno$ci zachodzacych w
toku wykonywania Robot.

Osoba prawna lub fizyczna ,Zamawiajgcy”, ktéra zlecita Wykonawcy realizacje
zadania inwestycyjnego i wystepuje jako strona zawartego w tym celu Kontraktu.
Pisemnie upowazniony przedstawiciel Inwestora na budowie, upowazniony do
podejmowania decyzji dotyczgcych zagadnien technicznych i ekonomicznych tej
budowy w ramach dokumentacji projektowej przepiséw prawa budowlanego oraz
umowy.

Funkcja Inzyniera obejmuje rowniez wystepujgce w Rozdziale 3 Prawo Budowlane,
funkcje ,Inspektora Nadzoru Inwestorskiego” oraz ,Koordynatora czynnosci
Inspektoréw Nadzoru Inwestorskiego”

Czes¢ korony drogi przeznaczona dla ruchu pojazdow.

Osoba wyznaczona przez Wykonawce jako “Przedstawiciel Wykonawcy” i jest

zatwierdzona przez Inzyniera w uzgodnieniu z Zamawiajgcym, upowazniona do

kierowania robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Kierownik Budowy musi posiada¢ wiedze, wyksztatcenie i doswiadczenie, a takze

uprawnienia przewidziane w ogtoszeniu o zaméwieniu dla osoby proponowanej na te

funkcje. Powyzsze odpowiednio odnosi sie do Kierownikéw Robot.

Uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potgczenia.

Jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego

postoju i pasami dzielagcymi jezdnie.

Pisemna umowa ,Umowa”, miedzy Inwestorem, a Wykonawcg spisana w celu

realizacji zadania inwestycyjnego, okreslajgca prawa i obowigzki obu stron. Kontrakt

oznacza Akt Umowy, Warunki Kontraktu, Specyfikacje, Rysunki, Przedmiar Robdt,

wypetniony Kosztorys Ofertowy oraz inne dokumenty wymienione w Akcie Umowy.

Oferta z zatgcznikami

Nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.

Element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji

nawierzchni

Woyceniony przez Wykonawce kosztorys

Zestaw wymagan, stanowigcy podstawe certyfikacji wyrobow budowlanych na znak

bezpieczenstwa.

Akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzgcy do

wpisywania przez Wykonawce obmiaru Robdét w formie wyliczen, szkicow i

ewentualnie dodatkowych zatgcznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegajg

potwierdzeniu przez Inzyniera.

Drogowe lub inne laboratorium badawcze zaakceptowane przez Zamawiajgcego,

niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwigzanych z oceng jakosci

materiatéw oraz Robat.

wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z dokumentacjg projektowg

i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

Obiekt zbudowany nad przeszkodg wodng dla zapewnienia komunikacji drogowej i

ruchu pieszego

Warstwa lub zespdt warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od

ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki do ruchu.

a) Scieralna -gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu
i czynnikow atmosferycznych.

b) warstwa wigzgca Warstwa-warstwa znajdujgca sie miedzy warstwg Scieralng a
podbudowg, zapewniajgca lepsze roziozenie naprezen w nawierzchni i
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przekazywanie ich na podbudowe.

c) warstwa wyréwnawcza -warstwa stuzgca do wyréwnania nierownosci podbudowy
lub profilu istniejgcej nawierzchni.

d) podbudowa -dolna cze$¢ nawierzchni stuzgca do przenoszenia obcigzen od ruchu
na podfoze.

Podbudowa moze skfada¢ sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

a) podbudowa zasadnicza -gérna cze$¢ podbudowy spetniajgca funkcje nosne w
konstrukcji nawierzchni. Moze ona sktadac¢ sie z jednej lub dwoch warstw.

e) podbudowa pomocnhicza -dolna czes¢ podbudowy spetniajgca, obok funkc;ji
nosnych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i
przenikaniem czastek podtoza.

Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronna, odsgczajaca lub odcinajgca.

a) warstwa mrozoochronna -warstwa, ktérej gtdwnym zadaniem jest ochrona
nawierzchni przed skutkami dziatania mrozu.

b) h) warstwa odcinajgca -warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania
czgstek drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezgcej powyze;.

c) warstwa odsgczajgca -warstwa stuzagca do odprowadzenia wody przedostajgcej
sie do nawierzchni

Wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi

drogi lub obiektu Inzynierskiego.

Budynek, budowla, bgdz obiekt matej architektury, wraz z instalacjami zapewniajgcymi

mozliwos$¢ uzytkowania obiektu zgodnie z jego przeznaczeniem, wzniesiony z uzyciem

wyrobéw budowlanych.

Droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu

publicznego na okres budowy.

Zgodnos¢ wykonywanych Robét z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedziat
tolerancji nie zostat okreslony — z przecietnymi tolerancjami przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju Robét budowlanych.

Wydzielony liniami rozgraniczajgcymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w
nim drogi oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy moze réwniez obejmowac teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzgdzen chronigcych ludzi i Srodowisko
przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

Teren przekazany czasowo Wykonawcy przez Inwestora dla wykonania zadania
inwestycyjnego.

Czes¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania sie pojazdow,
umieszczania urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywania do ruchu pieszych,
stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

Dolna czes$¢ nawierzchni stuzgca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podtoze.
Podbudowa moze sie sktadac z podbudowy zasadniczej lub pomocnicze;.

Dolna czes¢ podbudowy spetniajgca, obok funkcji nosnych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czagstek podtoza. Moze
zawiera¢ warstwe mrozoochronna, odsgczajgca lub odcinajgca.

Gorna czes¢ podbudowy spetniajgca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni. Moze
sie ona sktadac¢ z jednej lub dwdch warstw.

Grunt rodzimy lub nasypowy lezacy pod powierzchnig do gtebokosci przemarzania.
Gorna warstwa podtoza, lezgca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona w celu
umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni
Osoba fizyczna lub prawna, ktérej Wykonawca powierzyt realizacje czesci zadania
inwestycyjnego.

Polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera Nadzoru w formie pisemnej,
dotyczgce sposobu realizacji Robét lub inne spraw zwigzanych z prowadzeniem
budowy.

Uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem projektu.

Kompleksowa realizacja nowego potgczenia drogowego Ilub  catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i
przekroju podtuznym) istniejagcego potgczenia.

Element $rodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, np. dolina, bagno, rzeka itp.

Dzieto ludzkie stanowigce utrudnienie w realizacji zadania budowlanego np. droga,
kolej, rurociag.

Czesc¢ dokumentaciji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary
obiektu bedgcego przedmiotem robét.

Roboty majgce na celu uporzgdkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie wykonywania zadania budowlanego.
Czes¢ Dokumentacji Projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje, charakterystyke i
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wymiary obiektu i przedmiotu Robdt.

1.4.44  Rysunki robocze Rysunki (plany) rusztowan, szalunkéw, plany giecia stali zbrojeniowej lub inne
dodatkowe plany, ktére Wykonawca powinien przedtozy¢ Inwestorowi do
zatwierdzenia przed rozpoczeciem Robot.

1.4.45  Specyfikacje Zbior przepisow i wymagan uzupetniajgcych, opracowanych dla realizacji zadania
inwestycyjnego lub jego elementu.

1.4.46  Sprzet Wszystkie maszyny, s$rodki transportu i inny drobny sprzet z urzgadzeniami do
konserwacji i obstugi, potrzebne dla prawidtowego prowadzenia budowy.

1.4.47  Slepy kosztorys Wykaz robé6t z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania

1.4.48  Teren budowy Teren udostepniony przez Zamawiajgcego dla wykonania na nim robét oraz inne
miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzgce czes$¢ terenu budowy

1.4.49  Ulica Droga na terenie zabudowy lub przeznaczonym do zabudowy zgodnie z przepisami o
planowaniu i zagospodarowaniu przestrzennym, w ktérej ciggu moze byc¢
zlokalizowane torowisko tramwajowe.

1.4.50 Wykonawca Osoba prawna lub fizyczna, ktéra zostata przez Inwestora wybrana do realizacji

zadania inwestycyjnego.

1.4.51 Wymagania Wymagania podstawowe dla wyrobéw dopuszczonych do obrotu i powszechnego
podstawowe stosowania w budownictwie stanowig: bezpieczenstwo konstrukcji, bezpieczenstwo

pozarowe, bezpieczenstwo uzytkowania, odpowiednie warunki higieniczne i zdrowotne
oraz ochrona srodowiska, ochrona przed hatasem i drganiami, oszczednos$¢ energii i
odpowiednia izolacyjnos¢ cieplna przegrdd.

1.4.52  Wyrdb budowlany Materiat decydujacy o bezpieczenstwie, jakosci i trwatosci obiektéw budowlanych, do-
puszczony do obrotu i powszechnego stosowania w budownictwie zgodnie z
Dokumentacjg Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi,

1.4.53  Wystgpienie Zwrécenie sie Wykonawcy do Inwestora na pismie w sprawie zwigzanej z realizacjg
zadania inwestycyjnego.

1.4.54  Zadanie budowlane Czes$¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng catos¢ konstrukcyjng lub
technologiczng, zdolng do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji
techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu Robét zwigzanych z
budowag, modernizacjg, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej
elementéw.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych Robdt, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na Terenie Budowy,
metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera. Przed
rozpoczeciem realizacji Kontraktu, Wykonawca zobowigzany jest do potwierdzenia i ewentualnego uzupetienia
(u poszczegolnych gestoréw uzbrojenia) usytuowania wszystkich urzgdzen obcych krzyzujgcych sie z projektowanymi
drogami. Wykonawca musi realizowa¢ Roboty uwzgledniajgc wszystkie uwarunkowania przedstawione w Decyzjach
Srodowiskowych wydanych na etapie uzyskiwania zgody na realizacje przedsiewziecia. Wykonawca Robét jest zobowigzany
do wspétpracy i koordynacji wykonywania Robét z innymi Wykonawcami zatrudnionymi przez Zamawiajgcego.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w Dokumentach Kontraktowych przekaze Wykonawcy Teren Budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, wspétrzedne punktdéw gtéwnych trasy oraz reperow,
Dziennik Budowy oraz dwa egzemplarze Dokumentacji Projektowej i dwa komplety ST. Na Wykonawcy spoczywa
odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego Robét. Uszkodzone
lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa
Dokumentacja Projektowa to dokumentacja, ktérg Wykonawca otrzymuje od Zamawiajgcego w ramach przetargu,
skfadajgca sie z nastepujgcych czesci :Projekt Budowlano-Wykonawczy, STWIOR, Wskazoéwki dla Oferentéw i Formularze,

Warunki i Dane Kontraktowe. W ramach ceny ofertowej Wykonawca opracuje oraz uzgodni z Zamawiajgcym Projekt
Organizacji Ruchu na Czas Robét.

A) Dokumentacja projektowa Zamawiajgcego obejmuje:



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT _Ciechocinek dz. 2374/15; 2374/44; 723/4

1. Projekt Budowlano-Wykonawczy
2. STWIOR

B) W ramach powyzszej dokumentac;ji projektowej Wykonawca zobowigzany jest wykonaé¢ nastepujgce opracowania:

Program Zapewnienia Jakosci (PZJ)

Plan Bezpieczenstwa i Ochrony Zdrowia (BIOZ)

Projekt szczegotowej organizacji ruchu na czas Robot

Projekty organizacji ruchu wynikajgce z etapowania Robodt i przekazywania poszczegélinych odcinkéw do

eksploataciji,

Projekty, harmonogramy robot

Projekt objazddw i dojazdéw tymczasowych

Inwentaryzacja stanu technicznego drog po ktérych odbywacé sie bedzie transport materiatéw budowlanych.

Projekt technologii Robét ziemnych, wzmocnier gruntéw, wymiany gruntéw, odwodnienia i umocnieh wykopow.

9. Receptury laboratoryjne warstw konstrukcji jezdni.

10. Receptury laboratoryjne mieszanek betonowych.

11. Dokumentacja powykonawcza wszystkich branz (art. 57 Prawa budowlanego).

12. Geodezyjna dokumentacja powykonawcza. W oparciu o przepisy dotyczgce sieci poligonizacji pahstwowej i osnowy
realizacyjnej nalezy wykonaé¢ geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg sieci uzbrojenia terenu i obiektow, naniesc
zmiany na mape zasadniczg, uzyskujgc potwierdzenie wiasciwego Osrodka dokumentacji geodezyjnej
i kartograficznej.

13. Inne projekty i opracowania wynikajgce z dokonanych uzgodnien, wymagan zawartych w dokumentacji projektowej
i specyfikacjach technicznych.

14. W przypadku wystapienia kolizji z infrastrukturg podziemng — projektu usunigcia kolizji

LS

®=NAw

Opracowania uzupetniajgce i dokumentacje roboczg Wykonawca opracowuje we wlasnym zakresie i na witasny koszt.
Wszystkie zmiany w Dokumentacji Projektowej moga by¢ wprowadzone po uzgodnieniu z Projektantem. Jezeli w trakcie
realizacji Robét okaze sie konieczne uzupetnienie Dokumentacji Projektowej przekazanej przez Zamawiajgcego,
Wykonawca sporzgdzi brakujgce rysunki i Specyfikacje Techniczne na wiasny koszt w 4 egzemplarzach i zaakceptowane
przez Projektanta przedtozy Zamawiajgcemu do zatwierdzenia. Koszt w/w projektéw, opracowan i uzupetnien Dokumentacji
Projektowej Wykonawca uwzgledni w Cenie Kontraktowej

Wszystkie opracowania Wykonawcy powinny zosta¢ wykonane z nalezyta starannoscia i czytelnoscia.

Wykonawca na wiasny koszt opracuje i uzyska akceptacje Inzyniera oraz uzgodni z innymi odpowiednimi instytucjami:

1. Geodezyjng dokumentacje powykonawczg oraz inne dodatkowe projekty (jesli bedg wykonywane). W oparciu
o przepisy dotyczgce sieci poligonizacji panstwowej i osnowy realizacyjnej nalezy wykona¢ geodezyjng inwentaryzacje
powykonawczg sieci uzbrojenia terenu i obiektéw, nanies¢ zmiany na mape zasadniczg uzyskujac potwierdzenie
Wojewodzkiego Osrodka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficzne;.

Projekt organizacji ruchu na czas budowy,

Projekt objazdéw i dojazdéw tymczasowych,

Projekty szczegotowe tablic drogowych dla docelowej organizac;ji ruchu,
Dokumenty wymagane zgodnie z Ustawg o odpadach

Sk

Dokumentacje powykonawczg, w przypadku nieistotnych zmian naniesienie na kopii zatwierdzonego projektu
budowlanego.

Rysunki zamieszczone w dokumentacji przetargowej stanowig tylko podstawe do wykonania przedmiaréw i okreslenia ceny
jednostkowej. Podstawg wykonania robot sg Specyfikacje Techniczne i Projekt Wykonawczy. Opracowania uzupetniajgce
oraz dokumentacje roboczg , Wykonawca wykonuje we wtasnym zakresie . Wszelkie zmiany w dokumentacji projektowe;j
winny byé wprowadzone na pi$mie i zgtoszone do Inzyniera. Istotne zmiany w Dokumentacji Projektowej powinny by¢
wprowadzone po uzgodnieniu z Projektantem uwaza sie, ze skiadajgc oferte, Wykonawca uznat zakres informaciji
przekazanych mu w Dokumentacji projektowej za w petni wystarczajgcy do zrealizowania rob6t objetych kontraktem. Jezeli
w trakcie wykonania Robot okaze sie koniecznym uzupetnienie Dokumentacji Projektowej, przekazanej przez
Zamawiajgcego, Wykonawca sporzadzi brakujgce opracowania, rysunki lub STWiIOR na wiasny koszt, w 4 egzemplarzach
i przedtozy je Inzynierowi do zatwierdzenia.

1.5.3. Zgodnos$¢ Robét z Dokumentacjg Projektowa i STWIOR

Dokumentacja projektowa, STWIOR oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Zamawiajgcego Wykonawcy stanowig
czes¢ Umowy, a wymagania wyszczegolnione w chocby jednym z nich sg obowigzujgce dla Wykonawcy, tak jakby zawarte
byly w catej dokumentacji. Dopuszcza sie tylko takie odstepstwa od zatwierdzonej dokumentacji, ktére nie naruszaja
postanowien polskich przepiséw i obowigzujacych norm, a sg uzasadnione technicznie i uzgadniane

z projektantem oraz sg udokumentowane zapisem dokonanym w Dzienniku Budowy potwierdzonym przez nadzér
inwestorski. W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich waznosci
wymieniona w ,0gdlnych warunkach umowy”. Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ opuszczen w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian
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i poprawek._Wykonawca nie moze wykorzystac¢ jakichkolwiek wyraznych bledéw lub brakéw w specyfikacjach
i przedmiarach Robét na swoja korzysé.

W przypadku rozbieznosci, opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu z podziatki rysunku. Wszystkie wykonane roboty
i dostarczone wyroby (materiaty) budowlane winny by¢ zgodne z Dokumentacjg Projektowg i STWIOR. Dane okreslone w
Dokumentac;ji Projektowej i w STWIOR bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne sg odchylenia w
ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy wyrobdéw (materiatéw) budowlanych i elementéw budowli muszg byé
jednorodne i wykazywaé bliskg zgodnos¢ z okres$lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekraczaé
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z Dokumentacjg Projektowg lub STWIOR i wplynie to na
niezadowalajgcg jakos¢ elementu budowli, to takie wyroby i materiaty zostang zastgpione innymi, a roboty rozebrane
i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.
Uwzgledniajgc postanowienia ustawy Prawo zaméwien publicznych zapisane w art. 30 ust. 4 i 5 dopuszcza sie rozwigzania
réwnowazne do opisanych w projektach budowlanych i wykonawczych oraz w specyfikacjach technicznych jezeli spetniajg
podane ponizej warunki:
— stanowig nieistotne odstgpienie od zatwierdzonego projektu budowlanego i sg dopuszczalne postanowieniami
art. 36a ust.5 ustawy Prawo budowlane,
— zostaty uzgodnione przez Projektanta wedtug postanowien art. 20 ust. 1 ustawy Prawo budowlane,
— Wykonawca wykazat, ze spetniajg one wymagania okreslone w projektach budowlanych i wykonawczych oraz
w specyfikacjach technicznych,
—  koszt wprowadzenia tych rozwigzan nie bedzie wyzszy od rozwigzan opisanych w projektach i w specyfikacjach.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresie trwania realizacji Umowy az do zakonczenia
i odbioru ostatecznego Robot. Wykonaweca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejgcych
obiektow (jezdnie, $ciezki rowerowe, ciggi piesze, zjazdy, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia, itp.) na
Terenie Budowy, w okresie trwania realizacji Kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego Robét. Przed
przystgpieniem do rob6t Wykonawca uzgodni z Zamawiajacym projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robét w okresie
trwania budowy, a nastepnie uzyska jego zatwierdzenie przez odpowiedni zarzad drogi i organ zarzgdzajgcym ruchem.
W zaleznosci od potrzeb i postepu Robét projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce na
biezgco. Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na Terenie Budowy, w okresie trwania realizaciji
Kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego Robét. Wykonawca przystepujgc do robot musi dokonac¢ wszelkich
zabezpieczen terenu w mysl Rozporzgdzenia ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegotowych
warunkoéw technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz urzgdzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich
umieszczania na drogach (Dz. U. z dnia 23 grudnia 2003 r.) W czasie wykonywania Robot Wykonawca dostarczy,
zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe urzgdzenia zabezpieczajgce takie jak: zapory, swiatta ostrzegawcze,
sygnaty itp., zapewniajgc w ten sposob bezpieczenstwo pojazdéw i pieszych. Wykonawca zapewni state warunki
widocznosci w dzien i w nocy tych zapoér i znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa. Wszystkie
znaki, zapory i inne urzgdzenia zabezpieczajgce bedg akceptowane przez Inzyniera. Fakt przystgpienia do Roboét
Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodniony z Inzynierem Projektu oraz przez
umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera i organ zarzadzajgcy ruchem, tablic informacyjnych.
Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji Robot. Wykonawca
jest zobowigzany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresie trwania realizacji Kontraktu az do zakonczenia i odbioru
ostatecznego Robdt. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce w
tym:
ogrodzenia, porecze, oswietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony
Robot, wygody spotecznosci i innych. W miejscach przylegajacych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub
wyraznie oznakuje Teren Budowy, w sposdb uzgodniony z Inzynierem. Wjazdy i wyjazdy z Terenu Budowy przeznaczone
dla pojazdéw i maszyn pracujgcych przy realizacji Robdt, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob uzgodniony
z Inzynierem. Wykonawca w poblizu tych miejsc przygotuje i bedzie utrzymywaé na wiasny koszt stanowiska zapewniajgce
skuteczne czyszczenie opon samochodoéw wyjezdzajgcych z terenu budowy na drogi publiczne.
Wykonawca zobowigzany jest zapewnié, uruchomic¢ i utrzymac¢ w okresie realizacji Kontraktu tablic na placu budowy,
pokazujgcych informacje o robotach kontraktowych. Zawarty na nich tekst, projekt i umiejscowienie takich tablic zostanie
przedstawione do akceptacji Inzynierowi. Takie tablice na placu budowy bedg utrzymywane w dobrym stanie przez caty
okres trwania Kontraktu.
Wykonawca musi wydac¢ publiczne zawiadomienie o zmianach w organizacji ruchu. Dla objazdéw spowodowanych
zamknigciem drogi z powodu przebudowy drogi lub urzgdzen obcych, Wykonawca zawiadomi publicznie:

- przez regionalne radio, gazety i telewizje,

- telefonicznie i korespondencyjnie stuzby ratownicze,

- ulotki na stupach i tablicach ogtoszeniowych,

- regularne spotkania z lokalng spotecznoscia.
Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony w Cene Kontraktows.
Wykonawca niezwiocznie po rozpoczeciu realizacji kontraktu dostarczy, zainstaluje i utrzyma w czasie trwania kontraktu
tablice informacyjne budowy przedstawiajgce informacje dotyczace Robot Kontraktowych. Tablice informacyjne budowy
bedg utrzymywane w przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji kontraktu.
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1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robét

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia Robét przepisy o ochronie srodowiska.

W okresie trwania budowy i wykanczania Robo6t Wykonawca bedzie:

1. Utrzymywac teren budowy i wykopy bez wody stojgcej,

2. Podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie do przepiséw i norm dotyczgcych ochrony
srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub ucigzliwosci dla
os6b trzecich lub wtasnosci spotecznej, prywatnej i innych, a wynikajgcych ze skazenia, hatasu lub innych
przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

3. Zabezpieczenie drzew przed wplywem nadmiernego zageszczania gruntu, przysypania i przed uszkodzeniami
mechanicznymi,

4. Zabezpieczenie nawierzchni drég dojazdowych oraz przewozonego gruntu przed nadmiernym jego pyleniem
w czasie transportu, poprzez przygotowanie odpowiedniej nawierzchni drogowej, zapewnienie odpowiedniej
wilgotnos$ci gruntu i zabezpieczenie go podczas transportu,
5. Odpowiednig ochrone przed erozjg wodng gruntéw poprzez formowanie katéw pochylenia skarp zgodnych
z projektem, a w miejscach najbardziej podatnych na erozje, poprzez stosowanie gruntéw odpornych na
sptukiwanie.
6. Organizowanie prac budowlanych w taki sposdb, aby ograniczy¢ przelewanie paliw i lepiszczy w miejscu budowy,
aby w razie awarii nie spowodowac zanieczyszczenia podtoza gruntowego.
Stosujgc sie do tych wymagan bedzie miat szczegéiny wzglad na:
a) lokalizacje baz, warsztatow, magazynéw, sktadowisk, ukopdw i drég dojazdowych,
b) $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
- zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami.
Wykonawca jest wytworcg odpaddéw w rozumieniu ustawy z dnia 14 grudnia 2012r o odpadach (Dz.U. 2013, poz. 21).
Wykonawca jest zobowigzany w terminie 30 dni przed rozpoczeciem dziatalnosci powodujgcej powstawanie odpadéw do
ztozenia informacji do wtasciwego organu o wytwarzanych odpadach oraz o sposobach gospodarowania odpadami — art. 17
ust. 1, oraz art. 24 ust. 1 ustawy jw. Wykonawca musi realizowa¢ Roboty uwzgledniajac ustalenia zawarte w Decyz;ji
o $rodowiskowych uwarunkowaniach zgody na realizacje przedsiewziecia i odnoszgce sie do fazy realizacji Robét. Roboty
(w szczegolnosci roboty ziemne) nalezy prowadzi¢ pod nadzorem specjalisty w zakresie rozpoznania w terenie cennych
siedlisk fauny i flory, w celu zapewnienia braku negatywnego wptywu inwestycji na srodowisko.
Koszty w/w dziatan nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg zawarte w Cenie Kontraktowe;.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywac¢ sprawny sprzet
przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach. Wyroby i materiaty tatwopalne bedg skitadowane w sposdb
zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem oséb trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za
wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji Robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Wyroby i materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza sie do uzycia
wyrobow budowlanych wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego
odpowiednimi przepisami. Wszelkie wyroby i materiaty odpadowe uzyte do Robot bedg miaty aprobate techniczng wydang
przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajgcg brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na srodowisko.
Materiaty, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robdt, a po zakonczeniu Robét ich szkodliwo$¢ zanika ( np.
materiaty pylaste ) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli
wymagajg tego odpowiednie przepisy Zamawiajgcy powinien otrzymaé zgode na uzycie tych materiatdw od wiasciwych
organow administracji panstwowe;.

1.5.8. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable itp.
oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedgcych wiascicielami tych urzgdzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu
przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzadzeh w czasie trwania budowy. Jezeli w trakcie wykonywania Robét stwierdzono
urzadzenia podziemne nie wystepujace w Dokumentacji technicznej (instalacje wodociggowe, kanalizacyjne,
cieplne, gazowe, telekomunikacyjne i elektryczne), oraz niewybuchy i inne pozostatosci wojenne, jak réwniez
znaleziska archeologiczne, wéwczas roboty nalezy przerwaé, powiadomi¢ o tym Inzyniera, a dalsze prace
prowadzi¢ dopiero po uzgodnieniu trybu postepowania z instytucjami, ktére sg wilasciwymi organami do
sprawowania nad nimi nadzoru. Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwg czasowg dla
wszelkiego rodzaju Robdét, ktére majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzgdzen podziemnych na terenie
budowy i powiadomi¢ Inzyniera i wtadze lokalne o zamiarze rozpoczecia Robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi wspotpracowat
dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie
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spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji i urzgdzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajgcego. Przed przystgpieniem do Robét Wykonawca uzyska oswiadczenia wszystkich
wiascicieli infrastruktury podziemnej i nadziemnej o naniesieniu jej na mapie stanowigcej podstawe do projektowania oraz
podejmie wszelkie niezbedne kroki, majgce na celu zabezpieczenie jej przed uszkodzeniem w czasie realizacji Robdt.
O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwiocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane
wladze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi
i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego. Za wszystkie ewentualne
szkody zwigzane z ewentualnym czasowym zajeciem dziatek lezgcych poza pasem drogowym, zwigzanych : z przebudowg
infrastruktury technicznej, magazynowaniem materiatéw itp. Odpowiedzialno$¢ ponosi Wykonawca. Wykonawca ma
obowigzek przywrécenia dziatki do stanu pierwotnego bgdz do naprawy lub zados$éuczynienia w wysokosci ustalonej w
trakcie negocjacji lub przed wiasciwym sgdem. Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabudowg mieszkaniowa,
ustugowg lub przemystowg, Wykonawca wykona dokumentacje fotograficzng budynkéw przed przystgpieniem do Robot w
celu unikniecia niestusznych roszczen odszkodowawczych ze strony wiascicieli istniejacych nieruchomosci. Wykonawca
przed rozpoczeciem Robét sporzadzi ekspertyze techniczng (wykonang przez rzeczoznawce budowlanego) stanu
istniejagcej zabudowy zlokalizowanej w bezposrednim sgsiedztwie pasa drogowego, dokumentujgc stan techniczny tych
obiektéw. Przed rozpoczeciem Robdt budowlanych Wykonawca wykona rowniez dokumentacje fotograficzng istniejacych
zjazdoéw z drogi do pobliskich nieruchomosci. Zdjecia bedg skatalogowane w sposéb nie budzgcy watpliwosci co do
momentu ich wykonania oraz obiektu, ktéry dokumentujg. Wykonawca sporzadzi ekspertyze stanu obiektéw przed
przystgpieniem do Robdt budowlanych oraz po ich zakonczeniu. Powyzsze dotyczy rowniez obiektdw budowlanych
znajdujgcych sie w poblizu drdg, po ktdérych Wykonawca planuje cigzki transport zwigzany z budowg. Wykonawca bedzie
realizowac roboty w sposob powodujgcy minimalne niedogodnosci dla mieszkancéw oraz zlokalizowanych w poblizu placu
budowy terendw firm i punktéw ustugowych. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej,
ustugowej lub przemystowej w sagsiedztwie budowy spowodowane jego dziatalnoscig. Inzynier bedzie na biezgco
informowany o wszystkich umowach zawartych pomiedzy Wykonawcg a wifascicielami nieruchomosci i dotyczacych
korzystania z wiasnosci i drog wewnetrznych. Jednakze, ani Inzynier ani Zamawiajgcy nie bedag ingerowa¢ w takie
porozumienia, o ile nie bedg one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach Umowy. Przed rozpoczeciem
Robot Wykonawca sporzgdzi dokumentacje stanu technicznego istniejacych drog znajdujacych sie w najblizszym otoczeniu
inwestycji oraz w dalszej odlegtosci, ktére bedg wykorzystywane do ciezkiego transportu Wykonawcy. Nieodtgczng czescig
tej dokumentacji bedg zdjecia skatalogowane w sposéb nie budzgcy watpliwosci co do momentu ich wykonania oraz
obiektu, ktory dokumentujg. Wykonawca sporzgdzi rzeczong inwentaryzacje przed przystgpieniem do Robdét budowlanych
oraz po ich zakonczeniu. Wykonawca bedzie mégt transportowaé materiaty i wyposazenie na i z terenu budowy wytgcznie
po drogach, ktérych stan zostat zinwentaryzowany w w/w sposéb. W przypadku ewentualnych roszczen odszkodowawczych
za zniszczenie drog przez transport budowy Wykonawca jest zobowigzany do ich naprawy na wtasny koszt.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdéw

Wykonawca bedzie stosowaé sie do ustawowych ograniczen naciskdw osi na drogach publicznych przy transporcie
materiatdw i wyposazenia na i z terenu Robot. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia i uzgodnienia od
wiasciwych wiadz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie
bedzie powiadamiat Inzyniera. Inzynier moze polecic, aby pojazdy nie spetniajgce tych warunkéw zostaty usuniete z terenu
budowy.

1.5.10. Bezpieczenstwo i ochrona zdrowia

Podczas realizacji Robét Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow bezpieczenstwa o ochrony zdrowia.

Wykonawca ma obowigzek zadbac aby personel wykonywat prace w warunkach bezpiecznych, nieszkodliwych dla zdrowia
oraz spetniajgcych odpowiednie wymagania sanitarne. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia
zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony Zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie
oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa zdrowia. Wymagania dotyczgce BIOZ przy wykonywaniu Robét budowlanych
okreslajg odrebne przepisy w zakresie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia:

1. Ustawa z dnia 26 czerwca 1974r. Kodeks pracy. Dziat dziesigty. Bezpieczenstwo i higiena pracy. ( Dz. U. 2022 poz.
1510 z pdézn. zm. ).

2. Rozporzgdzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997r. w sprawie ogolnych przepisow
bezpieczenstwa i higieny pracy ( Dz.U. 2003 nr 169 poz. 1650 z péz. zmianami ).

3. Rozporzadzenie ministra infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania Robét budowlanych ( Dz. U. 2003 nr 47, poz. 401 )

4. Rozporzgdzenie ministra gospodarki z dnia 27 kwietnia 2000 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy pracach
spawalniczych ( Dz. U. 2000 nr 40, poz. 470 )

5. Rozporzgdzenie Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 23 grudnia 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy przy produkcji i magazynowaniu gazéw, napetnianiu zbiornikéw gazami oraz uzywaniu i magazynowaniu
karbidu (Dz.U. 2004 nr 7 poz. 59)

6. Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 14 marca 2000 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
przy recznych pracach transportowych.( Dz.U. 2018 poz. 1139)

7. Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji dotyczacej bezpieczenstwa i
ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia ( Dz.U. z 2003 r. Nr 120 poz. 1126 )



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT _Ciechocinek dz. 2374/15; 2374/44; 723/4

Zamieszczenie ogtoszenia o Planie BIOZ wg Rozporzadzenia z dnia 23 czerwca 2003 r. umieszcza sie na terenie budowy,
w sposob trwaty i zawiera:

1) przewidywane terminy rozpoczecia i zakonczenia wykonywania Robét budowlanych,

2) maksymalng liczbe pracownikéw zatrudnionych na budowie w poszczegdinych okresach,

3) informacje dotyczace planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

Wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie i sg
uwzglednione w cenie umownej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie Robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong Robét i za wszelkie materialy i urzgdzenia uzywane do Robdt od daty
rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia przez Inzyniera. Wykonawca bedzie utrzymywa¢ Roboty do czasu
Odbioru Ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposéb, aby budowla lub jej elementy byty
w zadowalajgcym stanie przez caty czas, do momentu Odbioru Ostatecznego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie
zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powinien rozpocza¢ Roboty utrzymaniowe niezwtocznie po otrzymaniu tego
polecenia. Koszt ochrony i utrzymywania Robét nie podlega odrebnej zaptacie i jest zawarty w Cenie Kontraktowe;j.

1.5.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i miejscowe oraz inne przepisy
i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposdb zwigzane z Robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych
praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia Robdét. Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie
w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie znakéw firmowych, nazw lub zwigzanych
z wykonywaniem Robét i w sposob ciggly bedzie informowacé Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwolen
i inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postepowania, obcigzenia i wydatki wynikle z lub zwigzane

z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjgtkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie
wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera.

1.5.13. Réwnowaznos$¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w Dokumentach Kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktére spetnia¢ majg materiaty, sprzet
i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, bedg obowigzywa¢ postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego
wydania powotanych norm i przepiséw o ile w Warunkach Kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane
normy i przepisy sg panstwowe lub odnoszg sie do konkretnego kraju lub regionu, mogg by¢ réwniez stosowane inne
odpowiednie normy zapewniajgce rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem
ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera. Rdznice pomiedzy powotanymi normami a ich proponowanymi
zamiennikami muszg by¢ dokfadnie opisane przez Wykonawce i przediozone Inzynierowi do zatwierdzenia co najmniej na
28 dni przed datg oczekiwanego przez Wykonawce zatwierdzenia ich przez Inzyniera. W przypadku kiedy Inzynier
stwierdzi, ze zaproponowane zmiany nie zapewniajg zasadniczo rownego lub wyzszego poziomu wykonania, Wykonawca
zastosuje sie do norm powotanych w dokumentach.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie skamieniatosci, monety, przedmioty wartosciowe, budowle i inne pozostatosci lub obiekty interesujgce pod
wzgledem geologicznym czy archeologicznym, odkryte na placu budowy, bedg podlegaty postepowaniu zgodnie z art. 32
ustawy z dnia 23 lipca 2003 r, o ochronie zabytkow i opiece nad =zabytkami (Dz. U. z 2022 r.
poz. 840 ). O fakcie ich wystgpienia Wykonawca zobowigzany jest powiadomi¢ Inzyniera. Wykonawca podejmie wszelkie
rozsadne Srodki ostrozno$ci, aby nie dopusci¢ do usuniecia czy uszkodzenia przez Personel Wykonawcy lub przez inne
osoby, jakiegokolwiek z tych znalezisk.

1.5.15. Niewypaly i niewybuchy

Jezeli na terenie budowy Wykonawca natrafi na niewypaty lub niewybuchy, wéwczas Wykonawca ma obowigzek przerwac
roboty i zabezpieczy¢ teren. O znalezionych przedmiotach wybuchowych Wykonawca niezwtocznie powiadomi Inzyniera
i bedzie postepowac zgodnie z obowigzujgcymi przepisami w tym zakresie.

1.5.16. Zaplecze Zamawiajacego

Nie jest wymagane zapewnienie zaplecza dla personelu Zamawiajgcego

1.15.17 Zaplecze Wykonawcy

Zaplecze Wykonawcy sktada sie z niezbednych instalacji, urzgdzen, biur, placéw sktadowych oraz drég dojazdowych
i wewnetrznych potrzebnych do realizacji wymienionych robét. Teren pod zaplecze Wykonawca pozyska we wiasnym
zakresie. Wykonawca przystepujgcy do przetargu winien w cenie Oferty uwzgledni¢ koszty pozyskania i urzadzenia
niezbednego dla swych potrzeb zaplecza Wykonawcy.

Urzadzenie zaplecza Wykonawcy obejmuje zainstalowanie wszystkich niezbednych urzadzen, instalacji, drég dojazdowych
i wewnetrznych, biur, placow i zabezpieczen potrzebnych Wykonawcy przy realizacji robét. Utrzymanie zaplecza
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Wykonawcy obejmuje wszystkie koszty eksploatacyjne zwigzane z uzytkowaniem powyzszego zaplecza. Likwidacja
zaplecza Wykonawcy obejmuje usuniecie wszystkich urzgdzen, instalacji, drég dojazdowych i wewnetrznych, biur, placéw,
zabezpieczen, oczyszczenie terenu i doprowadzenie do stanu pierwotnego. Koszt pozyskania, przygotowania, utrzymania
i likwidacji zaplecza Wykonawcy powinien zosta¢ uwzgledniony w kosztach ogdlnych.

2. MATERIALY
2.1. Wymagania ogoine

W dniu 9 marca 2011 r. Parlament Europejski i Rada Europy przyjety Rozporzgdzenie nr 305/2011 ustanawiajgce
zharmonizowane warunki wprowadzania do obrotu WB i uchylajgce dyrektywe Rady 89/106/EWG [1]. Od 1 lipca 2013 r.
obejmg natomiast wszystkich producentow, importerow i dystrybutoréw wyrobéw budowlanych. Zgodnie z artykutem 288
Traktatu o Funkcjonowaniu Unii Europejskiej [2] Rozporzgdzenia majg zasieg ogdiny, sg wigzace w catosci i bezposrednio
stosowane we wszystkich panstwach czionkowskich. Bezposrednie stosowanie oznacza przede wszystkim, iz
Rozporzadzenia sg nie tylko wigzgce dla panstw czionkowskich, lecz réwniez wewnatrz panstw czionkowskich dla
wszystkich oséb, ktérych moga dotyczyc.

2.2 Przepisy dotyczace wyrobéw budowlanych

Zgodnie z ustawg z dnia 25 czerwca 2015 r. 0 zmianie ustawy o wyrobach budowlanych, ustawy — Prawo budowlane oraz
ustawy o zmianie ustawy o wyrobach budowlanych oraz ustawy o systemie oceny zgodnosci Wyroby Budowlane mogg
zosta¢ wprowadzone do obrotu zgodnie z ponizszymi wytycznymi.

o wyréb budowlany objety normg zharmonizowang Ilub europejskg oceng techniczng moze byé
wprowadzony do obrotu wytgcznie zgodnie z wymaganiami rozporzadzenia 305/2011 (oznakowane CE),

o wyréb budowlany nieobjety normg zharmonizowang lub europejskg oceng techniczng moze by¢
wprowadzony do obrotu po oznakowaniu znakiem budowlanym zgodnie z dotychczas obowigzujacymi
przepisami (wyréb zgodny z Polskg Normg wyrobu lub aprobatg techniczng),

= Do wyrobu oznakowanego znakiem budowlanym zgodnie z przepisem § 12 wust. 1
rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobow
deklarowania zgodnosci wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem
budowlanym (Dz.U. 2016 poz. 1966 z pdézn. zm.), do wyrobu budowlanego oznakowanego
znakiem budowlanym producent jest obowigzany dotgczy¢ informacje.

»=  Sposéb umieszczenia powyzszej informacji okresla § 12 ust. 2 rozporzadzenia, zgodnie z ktérym
informacje te nalezy dotaczy¢ do wyrobu budowlanego w sposob okreslony w specyfikaciji
technicznej, a jesli specyfikacja techniczna tego nie okresla, w sposéb umozliwiajacy zapoznanie
sie z nig przez stosujgcego ten wyréb.

o wyréb budowlany dla ktérego nie ustanowiono zharmonizowanych specyfikacji technicznych moze by¢
udostepniony na rynku krajowym, o ile zostat legalnie wprowadzony do obrotu w innym panstwie
cztonkowskim Unii Europejskiej, a jego wifasciwosci uzytkowe umozliwiajg spetnienie wymaganh
podstawowych przez obiekty budowlane zaprojektowane i budowane w sposéb okreslony w przepisach
techniczno-budowlanych, oraz zgodnie z zasadami wiedzy technicznej. Wraz z wyrobem przekazywana
jest informacja o jego wilasciwosciach uzytkowych, instrukcje stosowania i obstugi, a takze informacje
dotyczgce zagrozenia dla zdrowia i bezpieczenstwa, jakie ten wyréb stwarza.

Organami wiasciwymi w zakresie wykonywania zadan i obowigzkéw wynikajgcych z rozporzadzenia
305/2011 w odniesieniu do wyroboéw wprowadzanych i udostepnianych na rynku z oznakowaniem CE:

o ocena i monitorowanie jednostek notyfikowanych powierzona zostata Polskiemu Centrum Akredytac;ji,

o jednostki oceny technicznej, o ktérych mowa w art. 29 rozporzadzenia nr 305/2011, beda wyznaczane
w drodze decyzji przez ministra wtasciwego do spraw budownictwa, lokalnego planowania
i zagospodarowania przestrzennego oraz mieszkalnictwa, na wniosek zainteresowanej jednostki majacej
status instytutu badawczego, z uwzglednieniem wymagan dla tych jednostek okre$lonych w Zatgczniku IV
Tabela 2 do rozporzgdzenia nr 305/2011,

o minister wlasciwy do spraw budownictwa, lokalnego planowania i zagospodarowania przestrzennego
bedzie monitowat dziatania i kompetencje jednostek oceny techniczne;.

o Ograniczenie dopuszczenia do jednostkowego zastosowania wyrobu budowlanego w obiekcie
budowlanym wytgcznie do wyrobdéw nieobjetych zakresem przedmiotowym zharmonizowanych
specyfikacji technicznych.

2) Jednostkowe zastosowanie wyrobu budowlanego w obiekcie budowlanym odnosi sie wytacznie do wyrobow
nieobjetych zakresem przedmiotowym zharmonizowanych specyfikacji technicznych. Wyroby te nie podlegajg
procedurze oznakowania znakiem budowlanym. Zasady dopuszczenia wyrobu budowlanego (ktéry nie jest objety
normg zharmonizowang lub zgodny z wydang dla niego europejska oceng techniczng) do jednostkowego
zastosowania w obiekcie budowlanym zostaty okre$lone przepisami art. 10 ustawy z dnia 16 kwietnia 2004 r. o
wyrobach budowlanych (Dz. U. Nr 92, poz. 881,z p6zn. zm.).

Najwazniejszym obowigzkiem producenta wprowadzajgcego wyrdb budowlany na rynek jest sporzadzenie deklaracji
wiasciwosci uzytkowych wyrobu budowlanego oraz umieszczenie na tym wyrobie oznakowania CE.
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Producent sporzadza deklaracje wtasciwosci uzytkowych przy wprowadzeniu wyrobu do obrotu, jezeli wyrdb objety jest
normg zharmonizowang lub jest zgodny z wydang dla niego europejskg oceng techniczng (zobacz art. 4 ust. 1
rozporzadzenia Nr 305/2011). Wedtug nowych przepiséw Producent nie ma obowigzku wystgpienia o wydanie
europejskiej oceny technicznej. W sytuacji gdy producent nie wystgpi o jej wydanie, aby wprowadzi¢ wyréb budowlany
legalnie do obrotu na terytorium Polski, koniecznym jest oznakowanie go znakiem budowlanym - por. art. 8 ust. 1
ustawy wyrobach budowlanych. Z powyzszych przepiséw wynika, ze oznakowaniu CE podlegajg obowigzkowo wyroby
budowlane objete normami zharmonizowanymi lub dla ktérych wydane zostaly europejskie oceny techniczne.
Oznakowanie CE umieszcza sie na wyrobach budowlanych, dla ktérych producent sporzadzit deklaracje
wlasciwosci uzytkowych zgodnie z art. 4 i 6 rozporzadzenia Nr 305/2011, jezeli za$ deklaracja wiasciwosci
uzytkowych nie zostata sporzgdzona zgodnie z tymi przepisami, oznakowania CE nie umieszcza sie.

Kopia deklaracji ma by¢ przekazywana razem z wyrobem w formie elektronicznej lub papierowej (na zgdanie). Wyrobowi
majg tez towarzyszyc instrukcje stosowania i informacje dotyczgce bezpieczenstwa.
Deklaracja wtasciwosci uzytkowych musi zawieraé¢ nastepujgce informacje:

— Numer deklaracji wtasciwosci uzytkowych;

—  Typ wyrobu (niepowtarzalny kod identyfikacyjny typu wyrobu);

— Dane dotyczace identyfikacji wyrobu przez producenta;

— Dane producenta;

— Zamierzone zastosowanie zgodnie z odpowiednig zharmonizowang ST wyrobu (hEN lub EDO);

— Numer referencyjny i data wydania hEN lub EOT;

— System oceny i weryfikacji stato$ci wiasciwosci uzytkowych;

— Informacja o udziale jednostki notyfikowane;j.

—  Wiasciwosci uzytkowe tych zasadniczych charakterystyk, ktére wigzg sie z zamierzonym zastosowaniem;
Deklaracje sporzgdza sie raz dla konkretnego typu wyrobu budowlanego, bez koniecznosci ponownego opracowywania
dokumentu przy kazdym kolejnym udostepnieniu.

Obowigzek sporzgdzenia i dostarczenia deklaracji wtasciwosci uzytkowych oraz znakowania CE zgodnie z CPR spoczywa
od 1 lipca takze na producentach wyrobow budowlanych chcacych sprzedawac (udostepniac) po tej dacie wyroby
z wprowadzone na rynek wczesniej (ze znakiem CE). Rozporzadzenie nie wymaga od nich ponownego wprowadzenia
wyrobu na rynek, czyli m.in. przeprowadzenia procesu oceny i weryfikacji statosci wiasciwosci uzytkowych - moga oni takze
wykorzysta¢ posiadang uprzednio dokumentacje, czyli np. certyfikat lub deklaracje zgodnosci. Europejskie aprobaty
techniczne wydane przed 1 lipca mogg by¢ wykorzystywane jako EOT do konca ich waznosci. Z obowigzku sporzadzenia
nowej deklaracji zwolnione beda jedynie wyroby znajdujgce sie w dniu 1 lipca u dystrybutora (sprzedawcy).

[1] Rozporzadzenie Parlamentu Europejskiego i Rady (UE) Nr 305/2011 z dnia 9 marca 2011 r. ustanawiajace
zharmonizowane warunki wprowadzania do obrotu wyrobéw budowlanych i uchylajgce dyrektywe Rady 89/106/EWG,

2.3. Zrédta uzyskania materiatow

Przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw (WB) przeznaczonych do Robét, Wykonawca przedstawi
Inzynierowi do zatwierdzenia, szczegoétowe informacje dotyczgce proponowanego zrédia wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materiatéw i odpowiednie Swiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki materiatéw. Zatwierdzenie partii
(czesci) materiatdbw z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialty z danego zrédia uzyskajg
zatwierdzenie. Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane
z dopuszczonego zrodta w sposob ciggty spetniajg wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie postepu Robot.
Wszystkie Materiaty stosowane przez Wykonawce przy wykonywaniu Robot winny:
— by¢ nowe i nieuzywane (nie dotyczy Robét ziemnych i materiatdw z recyklingu warstw konstrukcyjnych
istniejgcych jezdni),
— odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w Kontrakcie oraz normom i przepisom wymienionym w niniejszych
Specyfikacjach Technicznych i w Dokumentacji Projektowej (Projekcie Budowlanym i Projekcie Wykonawczym),
— posiada¢ wymagane prawem Deklaracje wtasciwosci uzytkowych.

2.4. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od witascicieli i odnosnych witadz na pozyskanie materiatow ze zrodet
miejscowych wigczajgc w to zrodta wskazane przez Zamawiajgcego i jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane
dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta. Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia dokumentacje
zawierajgcg raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji,
uwzgledniajgc aktualne decyzje o eksploatacji, organéw administracji panstwowej i samorzgdowej. Wykonawca ponosi
odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatéw pochodzgcych ze Zrédet miejscowych.
Wykonawca poniesie wszystkie koszty, z tytutu wydobycia materiatéw, dzierzawy i inne jakie okazg sie potrzebne w zwigzku
z dostarczeniem materiatéw do Robdt, a takze koszty zwigzane ze sktadowaniem materiatow rozbidrkowych i odpadowych
na skfadowisku odpadéw. Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopdw, dokopdw i miejsc pozyskania materiatow
miejscowych bedg formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu Robét. Wszystkie
odpowiednie materiaty pozyskane z wykopéw na Terenie Budowy lub z innych miejsc wskazanych w Dokumentach Umowy
bedg wykorzystane do Robdét lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan Umowy lub wskazah Inzyniera.
Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ Zadnych wykopow w obrebie Terenu Budowy poza tymi, ktére zostaty wyszczegdlnione
w Dokumentach Umowy, chyba, ze uzyska na to pisemng zgode Inzyniera. Eksploatacja zrodet materiatéw bedzie zgodna
z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujgcymi na danym obszarze.
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2.5. Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy i zagospodarowane
zgodnie z Ustawg o odpadach. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatdw do innych Robdt, niz te, dla
ktorych zostaty zakupione, to koszt tych materialdbw zostanie odpowiednio przewarto$ciowany (skorygowany) przez
Inzyniera. Koszt zwigzany z usunieciem materiatdbw nie podlega odrebnej zaptacie i musi by¢ uwzgledniona w Cenie
Kontraktowej. Grunty nienosne pozostate po wymianie gruntéw Wykonawca wywiezie poza teren budowy. Miejsce
sktadowania zostanie wskazane przez Wykonawce i musi by¢ zaakceptowane przez Inzyniera. Wykonawca musi uzyskaé
zgode na sktadowanie wyzej wymienionych materiatdbw. Kazdy rodzaj Robét, w ktérym znajdujg sie niezbadane i nie
zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczgc sie z jego nie przyjeciem , usunigciem i
niezaptaceniem.

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju materialu w
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego
materiatu, albo w okresie diuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badanh wymaganych przez Inzyniera.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez zgody Inzyniera.

2.7. Inspekcja wytworni wyroboéw (materiatléw) budowlanych

Wytwérnie materiatow (wyrobow) budowlanych mogg by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu sprawdzenia
zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Prébki wyrobow (materiatdbw) mogg by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wiasciwosci.
Wyniki kontroli bedzie podstawg akceptacji okreslonej partii wyrobu pod wzgledem jakosci.
W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni, bedg zachowane nastepujgce warunki:
a) Inzynier bedzie miat zapewniong wspotprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta wyrobéw budowlanych
w czasie przeprowadzania inspekcji,
b) Inzynier bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytwdrni, gdzie odbywa sie produkcja
wyrobow i materiatdw przeznaczonych do realizacji umowy.
c) jezeli produkcja odbywa sie w miejscu nie nalezgcym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla Inzyniera
zezwolenie dla przeprowadzenia inspekgcji i badan w tych miejscach.
d) Koszty delegacji Inzyniera, diet oraz zakwaterowania na czas inspekcji nie stanowig kosztu Wykonawcy.

2.8. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw budowlanych

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane wyroby budowlane, do czasu gdy bedg one potrzebne do Robot,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakos¢ i wtasciwosé do Robét oraz byly dostepne do
kontroli przez Inzyniera. Miejsca czasowego sktadowania wyrobéw budowlanych beda zlokalizowane w obrebie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce Robot.

2.9. Materiaty pochodzace z rozbiorki

Materialy pochodzace z rozbidrek i nadajgce sie do ponownego uzycia stanowig wtasno$¢ Zamawiajgcego, z ktorej
Wykonawca musi sig rozliczy¢. Materiaty te nalezy przekaza¢ na baze materiatowg Zamawiajgcego lub w inne miejsce
wskazane przez niego. Materiaty budowlane pochodzgce z rozbiérek nie posiadajgce petnowartosciowych wiasciwosci
materiatowych i nie nadajgce sie do wykorzystania do wbudowania, Wykonawca po uzyskaniu wymaganych zezwolen
wywiezie poza teren budowy na skfadowisko odpaddw. Lokalizacja wiasnego sktadu odpadow Wykonawcy musi uzyskaé
pozytywng opinie odpowiednich miejscowych wtadz samorzadowych oraz wymagane prawem zezwolenia. Koszt zwigzany
z rozbidorka, transportem, zwatka (utylizacjg) w/w materialdbw Wykonawca winien zawrze¢ w cenie jednostkowej,
w odpowiednich pozycjach kosztorysowych. Pozostate materiaty z rozbiérek stanowig wiasnosé Wykonawcy o ile
umowa nie stanowi inaczej.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktdry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jakosc
wykonywanych Robét oraz cechujgce sie niskg emisyjnoscig zanieczyszczeh do powietrza. Sprzet uzywany do Robot
powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosci wskazaniom zawartym w ST,
PZJ lub projekcie organizacji Robét, zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach
sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera. Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé
przeprowadzenie Robot, zgodnie z zasadami okre$lonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera w
terminie przewidzianym Kontraktem. Sprzet bedgcy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania Robét ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami
dotyczgcymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentdw potwierdzajgcych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Wykonawca bedzie konserwowaé sprzet jak rowniez
naprawia¢ lub wymienia¢ sprzet niesprawny. Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidujg mozliwos¢ wariantowego
uzycia sprzetu przy wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie moze byé pdzniej zmieniany bez jego
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zgody. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw Kontraktu, zostang
przez Inzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do Robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia od wladz co do przewozu nietypowych fadunkéw i w sposob ciagty
bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inzyniera. Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robét
zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym
Kontraktem. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na os i innych parametréw technicznych. Przy uzyciu srodkéw transportu nie
odpowiadajgce warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie Wykonawca bedzie zobowigzany do przywrdcenia do stanu
pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég publicznych na koszt witasny koszt. Wykonawca bedzie zobowigzany do
oczyszczania na biezgco wszelkich zanieczyszczen i uszkodzen spowodowanych jego pojazdami na drogach publicznych.
W szczegodlnosci Wykonawca bedzie zobowigzany do oczyszczania kot pojazdéw wyjezdzajgcych z Terenu Budowy na
drogi publiczne przy pomocy sprezonego powietrza lub strumienia wody (stanowiska do czyszczenia opon), aby zapobiec
zanieczyszczeniu jezdni drég publicznych. Koszt ochrony i utrzymania tych drég Wykonawca ujmie w cenie Kontraktowe;.

5. WYKONAWSTWO ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonywania Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robét zgodnie z Kontraktem, oraz za jako$¢ zastosowanych materiatéw
i wykonywanych Robdét, za ich zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektowg, wymaganiami ST, PZJ, projektem organizacji Robot
oraz poleceniami Inzyniera. Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania Robét. Wykonawca jest
odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw Robdét zgodnie
z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej. Btedy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu
i wyznaczaniu Robo6t zostang, usuniete przez Wykonawce na wtasny koszt. Przed przystgpieniem do Robét, Wykonawca
wykona przekopy prébne w celu potwierdzenia przebiegu instalacji podziemnych w takim czasie aby nie hamowac¢ postepu
Robét. Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich dokladnos$¢. Decyzje Inzyniera dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw Robét
bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i w ST, a takze w normach
i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier Projektu uwzgledni wyniki badan materiatéw i Robét, rozrzuty normalnie
wystepujgce przy produkcji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne
czynniki wptywajgce na rozwazang kwestie. Jezeli w Specyfikacji Technicznej dla danej Roboty nie postanowiono inaczej,
uwaza sie, ze termin ,utylizacja” oznacza unieszkodliwienie w znaczeniu Ustawy z dnia 14 grudnia 2012 r. o odpadach
(Dz. U. 2022 r. poz. 699 z pdz. zmianami ).

Polecenia Inzyniera bedg wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez
Wykonawce, pod grozbg zatrzymania Robét. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakosci Robét

Celem kontroli Robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggng¢ zatozong jako$¢ Robét.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole Robot i jakosci materiatdbw. Wykonawca zapewni odpowiedni system
kontroli, wtagczajgc personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzgdzenia niezbedne do pobierania probek
i badahn materiatbw oraz Robdét. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazadaé od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajgcy. Wykonawca bedzie
przeprowadza¢ pomiary i badania materialdbw oraz Robdét z czestotliwoscig umozliwiajgcg stwierdzenie, ze Roboty
wykonano zgodnie z wymaganiami w Dokumentacji Projektowej i ST. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich
czestotliwos¢ sg okreslone w ST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inzynier ustali
jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie Robét zgodnie z Kontraktem. Wykonawca dostarczy
Inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty
prawidtlowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan. Inzynier bedzie mieé
nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji. Inzynier bedzie przekazywac¢ Wykonawcy
pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnieciach dotyczgcych urzadzeh laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggniecia te bedg tak powazne, ze moga wptyngé
ujemnie na wyniki badan, Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do Robot badanych materiatéw i dopusci je do uzycia
dopiero wtedy, gdy niedociggniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia
jakos¢ tych materiatéow. Wykonawca ma obowigzek przedktadania Inzynierowi sporzadzonych przez siebie recept do
zatwierdzenia. recepty powinny by¢ dostarczane wraz z probkami materiatdw w ilosciach wystarczajgcych do wykonania
niezbednych badan.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw i Rob6t ponosi Wykonawca.
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6.2. Pobieranie probek

Probki bedg pobierane losowo. Stosowac statystyczne metody pobierania prébek opartych na zasadzie, ze wszystkie
jednostkowe elementy produkcji mogg by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan. Inzynier bedzie
mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatlu w pobieraniu probek. Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadzaé
dodatkowe badania tych wyrobéw (materiatéw), ktére budzg watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane wyroby
(materiaty) nie zostang przez Wykonawce usuniete lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajgcy. Pojemniki
do pobierania prébek bedg dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera. Probki dostarczone przez
Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera bedg odpowiednio opisane i oznakowane, w spos6b zaakceptowany
przez Inzyniera.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie obejmujg
jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez
Inzyniera. Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji przez
Inzyniera. Wyniki pomiaréw geodezyjnych bedg przekazywane w formie szkicow uzupetnionych wspoétrzednymi X, Y, Z
w wersji cyfrowej oraz w postaci wydruku. Wszystkie dopuszczalne odchytki zawarte w SST uwzgledniajg wewnatrz
niepewnos¢ pomiaréw. Jezeli wynik pomiaru zwiekszony/zmniejszony o niepewnos$¢ zachodzi na granice podang w SST,
zostanie uznany za zgodny gdy jej nie przekroczy i niezgodny, gdy znajdzie sie poza dopuszczalnym obszarem.

6.4. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac¢ Inzynierowi kopie raportéw z wynikami badan jak najszybciej, nie pdzniej jednak niz
w terminie okreslonym w Programie zapewnienia jakosci. Wyniki badah (kopie) bedg przekazywane Inzynierowi na
formularzach wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaakceptowanych.

6.5. Badania prowadzone przez Inzyniera

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania prébek i badania
wyrobéw budowlanych u zrédfa ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony
Wykonawcy i Producenta wyroboéw budowlanych. Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Robét prowadzonego
przez Wykonawce, bedzie ocenia¢é zgodnos¢ wyrobéw budowlanych i Robét z wymaganiami AT, KT i ST na podstawie
wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce. Inzynier moze pobiera¢ probki wyrobow budowlanych i prowadzi¢
badania niezaleznie od Wykonawcy, na swdj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykazg, ze raporty Wykonawcy sg
niewiarygodne, to Inzynier poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lub
dodatkowych badan, albo oprze sie wylgcznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci wyroboéw i Robot
z dokumentacjg projektowg i ST. W takim przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania
prébek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.6. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko wyroby budowlane, ktére posiadaja:
1. Znak budowlany dopuszczenia wyrobu do obrotu i powszechnego stosowania w budownictwie CE lub B
2. Deklaracje wtasciwosci uzytkowych i Deklaracje zgodnosci wazng po 1 lipca 2013 r.

Jakiekolwiek wyroby budowlane, ktére nie spetniajg tych wymagar beda odrzucone.

6.7. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy (Dz.B.)

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajgcego i Wykonawce w okresie od
przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie Dz. B.
zgodnie z przepisami spoczywa na Wykonawcy (Kierowniku Budowy). Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na
biezgco i bedg dotyczyé przebiegu Robdt, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony
budowy. Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu,
z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bedg czytelne, dokonane trwatg technika,
w porzgdku chronologicznym, bezposrednio jeden po drugim, bez przerw. Zatgczone do dziennika budowy protokoty i inne
dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zatgcznika, i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy oraz Inzyniera. Do
dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegdlnosci:

— date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— date przekazania przez Zamawiajgcego dokumentac;ji projektowe;j,

— uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci i harmonograméw Robdt,

— terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementéw Robdt,

— zgtoszenia i daty odbiorow Robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu, cze$ciowych i ostatecznych

— stan pogody i temperature powietrza w okresie wykon

— przebieg Robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
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— uwagi i polecenia Inzyniera,

— daty zarzadzenia wstrzymania Robdt, z podaniem powodu,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania Robét podlegajgcych ograniczeniom lub wymaganiom
szczegolnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnos$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentaciji projektowej,

— dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania Robdt,

— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robét,

— dane dotyczace jakosci wyrobéw budowlanych, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan
z podaniem kto je przeprowadzat,

— wyniki préb poszczegdinych elementéw budowli z podaniem kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu Robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedg przedtozone Inzynierowi celem zajecia
stanowiska i podjecia decyzji. Decyzje i polecenia Inzyniera wpisane do dziennika budowy Kierownik budowy podpisuje
z zaznaczeniem ich przyjecia do realizacji. Wpis Projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera do zajecia stanowiska
i podjecia stosownej decyzji, poniewaz Projektant nie jest strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen
Wykonawcy.

(2) Ksiazka obmiaréw

Ksigzka obmiaréw Robét (art.3 pkt 13 Prawa budowlanego) stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego
elementu Robot. Obmiary wykonanych Roboét przeprowadza sie w sposéb ciaglty w jednostkach przyjetych w kosztorysie
i wpisuje do ksigzki obmiaréw wraz z ilociami materiatéw, elementow, urzadzen itp.

( 3 ) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wyrobéw budowlanych, orzeczenia o jakosci
wyrobéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zatgczniki do odbioru Roboét i winne by¢é udostepnione na kazde zyczenie
Inzyniera.

(4 ) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie oprécz wymienionych w punktach (1+3) nastepujgce dokumenty:
— pozwolenie(zgtoszenia remontu drogi to tez forma pozwolenia) na realizacje zadania budowlanego,
— protokoty przekazania terenu budowy,
— umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
— protokoty odbioru Robdt,
— protokdty z narad i ustalen
— korespondencje na budowie.

( 5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym. Zaginiecie
ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inzyniera i do wglgdu na zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru Robét

Obmiar Robot bedzie okreslaé faktyczny zakres wykonywanych Robét zgodnie z Dokumentacjg Projektowg i ST,
w jednostkach ustalonych w Przedmiarze Robot wedtug wymiardw rzeczywistych, pod warunkiem, ze ich odchylenia
mieszczg sie¢ w dopuszczalnych granicach. Oznacza to wykonanie obmiaréw wediug wymiarow projektowanych, jezeli
rzeczywiste odpowiadajg projektowanym z uwzglednieniem dopuszczalnych odchylen.  Obmiaru Robdt dokonuje
Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych Robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni
przed tym terminem. Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji wykonane obmiary. Wyniki obmiaru beda wpisane do
Ksigzki Obmiaréw dopuszcza sie zastosowanie Druku Obmiaru Robot (DOR). Jakikolwiek biad lub przeoczenie
(opuszczenie) w ilosciach podanych w Przedmiarze Robét lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
ukonczenia wszystkich Robét. Bledne dane zostang poprawione wg pisemnej instrukcji Inzyniera. Obmiar gotowych Robét
bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagang do celu miesiecznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie
okreslonym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera. Wszelkie dokumenty Wykonawcy powinny zosta¢
wykonane z nalezytg starannoscig i zapewniong czytelnoscia.
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7.2. Zasady okreslania ilosci Roboét i wyrobow budowlanych

Obmiary muszg by¢ dokonane w ilosciach netto kazdego z elementéw Robét. Diugosci i odlegtosci pomiedzy
wyszczegolnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo wzdtuz linii osiowej. Jesli Specyfikacje Techniczne

wiasciwe dla danych Robét nie wymagajg tego inaczej, powierzchnie bedg wyliczone w m? jako dtugos$¢é pomnozona przez
szerokos$¢, objetosci bedg wyliczone w m® (netto) jako dtugo$é pomnozona przez sredni przekrdj. llosci, ktére majg byc
obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami ST. Dla ustalenia powierzchni warstw
konstrukcyjnych nawierzchni jezdni wigzace sg wymiary gornej ptaszczyzny danej warstwy. Jezeli w Specyfikacji
Technicznej dla danej Roboty nie postanowiono inaczej, uwaza sie ze, mierzone ilosci bedg okreslane zgodnie z zasadami
arytmetyki z doktadnoscig odpowiadajacg podanej dla danej pozycji w Przedmiarze Robét.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robét bedg zaakceptowane przez Inzyniera.
Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan
atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez
Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania Robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzgdzenia wagowe odpowiadajgce odnosnym wymaganiom Specyfikacji Technicznych.
Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajgc w sposéb ciggty zachowanie doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez
Inzyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czes$ciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdw Roboét, a takze w przypadku
wystepowania dtuzszej przerwy w Robotach. Obmiar Robét zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.
Obmiar Robét podlegajacych zakryciu lub zanikajace przeprowadza sie przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do
obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposéb zrozumialy i jednoznaczny. Wymiary
skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi w Ksigzce obmiaréw
lub DOR-ach. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotgczone w formie oddzielnego zatgcznika do Ksigzki obmiaréw lub
DOR-6w, ktérego wzoér zostanie uzgodniony z Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw Roboét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:
a) odbiorowi Robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior Robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu

Odbidér Robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych Robdét, ktére

w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbiér Robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu Robét. Odbioru Robot
dokonuje Inzynier. Gotowos$¢ danej czesci Robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy

i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pdzniej jednak, niz w ciggu
2 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera. Jako$¢ i ilo§¢ Robot
ulegajgcych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentow zawierajgcych komplet wynikéw badan laboratoryjnych
i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowg i ST.

8.3. Odbior czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci Robét. Odbioru czesciowego Robot dokonuje sie wg
zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robét. Odbioru Robét dokonuje Inzynier.

8.4. Odbior ostateczny Robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego Robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robét w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.
Catkowite zakonczenie Robdt oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do

dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie Zamawiajgcego. Odbiér ostateczny Robét nastgpi w terminie
ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia Robét i przyjecia
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dokumentéw, o ktdrych mowa w punkcie 8.4.2. Odbioru ostatecznego Robdét dokona komisja wyznaczona przez
Zamawiajgcego w obecnosci Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikdw badan i pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania Robot
z dokumentacjg projektowg i ST. W toku odbioru ostatecznego komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw Robét: zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania Robot uzupetniajgcych i Robot
poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robét poprawkowych lub Robot uzupetniajgcych komisja
przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego. W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robét
poprawkowych lub Robét uzupetniajgcych w warstwie Scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje
czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych
Robét w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowg i ST
z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja
dokona potrgcen, oceniajgc pomniejszong wartos¢ wykonywanych Robét w stosunku do wymagan przyjetych
w dokumentach umowy. Po dokonaniu odbioru ostatecznego przez Zamawiajgcego przeprowadzony zostanie odbior przez
Panstwowy Nadzor Budowlany celem wydania decyzji o pozwoleniu na uzytkowanie obiektu - procedura zgodnie z art. 55
ustawy z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane ( Dz. U. 2021 poz. 2351 z poz zmianami .).

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Roboét jest protokét przejecia sporzadzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé 4 egzemplarze koncowej dokumentaciji
powykonawczej, w tym:

Dokumentacje Projektowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzgdzona w trakcie realizac;ji
Kontraktu.

Specyfikacje Techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajgce lub zamienne).

Program Zapewnienia Jakosci,

Plan BIOZ,

Recepty i ustalenia technologiczne.

Dzienniki Budowy (kopie) i Rejestry Obmiaréw lub DOR-y (oryginaty).

Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z ST i ew. PZJ.

Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST i ew. PZJ.

Rozliczenie materiatow z rozbidrek,

10. Rozliczenie koncowe w formie tabelarycznej,

11. Zestawienie wbudowanych wyrobéw budowlanych,

12. Opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw zatgczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ.

13. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie Robdt towarzyszgcych (np. na przetozenie linii telefonicznej, energetyczne;j,
gazowej, oswietlenia, itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych Robot wiascicielom urzgdzen.

14. Geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg Robot i sieci uzbrojenia terenu, w formie elektronicznej edytowalnej na
ptycie CD wg programu uzgodnionego z Zamawiajgcym oraz w postaci pokolorowanego wydruku, z wyliczeniem
ilosci wszystkich Robo6t wykonanych w ramach umowy, umozliwiajgca zatozenie ksigzki obiektu.

15. Kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej, w formie edytowalnej na
ptycie CD wg programu uzgodnionego z Zamawiajgcym oraz w postaci wydruku.

16. Wykaz wspétrzednych punktow granicznych (plik.txt) wraz ze szkicami polowymi,

17. Operat usytuowania punktéw pomiarowych.

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego Robdét. Wszystkie
zarzgdzone przez komisje Roboty poprawkowe Ilub uzupetniajgce bedg zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajgcego. Termin wykonania Rob6t poprawkowych i Robét uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

N WN

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robét zwigzanych z usunieciem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej
obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4. Odbiér ostateczny Roboét.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogélne

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg ustalong dla danej
pozycji Kosztorysu Ofertowego (tabeli elementéw rozliczeniowych). Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo
podstawg pfatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji Kosztorysu Ofertowego. Cena
jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji Kosztorysu Ofertowego bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania
i badania sktadajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w Specyfikacji Technicznej i w Dokumentaciji
Projektowej. Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Robdét stanowigce sume kosztow bezposredniej robocizny, materiatéw
i pracy sprzetu oraz kosztéw posrednich i zysku, wyliczong na jednostke przedmiarowg Robét podstawowych bedg
obejmowac:
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Robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami.

Warto$¢ zuzytych Materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu na
teren budowy (a dla urzadzen technologicznych — wraz z kosztami ich montazu i wiasciwych préb) i innymi
towarzyszacymi kosztami.

Wartos$¢ pracy Sprzetu i Srodkow transportu technologicznego wraz z towarzyszgcymi kosztami.

Wywéz nadmiaru ziemi (gruntu), gruzu i innych materiatéw, w tym materiatéw odpadowych, we wskazane miejsce
(materiat rozbiorkowy stanowi wlasno$¢ Wykonawcy) oraz koszty ewentualnego sktadowania tych materiatéw.
Koszty posrednie - sktadnik kalkulacyjny jednostkowej ceny kosztorysowej uwzgledniajgcy ujete w kosztach
bezposrednich koszty =zaliczane zgodnie z odrebnymi przepisami do kosztéw uzyskania przychodow,
w szczegolnosci koszty ogdlne budowy oraz koszty zarzadu, koszty urzgdzenia, eksploatacji i likwidacji Placu
Budowy (w tym: doprowadzenie energii i wody, budowa drég dojazdowych, ogrodzenia, zaplecza biurowego,
szatniowego

i socjalnego itp.), koszty oznakowania Robét, wydatki na BHP, ustugi obce na rzecz Budowy, optaty dzierzawcze,
oplaty za zajecie pasa drogowego, ekspertyzy dotyczgace wykonanych Robét, koszty ogdlne przedsiebiorstwa
Wykonawcy, itp.

Koszt uporzadkowania Placu Budowy po zakonczeniu Robot,

Zysk kalkulacyjny, zawierajgcy tez ewentualne ryzyka Wykonawcy z tytutu Kontraktu w catym okresie jego
realizacji, tagcznie z okresem gwarancyjnym, koszt ubezpieczenia Kontraktu, koszt gwarancji zwrotu zaliczki
i gwarancji nalezytego wykonania, a takze inne koszty i optaty bankowe, finansowe i ubezpieczeniowe.
Sporzadzenie uzupetniajacej dokumentacji i opracowan projektowych, technologicznych, operatéw, ekspertyz,
analiz, koszty nadzoréw urzgdzen towarzyszgcych, petnienie nadzoréw przez stuzby ochrony przyrody i nadzér
archeologiczny.

Koszty uzyskania wymaganych uzgodnien, pozwolen i decyzji administracyjnych.

Wszystkie koszty unieszkodliwienia odpadow, w tym opfaty srodowiskowe.

Pozostate koszty wymienione w pkt. 9 (Podstawa pfatnosci) poszczegolnych Szczegotowych Specyfikaci
Technicznych. W zakres tych kosztéw wchodzg rowniez wszelkie czynnosci nie opisane w w/w czesciach SST,
a konieczne ze wzgledu na technologie Robét i ich wzajemne nastepstwo.

Podatki obliczane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

9.2 WARUNKI KONTRAKTU | WYMAGANIA OGOLNE SST.

Koszt dostosowania sie do wymagan Warunkéw Kontraktu oraz Wymagan Ogélnych zawartych w Specyfikacji Technicznej
D-M 00.00. obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a takze wynikajgce z uzgodnien projektu, warunkéw
technicznych zasilania lub z innych dokumentow, ktérych kopie zatgczono w Projekcie Zagospodarowania Terenu
(Uzgodnienia), bagdz zawartych w projektach branzowych, a nie wyszczegdlnione w oddzielnych pozycjach Kosztorysu
Ofertowego.

9.3 OBJAZDY, PRZEJAZDY | ORGANIZACJA RUCHU

Koszt wybudowania objazddw / przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

a)

b)
c)
d)
e)

f)
9)

h)
i)

Opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem i odpowiednimi instytucjami Harmonogramu i Projektu Organizaciji
Ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii Projektu Inzynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian
i uzgodnieh wynikajacych z postepu Robét.

Ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu.
Optaty/dzierzawy terenu

Przygotowanie terenu

Dostarczenie i wykonanie konstrukcji tymczasowych nawierzchni jezdni objazdow, przejazdow, wigczen do
istniejacej sieci drogowej, ramp, chodnikéw, kraweznikéw, barier, oznakowan i drenazu.

Tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.

Wykonanie remontu czgstkowego drog objazdowych lub w przypadku zniszczonej nawierzchni jej remont
z ewentualng konieczno$cig naprawy konstrukcji uszkodzonej nawierzchni.

Uzupetnienie ubytkéw pobocza gruntem z dokopu.

Zakupy i koszty zakupu, dostarczenie i koszty dostarczenia potrzebnych materiatow.

Koszt Utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

a)
b)

c)

Oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier
i Swiatet

Utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego, w tym takze z uwzglednieniem kierowania ruchem przy pomocy
przeszkolonych sygnalistow i/lub przy pomocy przenosnych urzagdzen sygnalizacji $wietlnej

Utrzymanie w wymaganym stanie technicznym tymczasowych nawierzchni, chodnikéw, kraweznikow, barier,
oznakowan i drenazu.

Koszt Likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

a)
a)

Usuniecie wbudowanych materiatéw i oznakowania
Doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.
2.

3.

11.

12.

13.

14.

Ustawg z dnia 7 lipca 1994r. - Prawo budowlane ( Dz. U. 2021 poz. 2351 z poz zmianami ).

Rozporzadzenie Ministra Rozwoju z dnia 11 wrzesnia 2020r. w sprawie szczegdtowego zakresu i formy projektu
budowlanego ( Dz. U. 2022 poz. 1679 ).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003r. w sprawie informacji dotyczgcej bezpieczenstwa
i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia ( Dz.U. 2003 Nr 120 poz. 1126 ).

Rozporzadzeniem ministra Transportu, Budownictwa i Gospodarki Morskiej z dnia 25 kwietnia 2012 r. w sprawie
ustalania geotechnicznych warunkéw posadawiania obiektéw budowlanych (Dz. U. 2012 poz. 463 ).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 24 czerwca 2022r. w sprawie przepiséw techniczno-budowlanych
dotyczgcych drég publicznych ( Dz.U. 2022 poz. 1518 ).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 24 czerwca 2022r. w sprawie przepiséw techniczno-budowlanych
dotyczgcych drog publicznych ( Dz.U. 2022 poz. 1518 ).

Rozporzadzenie Ministra Rozwoju, Pracy i Technologii z dnia 6 wrzesnia 2021r. w sprawie sposobu prowadzenia
dziennikéw budowy, montazu i rozbiorki ( Dz.U. 2021 poz. 1686 ).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 19 listopada 2001r. w sprawie rodzajéw obiektéw budowlanych, przy ktérych
realizacji jest wymagane ustanowienie Inzyniera nadzoru inwestorskiego ( Dz.U. 2001 Nr 138, poz.1554 ).

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r. o wyrobach budowlanych ( Dz. U. 2021 poz. 1213 ).

. Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury i Budownictwa z dnia 17 listopada 2016r. w sprawie sposobu deklarowania

wihasciwosci uzytkowych wyrobéw budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym ( Dz.U. 2016
poz. 1966 z pdz. zmianami ).

Ustawa z dnia 26 czerwca 1974r. Kodeks pracy. Dziat dziesigty. Bezpieczenstwo i higiena pracy. ( Dz. U. 2022
poz. 1510 z pézn. zm. ).

Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997r. w sprawie ogdlnych przepisow
bezpieczenstwa i higieny pracy ( Dz.U. 2003 nr 169 poz. 1650 z p6z. zmianami ).

Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 14 marca 2000r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
przy recznych pracach transportowych ( Dz.U. 2018 poz. 1139 ).

Ustawa z dnia 23 kwietnia 1964r. Kodeks cywilny ( Dz. U. 2022 poz. 1360 z p6z. zmianami ).
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
D-01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
1. WSTEP

11 Nazwa zadania
Przebudowa nawierzchni z odwodnieniem i oswietleniem na dziatkach nr 2374/15; 2374/44; 723/4 w Ciechocinku.

1.2 Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot zwigzanych
z wytyczeniem trasy i punktow wysokosciowych.

1.3 Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wszystkie czynnosci zwigzane z wyznaczeniem trasy
w terenie réwninnym oraz punktéw wysokosciowych drég, i obejmuja:
roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych — niwelacja terenu,
roboty pomiarowe przy liniowych robotach drogowych
roboty pomiarowe przy elementach uzbrojenia terenu
roboty pomiarowe przy oznakowaniu pasa drogowego,
roboty pomiarowe — inwentaryzacja powykonawcza.

1.4 Okreslenia podstawowe
1.4.1. Punkty gtéwne trasy — s3g to punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy
punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okre$lenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi normami oraz z definicjami
podanymi w ST DM-00.00. ,Wymagania ogdlne”.

1.5 Wymagania ogolne
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST DM-00.00. ,Wymagania ogdlne”.

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacijg projektowg, ST
oraz z poleceniem Kierownika Projektu.

2. Materialy

2.1. Warunki ogoélne stosowania materiatéw
Warunki ogolne stosowania materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST DM-00.00. ,Wymagania
ogolne”, pkt. 2.

2.2. Materiaty do wykonania robot

Do utrwalenia punktéw gtdéwnych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym. Pale
drewniane umieszczone w sgsiedztwie punktéw zatamania trasy w czasie ich stabilizacji powinny mie¢ $rednice 0,15+0,20
m i dtugos¢ 1,5+1,7 m. Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane o dtugosci ok. 0,30 m i
Srednicy 0,05+0,08 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce stalowe srednicy 5 mm i dtugosci od 0,04
do 0,05 m. ,Swiadki” wbijane obok palikéw osiowych powinny mieé dtugos¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny.

Do wykonania roboét konieczne sg nastgpujgce materiaty:
— stupki betonowe,
— rury stalowe,
— trzpienie stalowe,
— pale drewniane.

3. Sprzet
3.1. Ogdélne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST DM-00.00. ,Wymagania ogolne”, pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robét

Roboty zwigzane ze stabilizacjg i oznaczeniem gtéwnych elementéw trasy oraz roboczych punktéw wysokosciowych beda
wykonane recznie. Roboty pomiarowe zwigzane z wytyczeniem oraz okre$leniem wysokosciowym powyzszych elementow
trasy wykonane beda specjalistycznym sprzetem geodezyjnym:

teodolity lub tachimetry,

niwelatory,

dalmierze,

tyczki,
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o laty,
o tasmy stalowe

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i punktéw gtéwnych powinien gwarantowac¢ uzyskanie wymaganej doktadnosci
pomiaru.

4. Transport
4.1. Ogodlne wymagania dotyczgce transportu

Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w ST DM-00.00. ,Wymagania ogodlne”.

Dopuszczalny jest dowolny rodzaj srodkéw transportowych zaakceptowany przez Kierownika Projektu stuzacy do przewozu
geodetdéw, sprzetu geodezyjnego oraz materiatdw potrzebnych do stabilizacji osi trasy i zakresu robét.

5. Wykonanie robét
5.1. Ogdlne zasady wykonywania robét

Ogolne zasady wykonywania robét podano w ST DM-00.00. ,Wymagania ogdélne”, pkt. 5.

5.2. ZASADY WYKONYWANIA PRAC POMIAROWYCH

Zamawiajgcy zobowigzany jest wytyczy¢ i zastabilizowa¢ w terenie punkty gtdwne osi trasy oraz punkty
wysokosciowe (repery robocze) i dostarczy¢ Wykonawcy szkic wytyczenia trasy, wykaz punktéw wysokosciowych oraz
wszelkie inne dane, niezbedne do zidentyfikowania tych punktéw w terenie. W oparciu o materiaty dostarczone przez
Zamawiajgcego Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego
wytyczenia robo6t. Prace pomiarowe powinny by¢é wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za nastepstwa niezgodnosci wykonanych robét z dokumentacjg
projektowa, ST, oraz zmianami wprowadzonymi w nich zawczasu przez Kierownika Projektu. Wykonawca powinien
natychmiast poinformowa¢ Kierownika Projektu o jakichkolwiek btedach wykrytych w wytyczeniu punktéw gtoéwnych trasy
i/lub reperéw roboczych. Btedy te powinny by¢ usuniete na koszt Zamawiajgcego. Wykonawca powinien sprawdzaé czy
rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca
stwierdzi, Ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie r6znig sie od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej to powinien
powiadomi¢ o tym Kierownika Projektu. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem
odpowiedniej decyzji przez Kierownika Projektu. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z réznic rzednych terenu
podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Kierownika Projektu, zostang
wykonane na koszt Zamawiajgcego. Zaniechanie powiadomienia Kierownika Projektu oznacza, ze roboty dodatkowe w
takim przypadku obcigza Wykonawce. Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy nie mogg by¢ rozpoczete
przed zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przez Kierownika Projektu punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty
posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajgce w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i
potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Kierownika Projektu. Wykonawca
jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki
pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostang zniszczone przez Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania, a
ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia roboét, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie
pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji rob6t nalezg do obowigzkow Wykonawcy.

5.3. WYZNACZENIE PUNKTOW GLOWNYCH OSI TRASY
Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o Dokumentacje Projektowa, przy wykorzystaniu sieci poligonizaciji
panstwowe;j.

Wyznaczone punkty na osi budowli nie powinny by¢ przesuniete wiecej niz o 3 cm w stosunku do projektowanych, a rzedne
punktéw na osi nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych projektu.

5.4. WYZNACZENIE PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH 0S| TRASY

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odlegtosci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej, niz co 50 m. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczone;j
osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze by¢ wieksze niz 5 cm. Rzedne punktéw osi nalezy wyznaczyc¢ z
doktadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych okreslonych w dokumentaciji projektowej. Do utrwalenia osi trasy w terenie
nalezy uzy¢ odpowiednich pali drewnianych. Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéwczas, gdy Wykonawca
robot zastgpi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonymi poza granicg robot.

5.5. WYZNACZENIE PRZEKROJOW POPRZECZNYCH
Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje:
e wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopow na powierzchni terenu (okreslenie granicy robét ziemnych),
e wyznaczenie w czasie trwania robét ziemnych zarysu (konturéw) nasypow i wykopow
w przekrojach poprzecznych.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowac¢ dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy stosowac¢

w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajgcej 1 metr. Odlegtos¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowac¢ do
uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegto$¢ ta, co najmniej powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych
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przekrojow poprzecznych. Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypéw i wykopéw o
ksztalcie zgodnym z dokumentacjg projektowg. Konieczne jest profilowanie przekrojow poprzecznych we wszystkich
punktach, zgodnie z dokumentacjg projektowg oraz w innych dodatkowych punktach akceptowanych przez Kierownika
Projektu.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST DM-00.00. ,Wymagania ogélne”, pkt. 6.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z wyznaczeniem trasy i punktéw wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wg
ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

6.2. Kontrola robét pomiarowych

Wymagania dla rob6t pomiarowych:

— wysokos¢ reperow +0,5¢cm
— wysokosci elementéw projektowanych +1cm,
— dokfadnosci pomiaréw poziomych +1cm/50 m

Sprawdzenie robot pomiarowych powinno by¢ przeprowadzone wg nastepujgcych zasad:

* 0$ drogi nalezy sprawdzi¢ na wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznach w poziomie oraz co najmniej co
200 m na prostych,

* robocze punkty wysokosciowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na catej dtugosci budowanego odcinka,

* wyznaczenie nasypow i wykopdw nalezy sprawdzi¢ tadmg i szablonem z poziomicg, co najmniej w 5 miejscach na
kazdym kilometrze oraz w miejscach budzgcych watpliwosci.

7. Obmiar robét
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w ST DM-00.00. ,Wymagania ogdlne”, pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg robét jest 1 km (kilometr) trasy drogowej zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.

8. Odbior robét
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST DM-00.00. ,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Odbiér robot objetych wg ST D-01.01. polega na sprawdzeniu zgodnosci wyznaczonych elementéw z Dokumentacjg
Projektowa. Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg projektowg, ST i wymaganiami Kierownika Projektu,
jezeli wszystkie pomiary, z zachowanymi tolerancjami wg pkt. 6, daty wyniki pozytywne. Odbiér robét zwigzanych z
wyznaczeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikdw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli
geodezyjnej, ktdre Wykonawca przektada Kierownikowi Projektu.

9. Podstawa ptatnosci
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM-00.00. ,Wymagania ogoélne”, pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptatnos¢ za 1 km nalezy przyjmowac na podstawie szkicow i dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli
geodezyjne;.

Cena wykonania robot obejmuije:
e sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
wykonywanie pomiaréw biezgcych w miare postepu robét, zgodnie z Dokumentacjg Projektows,
zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajgce odszukanie i
ewentualne odtworzenie,
e sporzadzenie mapy powykonawczej w 6 egz.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

D.01.02. ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1. WSTEP

11 Nazwa zadania
Przebudowa nawierzchni z odwodnieniem i oswietleniem na dziatkach nr 2374/15; 2374/44; 723/4 w Ciechocinku.

1.2 Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét
zwigzanych z rozbiérkg elementow drég w pasie drogowym,

1.3 Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej ST majg zastosowanie przy wykonaniu rozbidrki elementow
istniejgcej nawierzchni, a w szczegodlnosci:

e Rozbidrka nawierzchni z kruszywa
e Rozebranie podbudowy z kruszywa zmieszanego z gruntem rodzimym

Materialy pochodzace z rozbiorki: stupki i podpory do znakéw drogowych, tarcze i tablice znakéw drogowych pozostajg
wiasnoscig Inwestora. Po oczyszczeniu nalezy je przetransportowaé w miejsca wskazane przez Inwestora. Pozostate
materialy wyszczegodlnione w pkt. 1.3 zostang zutylizowane przez Wykonawce przy zachowaniu przepisow odno$nie
ochrony srodowiska ( Ustawa z dnia 14 grudnia 2012 r. o odpadach; Dz. U. 2022 poz. 699 z pdz. zmianami ).

14 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podano w DM-00.00.

1.5. Wymagania ogoéine
Informacje ogdlne zwarto w DM-00.00.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET
Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST DM-00.00. ,Wymagania ogoine” punkt 3.
Do wykonania robét rozbiérkowych nawierzchni mozna uzy¢:

— pity mechaniczne,

— spycharki,

—  tadowarki,

— mioty pneumatyczne,
— samochody ciezarowe,
—  koparki.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST DM-00.00. ,Wymagania ogdlne” punkt 4.
Materiaty pochodzace z rozbiérki powinny byé przewozone w taki sposob, aby nie zanieczyszczaé drog, nie stwarzac
niebezpieczenhstwa dla ruchu.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogodlne zasady dotyczgce wykonania robét podano w ST DM-00.00. ,Wymagania ogolne”, punkt 5.

5.1.Rozbidérce podlegajg wszystkie elementy drég i ogrodzen wykazane w Dokumentacji Projektowe;j i niniejszej ST (wg pkt
1.3.).

Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbidrkowej, Kierownik Projektu moze
poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktérej zostanie okreslony przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe nalezy wykonywaé mechanicznie oraz recznie w sposob okreslony w ST lub przez Kierownika Projektu.
Warstwy nawierzchni i podbudowy nalezy usuwaé mechanicznie przy zastosowaniu sprzetu wymienionego w pkt. 3.
Niewielkie powierzchnie robdt rozbiorkowych mozna wykonywac recznie. Roboty rozbiérkowe nawierzchni i podbudowy
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nalezy prowadzi¢ w taki sposéb, aby krawedz rozbieranej warstwy na styku z istniejgcg nawierzchnig byta pionowa
i prostopadta do osi drogi, nie moze by¢ postrzepiona. Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania powinny
by¢ usuwane bez powodowania zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajg sie wtasnoscig Wykonawcy,
powinien on przewiez¢ je na miejsce okreslone w ST lub wskazane przez Kierownika Projektu. Doty (wykopy) powstate po
rozbiérce elementéw drég, ogrodzen sygnalizacji swietlnej znajdujgce sie w miejscach, gdzie zgodnie z dokumentacjg
projektowag beda wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy zapobiec
gromadzeniu sie w nich wody opadowej. Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopéw drogowych nalezy
wypetié, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajgcego terenu i zagesci¢ zgodnie z wymaganiami
okreslonymi w ST D-01.06.

5.2. Rozbidrka urzgdzen bezpieczenstwa ruchu

Demontaz nalezy przeprowadzi¢ w taki sposéb, zeby nie zniszczy¢ tych elementéw. Wykonawca zobowigzany jest
przekazaé Zamawiajgcemu wszystkie materialy pochodzace z demontazu urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego
i dostarczy¢ je do wskazanego przez Kierownika Projektu miejsca sktadowania.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogdlne wymagania dotyczgce kontroli jakosci rob6t podano w ST DM-00.00. ,Wymagania ogdlne" punkt 6.
Kontrola jakosci robét rozbiérkowych polega na wizualnym sprawdzeniu ich zgodnosci z Dokumentacjg Projektowg, ST
i poleceniami Inzyniera.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne wymagania dotyczgce obmiaru robét podano w ST DM-00.00. ,Wymagania ogélne” punkt 7.

Jednostkg obmiarowg robot zwigzanych z rozbiérkg elementéw drég i ogrodzen jest:
— dla nawierzchni - m? (metr kwadratowy),

— dla kraweznikéw i ogrodzen - m (metr),

— dla znakéw drogowych oraz nosnikéw reklamowych - szt. (sztuka).

— Dla krzyza oraz sygnalizacji $wietlnej — kpl (komplet)

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne wymagania dotyczgce odbioru robét podano w ST DM-00.00. ,Wymagania ogolne” punkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne wymagania dotyczgce podstawy ptatnosci podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” punkt 9.

a) dla rozbioérki warstw nawierzchni:
*wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
erozkucie i zerwanie nawierzchni,
*ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego jej uzycia, z utozeniem na poboczu,
ezatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,
*wyréwnanie podfoza i uporzgdkowanie terenu rozbiérki;
euporzgdkowanie terenu rozbidrki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

D.01.03. WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH KAT.I-V

1. Wstep

1.1 Nazwa zadania
Przebudowa nawierzchni z odwodnieniem i oswietleniem na dziatkach nr 2374/15; 2374/44; 723/4 w Ciechocinku.

1.2 Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru wykopdw w gruncie kategorii
I-IV.

13 Zakres robét objetych ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.2.

1.4 Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo rozdrobnionych odpadéw przemystowych,
spetniajgca warunki statecznosci i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.

1.4.3.  Wykop ptytki - wykop, ktdrego gtebokosc¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.4. Wykop Sredni - wykop, ktérego gtebokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.5. Wykop gteboki - wykop, ktérego gtebokos¢ przekracza 3 m.

1.4.6. Bagno - grunt organiczny nasycony woda, 0 matej nosnosci, charakteryzujgcy sie znacznym i dtugotrwatym
osiadaniem pod obcigzeniem.

1.4.7. Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntdow pozyskanych w czasie wykonywania
wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypéw oraz innych prac zwigzanych z trasg drogows.

1.4.8. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujgca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:

p
r=—2
P ds
gdzie:
Pa - gestos¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, (Mg/m?®),
Pds - maksymalna gesto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymailnej, okreslona w normalnej

probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481, stuzgca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych, badana
zgodnie z normg BN-77/8931-12, (Mg/m?®).
1.4.9. Wskaznik réznoziarnistosci - wielko$¢ charakteryzujgca zageszczalno$¢ gruntéw niespoistych, okreslona wg

WZOru:
_ deo
U_ -
d10
gdzie:
dso - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu, (mm),
dio - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu, (mm).

1.4.10. Wskaznik odksztatcenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujgca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:
E2

Iy=—

E1

gdzie:

E1 -modut odksztatcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998,
E. -modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtérnym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998.

1.4.11. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST DM-00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 1.4.

1.5 Wymagania ogéine

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét oraz za ich zgodnos$¢ z Dokumentacjg Projektowa, ST
oraz poleceniami Kierownika Projektu. Ogélne wymagania dotyczgce robét podano w ST DM-00.00. pkt. 1.5.

12. Materiaty
2.1. Ogodlne wymagania dotyczgce materiatow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST DM-00.00 ,Wymagania ogdine”
punkt 2. Materiat wystepujgcy w podfozu wykopu jest gruntem rodzimym, ktéry bedzie stanowit podtoze nawierzchni.
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Zgodnie z Katalogiem typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych powinien charakteryzowac sie grupa
nosnosci Gs. W przypadku gdy grunt w podtozu nie spetnia kryteriéw dla G1 nalezy go ulepszy¢. Propozycje sposobu
ulepszenia przedstawia Wykonawca.

2.2. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopéw powinny byé przez Wykonawce wykorzystane w maksymalnym stopniu do
budowy nasypéw. Do budowy nasypéw beda wykorzystane tylko grunty kategorii I-Il. Wybdr gruntu do wykonania nasypéw
korpusu drogowego, uzyskanego z wykopdéw, powinien by¢ dokonany po przeprowadzeniu badan laboratoryjnych

i zakwalifikowaniu go jako przydatnego, to jest spetniajgcego wymagania okreslone w normie PN-S02205:1998
i zaakceptowanego przez Kierownika Projektu. Szczegétowe dane dotyczgce gruntéw przydatnych do wykonania nasypow
podano w ST ,Wykonywanie nasypow”. Grunty przydatne do budowy nasypéw mogg byé wywiezione poza teren budowy
tylko za zezwoleniem Kierownika Projektu. Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopdéw, nie bedac
nadmiarem objetosci robét ziemnych, zostaty za zgodg Kierownika Projektu wywiezione przez Wykonawce poza teren
budowy z przeznaczeniem innym niz budowa nasypoéw lub wykonanie prac objetych kontraktem, Wykonawca jest
zobowigzany do dostarczenia réwnowaznej objetosci gruntdw przydatnych ze Zrddet wiasnych, zaakceptowanych przez
Kierownika Projektu. Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypéw powinny by¢ wywiezione przez Wykonawce na
odktad. Zapewnienie terenébw na odkiad nalezy do obowigzkéw Zamawiajgcego, o ile nie okreslono tego inaczej
w kontrakcie. Kierownik Projektu moze nakaza¢ pozostawienie na terenie budowy gruntéw, ktérych czasowa nieprzydatnos¢
wynika jedynie z powodu zamarzniecia lub nadmiernej wilgotnosci o ile nie ma to wptywu na harmonogram i termin
zakonczenia budowy. W przypadku, gdy parametry gruntu pozyskanego z wykopu lub stanowigcego podtoze rodzime
nasypu bgdz konstrukcji ulegly pogorszeniu na skutek btednego dziatania lub zaniechania Wykonawcy, zostanie on
obcigzony kosztami doprowadzenia gruntéw do prawidtowych parametrow.

23. Sprzet

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST DM-00.00. ,Wymagania ogdlne” pkt 3.Roboty ziemne zwigzane
z wykonaniem wykopéw bedg prowadzone recznie i przy uzyciu sprzetu mechanicznego do robét ziemnych
zaakceptowanego przez Kierownika Projektu i podanego w niniejszej ST.

3.2. Sprzet do robét ziemnych
Wykonawca przystepujgcy do wykonania robot ziemnych powinien wykazac sie mozliwoscig korzystania z nastepujacego
sprzetu do:

® odspajania i wydobywania gruntéw (koparki, tadowarki),

® jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntéw (spycharki, réwniarki),

® transportu mas ziemnych (samochody skrzyniowe, samochody samowytadowcze, ciggniki kotowe),

[ ]

sprzetu zageszczajgcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne).
34. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu
Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano ST DM-00.00. ,Wymagania ogdlne” pkt. 4.

4.2. Transport gruntéw
Wybodr srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu (materiatu), jego
objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od odlegtosci transportu. Do transportu gruntu uzyskanego z wykopu na
trasie, celem powtérnego wbudowania w nasyp mogg by¢ stosowane nastepujgce srodki transportu:

e samochody skrzyniowe,

e samochody samowytadowcze,

e ciggniki kotowe i ggsienicowe
lub inne $rodki transportu zaakceptowane przez Kierownika Projektu.

Wydajnos¢ srodkéw transportu powinna byé dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do wykonywania wykopow.
Zwiekszenie odlegtosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawg roszczen Wykonawcy, dotyczgcych
dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwiekszone odlegtoci nie zostaty wczesniej zaakceptowane na piSmie przez
Kierownika Projektu.

45. Wykonanie robét

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne wymagania dotyczace wykonania robét podano w ST DM-00.00. ,Wymagania ogdlne” punkt 5.

Wykopy nalezy wykonywac¢ z zachowaniem wymagan dotyczgcych doktadnosci, okreslonych w punkcie 5.2.

Wykonywanie wykopow moze nastgpi¢ po wykonaniu robét przygotowawczych, po wyrazeniu zgody przez Kierownika
Projektu. Oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym nalezy wykonaé zgodnie z ,Instrukcjg oznakowanie robot
prowadzonych w pasie drogowym”. Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac¢ ich statecznos¢ w catym
okresie prowadzenia robot, a naprawa uszkodzen, wynikajgcych z nieprawidiowego uksztattowania skarp wykopu, ich
podciecia lub innych odstepstw od Dokumentacji Projektowej obcigza Wykonawce robét ziemnych. Wykonawca powinien
wykonywa¢ wykopy w taki sposéb, aby grunty (kruszywa) o réznym stopniu przydatnosci do budowy nasypow byty
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odspajane oddzielnie, w sposob uniemozliwiajacy ich wymieszanie (zanieczyszczenie). Odstepstwo od powyzszego
wymagania, uzasadnione skomplikowanym uktadem warstw geotechnicznych (warstw konstrukcji korpusu drogowego),
wymaga zgody Kierownika Projektu. Odspojone grunty (kruszywa) przydatne do wykonania nasypow powinny byc¢
bezposrednio wbudowane w nasyp lub przewiezione na odkfad. Odspajanie i transport gruntdw (kruszyw) przydatnych,
przewidzianych do budowy nasypu sg dopuszczalne tylko wéwczas, gdy w miejscu wbudowania zapewniono prace sprzetu
gwarantujgcego roztozenie i zageszczenie gruntu (kruszywa) zgodnie z wymaganiami Dokumentacji Projektowej i ST. O ile
Kierownik Projektu dopusci czasowe sktadowanie gruntéw (kruszyw) nalezy je odpowiednio zabezpieczyé przed
nadmiernym zawilgoceniem (zanieczyszczeniem). Jezeli grunt jest zamarzniety nie nalezy odspaja¢ go do gtebokosci okoto
0,5 m powyzej projektowanych rzgdnych robét ziemnych.

5.2. Doktadnos¢ wykonania wykopow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie, od osi projektowanej nie powinny by¢ wieksze niz + 10 cm. Rdéznica
w stosunku do projektowanych rzednych robét ziemnych nie moze przekraczaé + 1 cm i -3 cm. Szeroko$¢ korpusu nie moze
rézni¢ sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz £ 10 cm, a krawedzie korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych zataman
w planie. Pochylenie skarp powinno by¢ zgodne z dokumentacjg projektowg i nie powinno rézni¢ sie od projektowanego
o wiecej niz 10% jego wartosci wyrazonej tangensem kata. Maksymalna gtebokos¢ nieréwnosci na powierzchni skarp nie
powinna przekracza¢ 10 cm przy pomiarze tatg 3-metrowa, albo powinny by¢ spetnione inne wymagania dotyczace
réwnosci, wynikajgce ze sposobu umocnienia powierzchni.

5.3. Wymagania dotyczgce zageszczenia
Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robdét ziemnych powinno spetnia¢ wymagania, dotyczgce
minimalnej wartosci wskaznika zageszczenia (ls).

Tablica. Minimalne warto$ci wskaznika zageszczenia w wykopach i miejscach zerowych robét ziemnych

Minimalna wartos¢ I dla:

Strefa - -
korpusu Drég ogdlnodostepnych

kategoria ruchu KR3 kategoria ruchu KR1(sciezka rowerowa)
Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,00

Na gtebokosci od 20 do 50 cm od|1,00

powierzchni robot ziemnych 0,97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie majg wymaganego wskaznika zageszczenia, to przed
utozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je dogesci¢ do wartosci |s, podanej powyzej. Jezeli warto$ci wskazZnika
zageszczenia okreslone powyzej nie mogg by¢ osiagniete przez bezposrednie zageszczanie gruntdw rodzimych, to nalezy
podja¢ sSrodki w celu ulepszenia gruntu podtoza, umozliwiajgcego uzyskanie wymaganych wartosci wskaznika
zageszczenia. Mozliwe do zastosowania $rodki proponuje Wykonawca i przedstawia do akceptacji Kierownikowi Projektu.
Dodatkowo mozna sprawdzi¢ nosnos¢ warstwy gruntu na powierzchni robét ziemnych na podstawie pomiaru wtérnego
modutu odksztatcenia E, zgodnie z PN-S-02205:98: lub badania lekka ptytg dynamiczna.

5.4. Odwodnienie wykopow

Odwodnienia pasa robét ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowigcych elementy systeméw odwadniajgcych, ujetych w dokumentacji projektowej,
Wykonawca powinien, o ile wymagajg tego warunki terenowe, wykona¢ urzadzenia, ktoére zapewnig odprowadzenie waéd
gruntowych i opadowych poza obszar robot ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem.
Wykonawca ma obowigzek takiego wykonywania wykopow, aby powierzchniom gruntu nadawac¢ w catym okresie trwania
robot spadki, zapewniajgce prawidiowe odwodnienie. Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegng nawodnieniu,
ktére spowoduje ich diugotrwatg nieprzydatnos¢, Wykonawca ma obowigzek usuniecia tych gruntéw i zastgpienia ich
gruntami przydatnymi na wtasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony Zamawiajgcego za te czynnosci, jak
réwniez za dowieziony grunt. Odprowadzenie wéd do istniejgcych zbiornikéw naturalnych i urzadzen odwadniajgcych musi
by¢ poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie trwania robo6t ziemnych.
Wykonanie wykopow powinno postepowac w kierunku podnoszenia sie niwelety. W czasie robét ziemnych nalezy zachowaé
odpowiedni spadek podtuzny i nadaé przekrojom poprzecznym spadki, umozliwiajgce szybki odptyw wdd z wykopu. Spadek
poprzeczny powinien by¢ zgodny z dokumentacjg projektowa i nie powinien byé mniejszy niz 2% i nie wigkszy niz 4%.
Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wptyw kolejnosci i sposobu odspajania gruntdow oraz terminéw wykonywania innych robét na
spetnienie wymagan dotyczacych prawidiowego odwodnienia wykopu w czasie postepu robét ziemnych. Zrédita wody,
odstoniete przy wykonywaniu wykopow, nalezy ujg¢ w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i gruntowe nalezy odprowadzié¢
poza teren pasa robot ziemnych.

5.5. Wymagania odnosnie ruchu budowlanego

Nie nalezy dopuszczaé ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubos$¢ warstwy gruntu (naktadu) powyzej rzednych robot
ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m. Z chwilg przystgpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza sie po nim
jedynie ruch maszyn wykonujgcych te czynnos$¢ budowlang. Moze odbywacé sie jedynie sporadyczny ruch pojazdoéw, ktére
nie spowodujg uszkodzen powierzchni korpusu. Naprawa uszkodzen powierzchni robdt ziemnych, wynikajgcych
z niedotrzymania podanych powyzej warunkéw obcigzenia Wykonawce robét ziemnych.
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56. Kontrola jakosci robét

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne wymagania dotyczgce kontroli jakosci robét podano ST D-M.00.00. ,Wymagania ogdlne” punkt 6.

6.2. Kontrola wykonania wykopéw

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w niniejszej specyfikaciji
oraz w dokumentac;ji projektowe;.

W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrdci¢ na:

a) odspajanie gruntdw w sposob nie pogarszajacy ich wiasciwosci,

b) zapewnienie statecznosci skarp,

c) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania roboét i po ich zakonczeniu,

d) dokfadnos$¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykonczenie),

e) zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wg wymagan okreslonych w pkt. 5.3.

6.2.1. Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podaje ponizsza tablica.

Tablica. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanych robét ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalna czestotliwo$¢ badan i pomiaréw
1 Pomiar szerokosci korpusu ziemnego
2 Pomiar szerokosci dna rowéw Pomiar tasmg, szablonem, tatg o dtugosci 3 m i poziomicg
3 Pomiar rzednych powierzchni korpusu | lub niwelatorem, w odstepach co 200 m na prostych, w
ziemnego punktach gtéwnych tuku, co 100 m na fukach o R > 100 m
4 Pomiar pochylenia skarp co 50 m na tukach o R < 100 m oraz w miejscach, ktére
5 Pomiar réwnoséci powierzchni korpusu budzg watpliwosci
6 Pomiar réwnosci skarp
7 Pomiar spadku podtuznego powierzchni | Pomiar niwelatorem rzednych w odstepach co 200 m oraz
korpusu lub dna rowu w punktach watpliwych
Wskaznik zageszczenia okresla¢ dla kazdej utozonej
1 Badanie zageszczenia gruntu warstwy, lecz nie rzadziej niz raz na 1000 m? warstwy i nie
rzadziej niz raz na 100m dtugosci odcinka

6.2.2. Szerokos$¢ korpusu ziemnego
Szerokos$¢ korpusu ziemnego nie moze réznic sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz + 10 cm.

6.2.3. Szerokosc¢ dna rowow
Szerokos¢ dna rowdéw nie moze rézni¢ sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz + 5 cm.

6.2.4. Rzedne korony korpusu ziemnego
Rzedne korony korpusu ziemnego nie moga roéznic sie od rzednych projektowanych o wiecej niz -3 cm lub +1 cm.

6.2.5. Pochylenie skarp
Pochylenie skarp nie moze rozni¢ sie od pochylenia projektowanego o wiecej niz 10% wartosci pochylenia wyrazonego
tangensem kata.

6.2.6. Rownos$¢ korony korpusu
Nieréwnosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone tatg 3-metrowg, nie moga przekracza¢ 3 cm.

6.2.7. Rownosc¢ skarp
Nieréwnos$ci skarp, mierzone tatg 3-metrowa, nie mogg przekracza¢ + 10 cm.

6.2.8. Spadek podtuzny korony korpusu lub dna rowu
Spadek podtuzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar niwelatorem rzednych
wysokosciowych, nie moze dawac roznic, w stosunku do rzednych projektowanych, wigkszych niz -3 cm lub +1 cm.

6.2.9. Zageszczenie gruntu

Wskaznik zageszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 powinien wynosi¢ 1,00. Alternatywnie mozna stosowaé
metode obcigzen ptytowych VSS, zgodnie z normg PN-S-02205:98, lub po skalibrowaniu metode obcigzen lekka ptytg
dynamiczna.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetniajgce wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji, zostang odrzucone. Jesli
materiaty nie spetniajgce wymagan zostang wbudowane lub zastosowane, to na polecenie Kierownika Projektu Wykonawca
wymieni je na wtasciwe, na wtasny koszt. Wszystkie roboty, ktére wykazujg wieksze odchylenia cech od okreslonych w pkt.
5 i 6 specyfikacji powinny by¢é ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.
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7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne wymagania dotyczgce obmiaru robot podano ST D-M.00.00. ,Wymagania ogélne” punkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest 1 m*® (metr szescienny) wykonanego wykopu na podstawie Dokumentacji Projektowej i pomiaru
w terenie.

8. Odbior robét

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne wymagania dotyczgce odbioru robét podano ST D-M.00.00. ,Wymagania ogdlne” punkt 8.

Roboty ziemne uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, ST i wymaganiami Kierownika Projektu, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 5 i 6 niniejszej ST daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatnosci

9.1. Ogolne zasady dotyczgce podstawy ptatnosci robot
Ogolne wymagania dotyczgce podstawy ptatnosci robét podano ST D-M.00.00. ,Wymagania ogélne” punkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j
Platnos¢ za 1 [m®] nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i oceng jakosci robot w oparciu o wyniki pomiaréw i badan
laboratoryjnych.

Cena wykonania 1 [m®] wykopdw obejmuje nastepujace czynnosci:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— wykonanie wykopu z transportem urobku, obejmujgce: odspojenie, przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie
i wytadunek,
— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
— profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,
— zageszczenie powierzchni wykopu,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w ST,
— rozplantowanie urobku na odktadzie,
— rekultywacje terenu.

10. Przepisy zwigzane
1. PN-EN ISO 14688: 2006 Badania geotechniczne -- Oznaczanie i klasyfikowanie gruntéw -- Czes$¢ 1: Oznaczanie

i opis
2. PN-EN 1997-2:2009 Eurokod 7 -- Projektowanie geotechniczne -- Cze$¢ 2: Rozpoznanie i badanie podioza gruntowego
3. PN-78/B-06714/28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki metodg bromowg
4. PN-80/B-06714/37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego
5. PN-78/B-06714/39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazowego
6. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe -- Roboty ziemne -- Wymagania i badania
7. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu
8. BN-76/8950-03 Badania hydrologiczne. Obliczanie wspétczynnika filtracji gruntéw sypkich na podstawie

uziarnienia i porowatosci
9. Instrukcja badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP, Warszawa 1998.
10. Wytyczne wzmacniania podtoza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Warszawa 2002.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

D.01.04. KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAGESZCZENIEM PODLOZA

1. WSTEP

11 Nazwa zadania
Przebudowa nawierzchni z odwodnieniem i oswietleniem na dziatkach nr 2374/15; 2374/44; 723/4 w Ciechocinku.

1.2 Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét zwigzanych
z wykonaniem koryta wraz z profilowaniem i zageszczeniem podioza gruntowego.

1.3 Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia roboét zwigzanych z profilowaniem
i zageszczeniem podioza gruntowego, i obejmuja:
e mechaniczne wykonanie koryta wraz z profilowaniem i zageszczaniem podifoza na catej szerokosci nawierzchni
gtebokosci do 40 cm w gruncie kat. I-IV z wywozem gruntu na odktad

1.4 Okreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w ST DM-00.00. ,Wymagania ogéine” punkt 1.4.

141 Koryto ziemne — wykonuje sie w goérnej czesci koorpusu drogowego w celu umieszczenia w nim konstrukciji
nawierzchni.

1.4.2 Wskaznik zageszczenia gruntu — wielko$s¢ charakteryzujgca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg
nastepujgcego wzoru:

b= Ld
P ds
w ktorym;
Paq — gestos¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu [Mg/m?],
Pas — maksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, okreslona wg normalnej

préby Proctora, zgodnie z PN-88/B-04481, stuzagca do oceny zageszczania gruntu w robotach ziemnych, zgodnie
z normg BN-77/8931-12 [Mg/m?].

1.5 Wymagania ogélne
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robot oraz za ich zgodnos¢
z Dokumentacjg Projektowa, ST oraz poleceniami Kierownika Projektu.

2. Materialy
Nie wystepuja.

3. Sprzet
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST DM-00.00. ,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonywania robét
Wykonawca przystepujagcy do wykonania koryta drogowego wraz z profilowaniem i zageszczeniem podioza powinien
wykazaé sie mozliwoscig korzystania ze sprzetu gwarantujgcego wtasciwa tj. spetniajgca wymagania ST jakos¢ robdt. Do
wykonania robot nalezy stosowac nastepujacy sprzet mechaniczny dostosowany do szerokosci wykonywanego koryta:

e réwniarki samojezdne,

e spycharki uniwersalne z ukosnie ustawionym lemieszem,

e walce statyczne dostosowane do wielkos$ci zageszczanej powierzchni, ogumione, wibracyjne,

e ubijaki mechaniczne do zastosowania w miejscach trudno dostepnych dla innego sprzetu do zageszczania,

e sprzet do recznego prowadzenia robdét ziemnych (fopaty, szpadle, kilofy, itp.).
Caly sprzet budowlany, maszyny, urzadzenia i narzedzia powinny by¢ w dobrym stanie, zapewniajgcym uzyskanie
odpowiedniej jakosci robot, w szczegdlnosci stosowany sprzet nie moze wywotywacé niekorzystnego wplywu na wtasciwosci
gruntu podioza. Zastosowany sprzet budowlany powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosci wskazaniom zawartym
w PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Kierownika Projektu lub w przypadku braku takich
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dokumentow powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Kierownika Projektu. Sprzet powinien by¢ stale utrzymywany
w dobrym stanie technicznym. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzgdzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania wymagan
jakosciowych robot zostang przez Kierownika Projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. Transport
4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu

Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano ST DM-00.00. ,Wymagania ogdélne”
pkt 4. Materiat z korytowania mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu zaakceptowanymi przez Kierownika
Projektu.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne wymagania dotyczace wykonania robét podano w ST DM-00.00. ,Wymagania ogdlne” punkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca moze przystgpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczenia podtoza dopiero po zakonczeniu
i odebraniu robét ziemnych oraz wszystkich robo6t zwigzanych z wykonaniem elementéw odwodnienia i instalacji urzagdzenh
podziemnych w korpusie ziemnym. Wykonawca powinien przystgpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia
poditoza bezposrednio przed rozpoczeciem robdt zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wczes$niejsze
przystgpienie do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia podfoza i wykonywanie tych robot z wyprzedzeniem jest
mozliwe wytgcznie za zgodg Kierownika Projektu, w korzystnych warunkach atmosferycznych. W wykonanym korycie oraz
po wyprofilowanym i zageszczonym podtozu nie moze odbywac sie ruch budowlany, nie zwigzany bezposrednio
z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wyznaczenie i wykonanie koryta

Na podstawie Dokumentacji Projektowej nawierzchnia bedzie wykonana w korycie gruntowym. Sposéb wytyczenia
powinien umozliwiaé wykonanie koryta oraz warstw nawierzchni z tolerancjami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej
i w ST. Wymiary koryta powinny by¢é wyznaczone przez wczesniej przygotowane, odpowiednio zamocowane i utrzymywane
w czasie robot paliki lub szpilki, za ktérych stan odpowiada Wykonawca. Rozmieszczenie palikow, ustawionych w rzedach
réwnolegtych do osi drogi, powinno umozliwiaé naciggniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robét w odstepach nie
wiekszych niz co 10 metréow. Rodzaj stosowanego sprzetu, a w szczegdlnosci jego moc nalezy dostosowaé do gruntu
kategorii |-V, w ktérym prowadzone sg roboty oraz do stopnia trudnosci jego odspojenia. Grunt odspojony w czasie
wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowej i zaleceniami Kierownika
Projektu, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odktad w miejsce wskazane przez Kierownika Projektu.

5.4. Profilowanie i zageszczenie podioza w korycie

Przed wykonaniem profilowania podtoza w korycie drogowym nalezy uprzednio oczysci¢ je z wszelkich
zanieczyszczen. Nalezy usungé btoto i grunt, ktéry ulegt nadmiernemu nawilgoceniu i odwiez¢ na miejsce wskazane przez
Kierownika Projektu. Po oczyszczeniu powierzchni podioza, kiére ma byé profilowane nalezy sprawdzi¢, czy istniejgce
rzedne terenu umozliwiajg uzyskanie po wykonaniu profilowania zaprojektowanych rzednych podtoza. Rzedne terenu przed
profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podtoza. Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony
i wystepujg zanizenia poziomu w podtozu przewidzianym do profilowania Wykonawca powinien spulchnia¢ podioze
gruntowe na gleboko$¢ zaakceptowang przez Kierownika Projektu, a nastepnie dowiez¢é dodatkowy grunt spetniajgcy
wymagania obowigzujgce dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych
wysokosciowych i zagesci¢ warstwe do uzyskania wartosci wskaznika zageszczenia, okreslonego w tablicy nr 1. Do
profilowania podioza, tam gdzie jest to mozliwe, nalezy stosowaé réwniarki. Sciety grunt powinien byé wykorzystany
w robotach ziemnych lub w inny sposdb zaakceptowany przez Kierownika Projektu. Zageszczenie podtoza w korycie nalezy
wykonywaé bezposrednio po profilowaniu przez watowanie walcami stalowymi, gtadkimi lub ubijakami mechanicznymi
w miejscach trudno dostepnych, zachowujgc optymalng wilgotno$¢ zageszczanego gruntu z tolerancjg od -20% do +10%.
Zageszczenie podfoza nalezy kontrolowa¢ wg normalnej proby Proctora, przeprowadzonej zgodnie z normg PN-88/B-04481
(metoda | lub Il). Wskaznik zageszczenia nalezy okresli¢ zgodnie z normg BN-77/8931-12. Wartosci wskaznika
zageszczenia podano w tablicy 1.

Tablica 1. Wartosci wskaznika zageszczenia podtoza s

Strefa korpusu Minimalna warto$¢ I dla:

KR-1 KR-3
Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,00 1,00
Na gtebokosci od 20 do 50 cm od powierzchni podioza 0,97 1,00

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podioza

Podtoze gruntowe (koryto) po wykonaniu profilowania i odpowiednim zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane
w dobrym stanie. Jezeli po wykonaniu robét zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podioza nastapi przerwa
w robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podtoze
przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roztozenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przez Kierownika
Projektu. Jezeli wyprofilowane i zageszczone podtoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania kolejnej warstwy
mozna przystgpi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu. Po osuszeniu podtoza Kierownik Projektu oceni jego stan
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i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to
naprawe wykona on na wiasny koszt.

66. Kontrola jakosci robét

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne wymagania dotyczgce kontroli jakosci robét podano ST D-M.00.00. ,Wymagania ogoélne” punkt 6.

6.2. Badania w czasie robot
Tablica 2. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego podioza

Lp. Wyszczegdlnienie badan Minimalna czestotliwos¢
i pomiarow badan i pomiaréow

1 Szerokos¢ koryta 10 razy na 1 km

2 Réwnos¢é podtuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu

3 Roéwnos¢ poprzeczna co 10 m na kazdym pasie ruchu

4 Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km

5 Rzedne wysokosciowe co 100 m

6 Uksztattowanie osi w planie co 100 m

7 Zageszczenie, wilgotno$¢ | w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na
gruntu podtoza 600 m?

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach

gtéwnych tukéw poziomych

6.2.1. Kontrola zageszczenia podioza

Wskaznik zageszczenia gruntu nalezy sprawdza¢ wg normy BN-77/8931-12, przynajmniej w dwdch punktach,
wybranych losowo na kazdej dziatce roboczej. Wilgotnos¢ optymalng i maksymalng gestos¢ objetosciowa gruntu nalezy
kontrolowaé¢ na podstawie normalnej proby Proctora, wg normy PN-88/B-04481 (metoda | lub II). Wilgotno$¢ gruntu podtoza
powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od - 20% do + 10%. W przypadku, gdy przeprowadzenie badania
zageszczenia w oparciu o metode Proctora jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste uziarnienie materiatu tworzacego
podtoze, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i wtorny modut
odksztatcenia podtoza wg normy PN-S-02205. Stosunek wtérnego do pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien
przekracza¢ dla zwiréw, pospotki i piasku wartosci 2,2 przy Is 2 1,0 i 2,5 przy Is < 1,0. Do odbioru zageszczenia poditoza
Wykonawca powinien przygotowaé i przedstawi¢ w sposob tabelaryczny zestawienie wynikow badan wskaznika
zageszczenia, wraz z warto$ciami $rednimi dla catego odbieranego odcinka otrzymane na podstawie biezgcej kontroli
zageszczenia.

6.2.2. Kontrola wykonanego profilu koryta drogowego

a) Sprawdzenie rownosci podioza

Nieréwnosci profilowanego i zageszczonego podtoza nalezy mierzy¢ fatg o dlugosci 4 m co 20 m w kierunku
podtuznym. Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ tatg dostosowang do szerokosci koryta co najmniej 10 razy na 1 km.
Nieroéwnosci podtoza nie mogg przekracza¢ 20 mm.

b) Sprawdzenie spadkéw poprzecznych

Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢é za pomocg 4 metrowej faty i poziomicy co najmniej 10 razy na 1 km
i dodatkowo we wszystkich punktach gtéwnych tukéw poziomych. Spadki poprzeczne podfoza powinny by¢ zgodne
z Dokumentacjg Projektowg z zachowaniem warunkéw tolerancji £ 0,5 %.

c) Sprawdzenie gtebokosci koryta i rzednych dna

Gtebokos¢ koryta i rzedne dna nalezy sprawdzaé, co 20 m w osi jezdni i na jej krawedziach. Na odcinkach
krzywoliniowych co 10 m. Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi koryta i projektowanymi nie powinny przekraczac -
3 cm, + 1 cm. Wymaga sie, aby 95% zmierzonych rzednych podtoza nie przekraczato dopuszczalnych odchylen.

d) Sprawdzenie uksztattowania osi koryta

Uksztattowanie osi koryta nalezy sprawdza¢ w punktach gtéwnych trasy i w innych dodatkowych punktach,
rozmieszczonych nie rzadziej, niz co 100 m. Os$ drogi w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej
0 wiecej niz =5 cm.

e) Sprawdzenie szerokosci koryta

Szerokos$¢ koryta nalezy sprawdzaé co najmniej 10 razy na 1 km.
Szerokos$¢ koryta nie moze réznic sie od szeroko$ci projektowanej o wiecej niz+ 10 cmi- 5 cm.

6.2.3. Ocena wykonanych pomiaréw i badan

Poziom jakosci wykonanego profilowania i zageszczenia koryta nalezy uzna¢ za zgodny z wymaganiami, jezeli
wszystkie wyniki pomiaréw i badan spetniajg wymagania podane w punkcie 6.2 niniejszej ST.
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6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podtoza)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujg wieksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w punkcie 6.2
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do gtebokosci co najmniej 10 cm, wyrdwnanie i powtdrne zageszczenie.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. Obmiar robét

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne wymagania dotyczace obmiaru robét podano ST D-M.00.00. ,Wymagania ogdélne” pkt 7.
Jednostkg obmiarowg jest [m2] — metr kwadratowy wykonanego korytowania wraz z profilowaniem.

8. Odbiér robét

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogolne wymagania dotyczgce odbioru robét podano ST D-M.00.00. ,Wymagania ogélne” punkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Kierownika Projektu, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robét zanikajgcych lub ulegajgcych zakryciu
Odbidr koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podioza dokonywany jest na zasadach odbioru robot
zanikajgcych i ulegajacych zakryciu. Odbidér robo6t powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych napraw bez hamowania postepu robét. Wykonawca powinien zgtosi¢ Kierownikowi Projektu do odbioru
zakonczony odcinek koryta (wyprofilowanego i zageszczonego podioza). Do odbioru Wykonawca powinien przedstawi¢
wszystkie wyniki badan z biezgcej kontroli robdt. Odbioru robét dokonuje Kierownik Projektu na podstawie raportéw
Wykonawcy z biezgcej kontroli robét, ewentualnych uzupetniajgcych badan i pomiaréw oraz ogledzin warstwy. Kierownik
Projektu zleci Wykonawcy lub niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie uzupetniajgcych badan i pomiaréw w przypadku,
gdy:
® zakres lub czestotliwos¢ badan Wykonawcy sg niezgodne z niniejszg ST — koszty tych badan w catosci ponosi
Wykonawca,

® stniejg jakiekolwiek watpliwosci co do jako$ci robdt lub rzetelnosci badarn Wykonawcy — koszty tych badan ponosi
Wykonawca tylko w razie stwierdzenia usterek.

W przypadku stwierdzenia usterek Kierownik Projektu ustali zakres wykonania robét poprawkowych albo poleci powtérzenie
robot wg zasad okreslonych w niniejszej ST. Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wilasny koszt w terminie
ustalonym z Kierownikiem Projektu. Odbioér koncowy dokonywany jest po catkowitym zakonczeniu robdt na podstawie
wynikéw pomiarow i badan jakosciowych.

9. Podstawa ptatnosci

9.1. Ogdlne zasady dotyczgce podstawy ptatnosci robot
Ogolne wymagania dotyczace podstawy ptatnosci rob6t podano ST DM-00.00. ,Wymagania ogolne” punkt 9.

Cena wykonania 1 m2 robot zwigzanych z korytowaniem i profilowaniem podtoza obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,

- zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na srodki transportowe i odwiezienie na
- odkfad lub nasyp,

- profilowanie dna koryta lub podtoza,

- zageszczenie,

- utrzymanie koryta lub podioza,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
- technicznej.

10. Przepisy zwigzane

1. PN-87/S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podziat, nazwy i okreslenia
2. PN-88/B—04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu
3. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
4. BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobieranie prébek gruntéow do celéw drogowych
i lotniskowych.
5. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i fata.
6. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.
7. PN-EN 1097-6:2022-07 Badania mechanicznych i fizycznych wifasciwosci kruszyw -- Cze$¢ 6:

Oznaczanie gestosci ziarn i nasigkliwosci
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D.01.05. WARSTWA ODSACZAJACA
1. WSTEP

1.1.Nazwa zadania
Przebudowa nawierzchni z odwodnieniem i oswietleniem na dziatkach nr 2374/15; 2374/44; 723/4 w Ciechocinku.

1.2. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét przy wykonaniu
warstwy odcinajgcej z piasku pod nawierzchnie drogowe.

1.3. Zakres stosowania SST
SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad wykonania warstwy odsaczajacej z piasku.

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi
w SST DM-00.00. ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczgce robét podano w SST DM-00.00. ,Wymagania ogoélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materiatow
Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST DM-00.00. ,Wymagania ogdélne”
pkt 2.

2.2. Rodzaj materiatu
Materiatem stosowanym do wykonania warstwy odcinajacej jest piasek.

2.3. Wymagania dla kruszywa
Piasek do wykonania warstwy odcinajgcej powinien spetnia¢ warunki:
a) szczelnosci, okreslony zaleznoscig: Dys/dgs < 5, gdzie:
D+s — wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarn warstwy odsgczajgcej lub odcinajace;j,
dss — wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% ziarn gruntu podtoza.
b) zageszczalnosci, okreslony zaleznoscig: U = deo/d1o > 5, gdzie:
U — wskaznik réznoziarnistosci,
dso — Wymiar sita, przez ktére przechodzi 60% kruszywa tworzgcego warstwe,
d1o — wymiar sita, przez ktére przechodzi 10% kruszywa tworzgcego warstwe.
Piasek stosowany do wykonywania warstwy odcinajgcej powinien spetnia¢c wymagania normy PN-B-11113 dla gatunku
1i2.

2.4. Skladowanie materiatéw

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy odcinajgcej nie jest wbudowane bezposrednio po dostarczeniu
na budowe i zachodzi potrzeba jego okresowego sktadowania, to Wykonawca robét powinien zabezpieczy¢ kruszywo przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi. Podtoze w miejscu sktadowania powinno by¢ réwne,
utwardzone i dobrze odwodnione.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w SST DM-00.00. ,Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania warstwy odcinajacej

Roboty zwigzane z wykonaniem warstwy odcinajgcej zostang wykonane przy zastosowaniu natepujgcego sprzetu:
— réwniarka lub szablon ciggniony,

—  walec wibracyjny,

—  plyty wibracyjne lub ubijaki mechaniczne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SST DM-00.00. ,Wymagania ogdlne” pkt 4.
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4.2. Transport kruszywa
Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajgcych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST DM-00.00. ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podioza

Podioze gruntowe powinno spetni¢ wymagania okreslone w SST D-01.04 ,Koryto oraz profilowanie i zageszczanie podtoza”.
Warstwa odcinajgca powinna by¢ wytyczona w sposdb umozliwiajgcy wykonanie jej zgodnie z dokumentacjg projektows,
z tolerancjami okreslonymi w niniejszej specyfikac;ji.

5.3. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa

Piasek powinien by¢ rozktadany w warstwie o wymaganej grubosci, z zachowaniem spadkow i rzednych wysokosciowych
podanych w dokumentacji projektowej. Grubos¢ roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna byé¢ taka, aby po jej
zageszczeniu osiggnieto grubosé projektowana.

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy nalezy przystapi¢ do jej zageszczania.

Zageszczanie nalezy rozpoczyna¢ od dolnej krawedzi i przesuwaé pasami podtuznymi czesciowo naktadajgcymi sie,
w kierunku jej gérnej krawedzi. Nieréwnosci lub zagtebienia powstate w czasie zageszczania powinny byé wyréwnywane na
biezgco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usuniecie materiatu, az do otrzymania réwnej powierzchni.
Zageszczanie nalezy kontynuowaé do osiggniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od 1,0 wedtug normailnej proby
Proctora, przeprowadzonej wedtug PN-B-04481. Wskaznik zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.
Wilgotnos¢ piasku podczas zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od
—20% do +10% jej wartosci. W przypadku gdy wilgotno$¢ kruszywa jest wyzsza od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy
osuszy¢ przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku gdy wilgotnosé kruszywa jest nizsza od wilgotnosci optymalne;j,
kruszywo nalezy zwilzy¢ okreslong iloscig wody i rownomiernie wymieszac.

5.4. Utrzymanie warstwy odcinajacej
Warstwa odcinajgca po wykonaniu, a przed utozeniem kolejnej warstwy powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie. Koszt
napraw wyniktych z niewtasciwego utrzymania warstwy obcigza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w SST DM-00.00. ,Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do roboét

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robét
i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi. Badania te powinny obejmowac wszystkie wiasciwosci kruszywa okreslone
wp. 2.3.

6.3. Badania w czasie robot

Nieréwnosci podtuzne oraz poprzeczne warstwy nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg zgodnie z normg BN-68/8931-04.
Nieréwnosci nie mogg przekracza¢ 20 mm. Badania nalezy prowadzi¢ co 20 m na kazdym pasie ruchu.

Spadki poprzeczne warstwy powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa z tolerancjg + 0,5%.

Rzedne wysokosciowe warstwy nie powinny réznic¢ sie od rzednych projektowanych o wiecej niz +1 cm i —2 cm.

Grubos¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okreslong w dokumentacji projektowej z tolerancjg +1 cm, —2 cm.

Wskaznik zageszczenia warstwy odcinajgcej, okreslony wg BN-77/8931-12 nie powinien by¢ mniejszy od 1. Zageszczenie
nalezy bada¢ przynajmniej w dwoch punktach na kazdej dziatce robocze;.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zageszczania nalezy bada¢ wediug PN-B-06714-17. Wilgotnos¢ kruszywa powinna byc¢
réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od —20% do +10%.

Badania, co do ktérych nie wskazano czestotliwosci wykonywania, nalezy prowadzi¢ co najmniej w dwoch punktach na
kazdej dziennej dziatce roboczej.

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi miejscami

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujg wieksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w punkcie 6.3 powinny
by¢ naprawione przez spulchnienie na gteboko$¢ warstwy, wyrdwnanie i powtérne zageszczenie. Dodanie nowego
materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostki obmiarowe dla wykonanych robét nalezy przyjmowac na podstawie przedmiaru robot.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST DM-00.00. ,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w SST DM-00.00. ,Wymagania ogéine” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Ptatnos¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostki obmiarowej wg pkt 7.
Cena 1 m2 wykonania warstwy odcinajgcej z piasku obejmuje:

prace pomiarowe,

roztozenie na uprzednio przygotowanym podtozu warstwy piasku o grubosci okreslonej w dokumentacji projektowe;j
i specyfikacji technicznej,

wyréwnanie utozonej warstwy do wymaganego profilu,

zageszczenie wyprofilowanej warstwy,

przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej,

utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

abrwb=

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i fatg
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D.01.06. PODBUDOWA TYMCZASOWA Z MIESZANKI NIEZWIAZANEJ (ODZYSK PO ROZEBRANEJ NAWIERZCHNI
Z KRUSZYWA LAMANEGO) STABILIZOWANEJ MECHANICZNIE

1. WSTEP
1.1 Nazwa zadania
Przebudowa nawierzchni z odwodnieniem i o$wietleniem na dziatkach nr 2374/15; 2374/44; 723/4 w Ciechocinku.
1.2 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét zwigzanych
z wykonaniem podbudowy tymczasowej z mieszanki niezwigzanej stabilizowanej mechanicznie .

1.3 Zakres stosowania ST

Niniejsza Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.4 Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem podbudowy
z mieszanki niezwigzanej o uziarnieniu 0/45 mm stabilizowanej mechanicznie i obejmuja:

* wykonanie podbudowy zasadniczej - warstwa grubosci 20cm — (Droga Gminna ),

* wykonanie podbudowy zasadniczej - warstwa grubosci 15cm

1.5 Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajgcy na odpowiednim zageszczeniu w optymalnej
wilgotnosci kruszywa o wiasciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Podbudowa z mieszanki kruszyw niezwigzanych - jedna lub wiecej warstw zageszczonej mieszanki, ktéra stanowi
warstwe nosng nawierzchni drogowe;j.

1.4.3. Mieszanka niezwigzana — ziarnisty materiat, zazwyczaj o okreslonym sktadzie ziarnowym (od d=0 do D), ktory jest
stosowany do wykonania ulepszonego podtoza gruntowego oraz warstw konstrukcji nawierzchni drég.

1.4.4. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w ST DM-00.00. ,Wymagania ogdine”

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST DM-00.00. ,Wymagania ogdlne”
Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako$é ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektowa, ST
i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

2.1 0Ogédlne wymagania dotyczgce materiatow

Ogodlne wymagania dotyczgce materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST DM-00.00. ,Wymagania ogdlne”.
2.2 Wiasciwosci kruszywa

Materiatem do wykonania warstwy z mieszanki niezwigzanej bedzie z odzyskanego kruszywa tamanego, uzyskanego

w wyniku przekruszenia surowca skalnego litego lub kruszywo naturalne kruszone, uzyskane w wyniku przekruszenia
kamieni narzutowych i otoczakéw (o wielkosci powyzej 63mm).Ostatecznym kryterium oceny kruszywa i mieszanki jest
spetnienie wymagan Tablicy 1 i 2 niniejszej SST odpowiednio, zgodnie z przeznaczeniem Do wykonania warstwy

z mieszanki niezwigzanej nalezy stosowac¢ kruszywa zgodnie z normg PN-EN 13242 oraz WT 4 Za kruszywo przydatne
uznaé nalezy kruszywo spetniajgce wymagania podane w tablicy 1.

Tablica 1. Wymagania dla kruszyw przeznaczonych do warstwy z mieszanki niezwigzanej

Wymagania wobec kruszywa do mieszanek
niezwigzanych przeznaczonych do zastosowania w
Rozdziat w warstwie Odniesienie do
normie PN- | Wiasciwosc podbudowy zasadniczej nawierzchni drogi PN-EN
EN 13242 13242:2004
KR1 KR3
41-42 Frakcje/zestaw sit # 0,063; 0,5; 1; 2; 4; 5,6; 8; 11,2; 16; 22,4; 31,5; 45; 63190 | Tabl. 1
(zestaw podstawowy plus zestaw 1)
Wszystkie frakcje dozwolone
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4.31

Uziarnienie wg PN-EN 933-1

Gc80/20,
Gr80,
Ga75

Tabl. 2

43.2

Ogodlne granice i tolerancje
uziarnienia kruszywa grubego
na sitach posrednich wg PN-
EN 933-1

GTc20/15

Tabl. 3

433

Tolerancje typowego
uziarnienia kruszywa
drobnego i kruszywa o ciggtym
uziarnieniu wg PN-EN 933-1

GT#10,
GTa20

Tabl. 4

44

Ksztalt kruszywa grubego wg
PN-EN 933-4

- maksymalne
wskaznika ptaskosci

wartosci

Flso

Tabl. 5

lub
- maksymalne
wskaznika ksztattu

wartosci

Slss

Tabl. 6

4.5

Kategorie procentowych
zawartosci ziaren o powierz.
przekrusz. lub tamanych oraz
ziaren catkowicie
zaokraglonych w  kruszywie
grubym wg PN-EN 933-5

CNR

Tabl. 7

4.6

Zawarto$¢ pytow wg PN-EN
933-1
— w Kkruszywie grubym®)

fDekIarowane

Tabl. 8

— w kruszywie drobnym *)

fDekIarowane

Tabl. 8

4.7

Jakosc¢ pytow

Wartos$¢ niezbadana na pojedynczych frakcjach, a tylko w
wymagan p.2.2-2.4 - WT-4

mieszankach wg

5.2

Odporno$¢ na rozdrabnianie
kruszywa grubego wg PN-EN
1097-2, kategoria nie wyzsza
niz

LAso LAs™*)

Tabl. 9

53

Odporno$¢ na Scieranie wg
PN-EN 1097-1

MpeDeklarowana

Tabl. 11

54

Gestos¢ wg PN-EN 1097-6
rozdziat 7,8 lub 9

Deklarowana

5.5

Nasigkliwo$¢ wg PN-EN 1097-
6 rozdziat 7,8 lub 9 (w
zaleznosci od frakgji)

Wenm NR
WA24 2****)

6.2

Siarczany rozpuszczalne w
kwasie wg PN-EN 1744-1

ASkr

Tabl. 12

6.3

Catkowita zawartos$¢ siarki wg
PN-EN 1744-1

SNR

Tabl. 13

6.4.2.1

Stato$¢ objetosciowa zuzla
stalowniczego wg PN-EN
1744-1 rozdziat 19.3

Vs

Tabl. 14

6.4.2.2

Rozpad krzemianowy w zuzlu
wielkopiecowym kawatkowym
wg PN-EN 1744-1 rozdziat
19.1

Brak rozpadu

6.4.2.3

Rozpad zelazowy w zuzlu
wielkopiecowym kawatkowym
wg PN-EN 1744-1 rozdziat
19.2

Brak rozpadu

6.4.3

Sktadniki  rozpuszczalne w
wodzie wg PN-EN 1744-3

Brak substancji szkodliwych dla $rodowiska

odrebnych przepisow

wg

6.4.4

Zanieczyszczenia

Brak ciat obcych takich jak; drewno, szkio i plastik
mogacych pogorszy¢ wyréb kohcowy

7.2

Zgorzel stoneczna bazaltu wg
PN-EN 1367-3, wg PN-EN
1097-2

SBia

7.3.3

Mrozoodporno$é na kruszywie
frakcji 8/16 wg PN-EN 1367-1

— skaty magmowe i przeobrazone: F4
— skaty osadowe: F10

— kruszywa z recyklingu: F10

(F25™)

Tabl. 18

Zatgcznik C

Sktad materiatowy

Deklarowany

Zatacznik C

Istotne cechy $rodowiskowe

Wiekszo$¢ substanciji niebezpiecznych okreslonych w
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pkt. C.3.4 dyrektywie Rady 76/769/EWG zazwyczaj nie wystepuje w
zrodtach kruszywa pochodzenia mineralnego. Jednak w
odniesieniu do kruszyw sztucznych i odpadowych nalezy
bada¢ czy zawarto$¢ substancji niebezpiecznych nie
przekracza warto$ci dopuszczalnych wg odrebnych
przepiséw

*) taczna zawartos$¢ pytdw w mieszance powinna sie miesci¢ w polu wyznaczonym przez krzywe graniczne

**) fgczna pod warunkiem, gdy zawarto$¢ w mieszance nie przekracza 50% m/m

****) w przypadku, gdy wymaganie nie jest spetnione nalezy sprawdzi¢ mrozoodpornos¢

2. 3 Uziarnienie kruszywa ( bez okreslenia)
2.4. Woda

Nalezy stosowac¢ wode wg PN-EN 1008-1.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST DM-00.00. ,Wymagania ogdine”.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujagcy do wykonania warstw z mieszanek niezwigzanych stabilizowanych mechanicznie powinien

wykazac sie mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujgce wode. Mieszarki powinny zapewnié
wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymaline;j,

b) rowniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

c) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania. W miejscach trudno dostepnych
powinny by¢ stosowane zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

Stosowany przez Wykonawce sprzet powinien by¢ sprawny technicznie i zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczgce transportu
Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w ST DM-00.00. ,Wymagania ogodlne”.

4.2. Transport materiatow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajgcych je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Wskazany jest transport samowytadowczy (samochody, ciggniki z przyczepami). Przy ruchu po drogach
publicznych pojazd musi spetniaé wymagania dotyczace przepisdéw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych
obcigzen na osie i innych parametréow technicznych.

Transport pozostatych materiatdw powinien odbywac¢ sie zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST DM-00.00. ,Wymagania ogolne”.

5.2. Przygotowanie podfoza

Podbudowa musi by¢ wytyczona w sposéb umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z Dokumentacjg Projektowg i wedtug
zalecen Inzyniera.
Paliki lub szpilki do kontroli uksztattowania podbudowy muszg by¢é wczeéniej przygotowane, odpowiednio
zamocowane i utrzymywane w czasie robot przez Wykonawce.
Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robdt
w odstepach nie wigekszych niz co 10 m.

5.3. Przygotowanie mieszanki

Wykonawca na podstawie badan laboratoryjnych przygotowuje recepture na wytworzenie mieszanki. Receptura obejmowac
bedzie ustalenie mieszanych frakcji kruszywa oraz wilgotnoS¢ optymalng dla mieszanych sktadnikoéw. Sporzgdzona
receptura musi uzyskac akceptacje Inzyniera.

5.4. Przygotowanie mieszanki na warstwe podbudowy

Wytworzenie mieszanki polega¢ bedzie na wymieszaniu odpowiednich frakcji kruszywa (przewidzianych recepturg)
z dodaniem wody, celem uzyskania wilgotnosci optymalnej dla wytworzonej mieszanki.

Potrzebng ilos¢ wody dla mieszanki ustala sie laboratoryjnie z uwzglednieniem wilgotnosci naturalnej kruszywa.
Nawilzanie mieszanki powinno nastepowac stopniowo w ilosci nie wiekszej niz 10 I/m® do czasu uzyskania w mieszance
wilgotno$ci optymalnej okreslonej laboratoryjnie.
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Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposéb, aby
nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.5. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna grubos¢ po
zageszczeniu byta zgodna z Dokumentacjg Projektows.

Grubosé pojedynczo uktadanej warstwy nie moze przekraczaé 20 cm po zageszczeniu.

Warstwy o grubosci wiekszej niz 20cm nalezy wykonaé w dwéch warstwach.

Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w sposéb zapewniajgcy osiggniecie wymaganych spadkéw i rzednych
wysokosciowych.

Bezposrednio po wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy przystgpi¢é do jej zageszczenia przez watowanie.
Podbudowe nalezy zageszcza¢ walcami ogumionymi, walcami wibracyjnymi i gtadkimi. Zageszczanie powinno postepowac
stopniowo od krawedzi do $rodka podbudowy przy przekroju daszkowym jezdni oraz od dolnej do goérnej krawedzi
podbudowy przy przekroju o spadku jednostronnym. Jakiekolwiek nierownosci lub zagiebienia powstate w czasie
zageszczania powinny byé wyréwnane przez spulchnianie warstwy kruszywa i dodanie lub usuniecie materiatu az do
otrzymania rownej powierzchni. W miejscach niedostepnych dla walcéw podbudowa powinna by¢ zageszczona
zageszczarkami ptytowymi, matymi walcami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi. W pierwszej fazie zageszczania
nalezy stosowac sprzet Izejszy, a w kohcowej sprzet ciezszy.

Zageszczenie nalezy prowadzi¢ do osiggniecia wskaznika zageszczenia podbudowy nie mniejszego niz Is = 1,00
wedtug normalnej préby Proctora lub wskaznika odksztatcenia lo <2,2wg metody VSS

Wilgotno$¢é mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiadaé wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug
préby Proctora. Material nadmiernie nawilgocony, powinien zostaé osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli
wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna byé zwilzona okreslong
iloscig wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej
0 10% jej wartosci, mieszanke nalezy osuszyc.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli
Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgodg Inzyniera, gotowa podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowigzany
naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych z niewtasciwego
utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST DM-00.00. ,Wymagania ogoélne”

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robot
i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materiatéw. Badania te powinny obejmowaé wszystkie
wiasciwosci okreslone w pkt 2 niniejszej ST.

6.3. Badania w czasie roboét
6.3.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Tablica 5. Czestotliwos¢ ora zakres badan przy budowie warstw z mieszanek niezwigzanych stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwos¢ badan

Lp. | Wyszczegolnienie badan Minimalna liczba badan na dziennej Maksymalna powierzchnia .podbzudowy
dziatce roboczej przypadajgca na jedno badanie (m?)
1 Uziarnienie mieszanki 2 1000
2 Wilgotno$é mieszanki co 100 m jezdni
3 Zageszczenie warstwy 10 prébek na 10000 m?
4 Badtart;ie1 wiasciwosci  kruszywa | dia kazdej partii kruszywa i przy kazdej zmianie kruszywa
wg tab.

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probki nalezy pobiera¢ w sposob losowy,
z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan powinny by¢ na biezgco przekazywane Inzynierowi.

6.3.3. Wilgotno$¢ mieszanki

Wilgotno$¢é mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-EN
13286-2 w granicach podanych w tablicy 4.

6.3.4. Zageszczenie warstwy

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywac sie az do osiggniecia wymaganego wskaznika odksztatcenia.
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Kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych stosujgc ptyte @30cm. Wynik modutu nalezy
oblicza¢ w zakresie obcigzen jednostkowych 0,25 — 0,35MPa i przyrostu odksztatcenia odpowiadajgcemu temu zakresowi
obcigzen jednostkowych doprowadzajgc obcigzenie koncowe do 0,45MPa. Badanie i obliczenia nalezy przeprowadzi¢
wedtug B-64 8931-02

Moduty odksztatcenia oblicza sie z nastepujgcych wzoréw:

A
E=2p  p="P2p
As As,

gdzie:
E; - modut pierwotny odksztatcenia [MPal],
E - modut wtérny odksztatcenia [MPa],
Ap - réznica naciskow w pierwszym cyklu obcigzania [MPa],
Ap> - réznica naciskow w drugim cyklu obcigzania [MPa],
As - przyrost osiadan odpowiadajgcy réznicy naciskéw Ap [mm],
As; - przyrost osiadan odpowiadajgcy réznicy naciskdw Ap, [mm],
D - $rednica ptyty [mm] (D = 300 mm).

Zageszczenie mieszanki niezwigzanej stabilizowanej mechanicznie nalezy uzna¢ za prawidtowe, gdy stosunek
wtérnego modutu E; do pierwotnego modutu odksztatcenia E; jest nie wiekszy od 2,2 dla kazdej warstwy.

6.3.5. Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowac ocene wszystkich wtasciwosci okreslonych w pkt 2.2 + 2.4
Prébki do badan petnych powinny byé pobierane przez Wykonawce w sposéb losowy w obecno$ci Inzyniera.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano w tablicy 6.

Tablica 6. Czestotliwos$¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej warstwy z mieszanki niezwigzanej

Lp Wys.zcz’egc')lnienie badan i | Minimalna czestotliwo$¢ pomiaréow
pomiaréw
1 | Szerokos¢ podbudowy 10 razy na 1 km
2 | Réwnosé podtuzna w sposob ciggly planografem albo co 20 m tatg na kazdym pasie ruchu
3 | Réwnos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne® 10 razy na 1 km
5 | Rzedne wysokosciowe co 20 m, a n odcinkach krzywoliniowych co 10m
6 | Uksztattowanie osi w planie® co 100 m
7 | Grubos¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na 500 m? , 2
badania co 100 m jezdni

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m?

8 | Nosnosé i zageszczenie
podbudowy:

- modut odksztatcenia

- wskaznik odksztatcenia

co najmniej w dwoch przekrojach na kazde 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach gtdwnych tukow
poziomych.

6.4.2. Szerokos¢

Szeroko$¢ podbudowy nie moze réznié sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraweznikow szerokos¢ podbudowy powinna by¢ wieksza od szerokosci warstwy wyzej lezacej o co
najmniej 25cm lub o warto$¢ wskazang w Dokumentac;ji Projektowe;.

6.4.3. Rownos¢

Do oceny rownosci podiuznej podbudowy nalezy stosowa¢ metode réwnowazng uzyciu faty i klina z wykorzystaniem
planografu. Stosowanie faty i klina dopuszcza sie do oceny rownosci podtuznej tam gdzie nie mozna wykorzysta¢ metody
z uzyciem planografu.

Pomiar réwnosci planografem wykonaé zgodnie z BN-68/8931-04 .

Do oceny réwnosci poprzecznej podbudowy nalezy stosowa¢ metode réownowazng uzyciu taty i klina. Stosowanie faty i klina
dopuszcza sie do oceny réwnosci poprzecznej tam gdzie nie mozna wykorzysta¢ metody réwnowazne;.
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Nieréwnosci podbudowy zaréwno podtuzne jak i poprzeczne nie mogg przekracza¢ 10 mm.

6.4.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa, z tolerancjg £ 0,5 %.
6.4.5. Rzedne wysokosciowe

Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczac -1cm, +Ocm.

6.4.6. Uksztattowanie osi warstwy

Os$ w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz +5cm.
6.4.7. Grubos¢ warstwy

Grubos¢ nie moze sie rézni¢ od grubosci projektowanej o wiecej niz +10 %.

6.4.8. No$nos¢ warstwy

Modut odksztatcenia wg PN-S-02205 powinien byé zgodny z podanym w tablicy 7

Tablica 7. Cechy warstwy dotyczgce zageszczenia i nosnosci

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa 2 kruszywa o Wskaznik Minimalny modut odksztatcenia mierzony ptytg o $rednicy 30 cm
Lp. wskazniku  Wno$ nie . .
o oo zageszczenia Is nie | MPa
mniejszym niz % e - — - ——
mniejszy niz; od pierwszego obcigzenia E; od drugiego obciagzenia E,
2 80 1,00 80 140
3 60 1,00 60 120

6.5. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewtasciwe cechy geometryczne warstwy

Wszystkie powierzchnie warstwy, ktére wykazujg wigksze odchylenia od okreslonych w punkcie 6.4 powinny byé
naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do gtebokosci co najmniej 10 cm, wyrdwnane i powtérnie zageszczone.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroko$é warstwy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wiecej niz 5 cm i nie zapewnia podparcia
warstwom wyzej lezgcym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt poszerzy¢é podbudowe przez spulchnienie warstwy na
petng grubos¢ do potowy szerokosci pasa ruchu, dotozenie materiatu i powtérne zageszczenie.

6.5.2. Niewtasciwa grubos¢ warstwy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe. Powierzchnie powinny
by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednig gteboko$¢, zgodnie z decyzjg Inzyniera,
uzupetnione nowym materiatem o odpowiednich wtasciwosciach, wyréwnane i ponownie zageszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tych robét nastgpi ponowny pomiar i ocena grubosci
warstwy, wedtug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewtasciwa no$nosc¢

Jezeli no$nos¢ warstwy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty niezbedne do zapewnienia
wymaganej nosnosci, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robdét poniesie Wykonawca tylko wtedy, gdy zanizenie nosnosci warstwy wynikio
z niewtasciwego wykonania robét przez Wykonawce.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robé6t podano w ST DM-00.00. ,Wymagania ogdéine”.
Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonanej warstwy z mieszanki niezwigzanej stabilizowanej
mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST DM-00.00. ,Wymagania ogdlne”.

Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie wyniki pomiaréw i biezacej kontroli materiatéw i Robot.

Roboty uznaje sie za zgodne z Dokumentacjg Projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy pfatnosci
Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w ST DM-00.00. ,Wymagania ogdine”.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? wykonania podbudowy z mieszanki kruszyw niezwigzanych obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie prowadzonych robot,

dowdz sprzetu,

sprawdzenie i ewentualng naprawe podtoza,

koszty badan kruszywa i opracowania recepty na wykonanie mieszanki z kruszywa,

przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,

wykonanie odcinka prébnego,

roztozenie mieszanki (jedna lub dwie warstwy), wyprofilowanie i zaggszczenie mieszanki,

przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w ST w tym dodatkowo zleconych przez Inzyniera,
pielegnacja i utrzymanie podbudowy w czasie robot,

uporzgdkowanie miejsca prowadzonych robot,

koszty zwigzane z utrzymaniem czystosci na przylegajacych drogach,

odwéz sprzetu.

wykonanie innych czynnosci niezbednych do realizacji Robét objetych niniejszg STWIORB i zgodnych
z Dokumentacjg Projektowg i STWIORB.

710. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

PN-EN 933-1 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw - Czes$¢ 1: Oznaczanie skiadu ziarnowego -
Metoda przesiewania

PN-EN 933-3 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw - Czes¢ 3: Oznaczanie ksztattu ziarn za pomocag
wskaznika ptaskosci

PN-EN 933-4 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw. Oznaczanie ksztattu ziaren

PN-EN 933-5 Badania geometrycznych wiasciwo$ci kruszyw. Oznaczanie procentowej zawartos$ci ziaren
o powierzchniach powstatych w wyniku przekruszenia lub famania kruszyw grubych

PN-EN 933-9 Badania geometrycznych witasciwosci kruszyw. Ocena zawartosci drobnych czgstek. Badania
btekitem metylenowym

PN-EN 1097-5  Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw - Czesé 5: Oznaczanie zawartoSci
wody przez suszenie w suszarce z wentylacjg

PN-EN 1097-6 Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw - Czes$¢ 6: Oznaczanie gestosci ziarn
i nasigkliwosci

PN-EN 1367-1 Badania wiasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikéw atmosferycznych -
Czes¢ 1: Oznaczanie mrozoodpornosci

PN-EN 1744-1  Badania chemicznych wtasciwosci kruszyw - Cze$¢ 1: Analiza Chemiczna

PN-EN 1744-1  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki metodg bromowg

PN-EN 1097-2 Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw - Czes¢ 2: Metody oznaczania
odpornosci na rozdrabnianie

PN-EN 13242  Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materiatdw stosowanych w obiektach
budowlanych i budownictwie drogowym

PN-EN 13285  Mieszanki niezwigzane. Wymagania

PN-EN 13286-2 Metody okreslania gestosci i zawartosci wody. Zageszczanie metodg Proctora.

PN-EN 1008-1  Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tatg

BN-68/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i podioza przez
obcigzenie ptyta.

WT-4 2010 Mieszanki niezwigzane dla drog krajowych. Wymagania techniczne
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

D.01.07 ULEPSZONE PODLOZE Z CHUDEGO BETONU

1. WSTEP

11 Nazwa zadania
Przebudowa nawierzchni z odwodnieniem i oswietleniem na dziatkach nr 2374/15; 2374/44; 723/4 w Ciechocinku.

1.2 Przedmiot specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych (SST)
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét zwigzanych
z wykonaniem ulepszonego podtoza dla podbudowy z chudego betonu.

1.3 Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji zamoéwienia wedtug punktu 1.2.
1.4  Zakres roboét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t przy wykonaniu warstwy podifoza z chudego
betonu, i obejmuja:

1.4.1 warstwe 15cm z chudego betonu na podstawie norm:
*  PN-EN 14227-13:2006 Mieszanki betonowe
oraz z uwzglednieniem dokumentéw technicznych:
» KTKNPP 2014 Katalog Typowych Konstrukcji Nawierzchni Podatnych i Potsztywnych, Zatgcznik do zarzgdzenia
nr 31 Generalnego Dyrektora Drég Krajowych i Autostrad z dnia 16.06.2014 r.
+ KTKNS 2014 Katalog Typowych Konstrukcji Nawierzchni Sztywnych, Zatgcznik do zarzadzenia nr 30
Generalnego Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad z dnia 16.06.2014 r.

1.5 Okreslenia podstawowe

1.51 Uwagi ogdine

W niniejszej specyfikacji obowigzujg okreslenia podstawowe zgodnie ze STWIORB DM-00.00. ,Wymagania ogolne” oraz
stosuje sie terminy i definicje oraz symbole i skroty zgodnie z zapisami w normach:

- PN-EN 197-1:2012,

- PN-EN 459-1:2012,

- serii PN-EN 14227 jak w punkcie 1.3,

- PN-EN 14227-4:2013-10,

- PN-EN ISO 14688-1:2006/A1:2014-02,

- PN-EN ISO 14688-2:2006/A1:2014-02.

oraz dokumentach technicznych:
- KTKNPP 2014,
- KTKNS 2014.

Dodatkowo wprowadzono na potrzeby niniejszej specyfikacji modyfikacje nazewnictwa wzgledem polskojezycznych tytutow
norm serii PN-EN 14227, w tym rowniez nazewnictwa w KTKNPP 2014 i KTKNS 2014, ktére powoduje niejednoznacznosé
w niniejszych opisach. Tytut norm ,mieszanki betonowe” jako globalne okreslenie technologii z uzyciem spoiw wigzacych i
twardniejgcych obejmuje technologie zwigzania kruszywa i cementu z dodatkami.

1.5.2  Konstrukcja nawierzchni
Zespot odpowiednio dobranych warstw, ktérego celem jest roztozenie naprezen od kot pojazdéow na podioze gruntowe
nawierzchni oraz zapewnienie bezpieczenstwa i komfortu jazdy pojazdéw. Konstrukcja nawierzchni spoczywa na poditozu
gruntowym lub na warstwie ulepszonego podtoza. Okreslenia ,konstrukcja nawierzchni” i ,nawierzchnia” sg réwnoznaczne i
mogg by¢ stosowane wymiennie.

1.5.3  Grunt

Ziarnisty materiat naturalny, sztuczny lub z recyklingu lub ich mieszanina.

Grunt do stabilizacji moze by¢ w wykopie (przede wszystkim rodzimy, ale tez dowieziony np. z powodu wymiany
gruntu) lub w nasypie.

1.5.4  Warstwa ulepszonego podtoza
Wierzchnia warstwa podtoza gruntowego nawierzchni ulepszona w celu:
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a) zwiekszenia nosnosci gruntu w czasie budowy i eksploatacji nawierzchni,

b) ochrony gruntu przed deformacjami (koleinami) i uszkodzeniami powodowanymi przez ciezkie pojazdy i maszyny
robocze w czasie budowy nawierzchni,

c) polepszenia warunkéw do wiasciwego wbudowania i zageszczenia wyzej lezgcych warstw konstrukcji nawierzchni,
d) ochrony gruntu przed bezposrednim wptywem warunkéw atmosferycznych (przede wszystkim opadow deszczu) w
czasie budowy nawierzchni,

e) zwiekszenia odpornosci nawierzchni na powstawanie wysadzin.

1.5.5 Spoiwo

- cement

Moga by¢ réowniez cementy wedtug dokumentéw technicznych: europejskiej aprobaty lub oceny technicznej lub krajowej
aprobaty technicznej, w ktérych powinny byé zawarte informacje o celu, warunkach i zakresie stosowania spoiw.

1.5.6  Stabilizacja podtoza

Technologia wykonywania warstwy , obejmujgca elementy i etapy:

- przygotowanie mieszanki,

- wymieszanie mieszanki o ustalonej wilgotnoéci ze spoiwem i ewentualnie dodatkami,
- uformowanie warstwy,

- zageszczenie warstwy,

- pielegnacja warstwy.

1.5.7  Spoiwo drogowe

Spoiwo hydrauliczne do wykonywania warstw konstrukcji nawierzchni i ulepszonego podioza, wytwarzane w zaktadzie
produkcyjnym i dostarczane jako gotowy do uzycia wyrdb budowlany o przewidzianym przez producenta celu i warunkach
stosowania.

1.5.8  Referencyjny okres pielegnac;ji
Czas, przez ktéry nalezy pielegnowacC probki do oznaczenia wiasciwosci mechanicznych, wobec ktdrych okreslono
wymagania w niniejszej specyfikacji.

1.5.9 Referencyjny warunek zageszczenia
Sposdb oznaczania zageszczenia warstwy, do ktérego okreslono wymagania w niniejszej specyfikacji.

1.6 Ogodlne wymagania dotyczace robét
Ogdlne wymagania dotyczgce robét podano w STWIORB DM-00.00. ,Wymagania ogdine”.

1.7 Wspolny Stownik Zamoéwien (CPV)
Kody grup, klas i kategorii robét wg CPV dotyczacych przedmiotu zaméwienia podano w STWIORB DM-00.00. ,Wymagania
ogolne”.

2. MATERIALY

21 Materiaty sktadowe

211 Wymagania ogdlne

Wymagania ogoélne dotyczgce stosowania materiatéw, ich pozyskiwania, sktadowania i transportu podano w STWiORB DM-
00.00. ,Wymagania ogdlne”. Zaleca sig, aby wobec dodatkéw, innych sktadnikéw nie bedacych wyrobem budowlanym lub
mieszanek zawierajgcych kruszywo niestabilne objeto$ciowo, udzielona byta rekomendacja techniczna Instytutu Techniki
Budowlanej lub Instytutu Badawczego Drég i Mostéw. W wypadku uzycia spoiwa wedtug europejskiej aprobaty lub oceny
technicznej lub krajowej aprobaty technicznej dopuszcza sie stosowanie materiatéw sktadowych przewidzianych w tych
dokumentach, innych niz w niniejszej specyfikacji.

2.1.2  Spoiwo drogowe
Spoiwo drogowe powinno by¢ zgodne z normg PN-EN 13282-1:2013-07 lub dokumentem technicznym: europejska
aprobatg lub oceng techniczng lub krajowg aprobatg techniczna.

21.3 Inne sktadniki spoiwa betonowego
Do polepszania i regulacji wigzania i procesu twardnienia moga by¢ uzyte dodatki zgodnie z normami serii PN-EN 14227.

214 Woda

Woda nie powinna zawiera¢ sktadnikow wptywajgcych szkodliwie na efekt twardnienia i pogarszajgcych wiasnosci
mieszanki zwigzanej spoiwem hydraulicznym. Bez badan laboratoryjnych mozna stosowaé wodociggowg wode pitng oraz
wode zgodng z normg PN-EN 1008:2004.
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2.2.2  Projektowanie sktadu

2.2.2.1 Uwagi ogolne

Projektowanie sktadu gruntu stabilizowanego spoiwem hydraulicznym powinno odby¢ sie jako procedura laboratoryjna i/lub
na podstawie prob terenowych.

Okreslona ilos¢ spoiwa cementowego, wody i ewentualnych dodatkdw, powinna zapewni¢ wiasciwe zageszczenie

i uzyskanie oczekiwanych wiasciwosci mechanicznych .

Nalezy deklarowaé sktad spoiwa poprzez podanie:

- danych o sktadnikach,

- procentowego udziatu sktadnikédw w stosunku do catkowitej masy w stanie suchym,

- uziarnienia i gestosci objetosciowej w stanie suchym,

- sposobu i czasu pielegnowania probek,

- klasyfikacji na podstawie wytrzymatosci na sciskanie Rc lub wskaznika nosnosci CBR,
- odpornosci na dziatanie wody.

2.2.3  Zawarto$¢ wody

Zawartos¢ wody w gruncie stabilizowanym spoiwem hydraulicznym powinna byé okreslona na podstawie procedury
projektowej zgodnie z p. 2.2.2. Zawartos¢ wody powinna by¢ tak dobrana, aby mozliwe byto wiasciwe zageszczenie gruntu
stabilizowanego spoiwem hydraulicznym w miejscu wbudowania oraz aby uzyskac jego zadane wiasciwosci oraz warstwy
z niego wykonane;j.

2.24  Warunki przygotowania i pielegnacji probek do oznaczania wytrzymatosci na Sciskanie Rc

Do oznaczania wifadciwosci gruntu stabilizowanego spoiwem hydraulicznym nalezy wykonywac probki zgodnie
z zatozeniami w p. 2.2.2.

Probki nalezy przechowywac w temperaturze pokojowej (+20 +2)°C.

W celu zabezpieczenia przed wysychaniem, probki nalezy przechowywaé w komorze o wilgotnosci wzglednej réwnej lub
wigkszej niz 95% lub w wilgotnym piasku przez:

- 14 dni w wypadku referencyjnego okresu pielegnacji 28 dni,

- 28 dni w wypadku referencyjnego okresu pielegnacji 42 dni,

- 76 dni w wypadku referencyjnego okresu pielegnaciji 90 dni.

- w wypadku spoiwa wedtug europejskiej aprobaty lub oceny technicznej lub krajowej aprobaty technicznej liczbe dni
okreslong w takim dokumencie.

Nastepnie nalezy zanurzy¢ probki na kolejne 14 dni do wody o temperaturze pokojowej. Prébki powinny by¢ nasycane pod
ci$nieniem normalnym i przy catkowitym zanurzeniu w wodzie. W wypadku stosowania pielegnacji w krétszym okresie, np. 7
lub 14 dni, probki nalezy przechowywaé przez taki okres (np. 7 lub14 dni) w komorze o wilgotnosci wzglednej rownej lub
wiekszej niz 95%, po czym prébki nalezy nasyci¢ wodg w komorze prozniowej przy obnizonym cienieniu do 10 hPa w ciggu
1 godziny i przez dalsze 2 godziny po wyréwnaniu cisnienia w komorze prézniowej do ci$nienia atmosferycznego
przechowywac w wodzie.

2.2.5 Badanie wytrzymatosci na $ciskanie
Badanie wytrzymatosci na Sciskanie nalezy oznaczaé¢ wedtug normy PN-EN 13286-41:2005 na probkach przygotowanych
zgodnie z p. 2.2.5.

Wytrzymato$¢ na Sciskanie nalezy oznacza¢ na co najmniej 3 probkach i oblicza¢ jako $rednig arytmetyczng. Wynik badania
réznigcy sie od sredniej o wiecej niz 20% nalezy odrzuci¢, a jako miarodajng warto$¢ wytrzymatosci na sciskanie Rc nalezy
przyja¢ srednig arytmetyczng obliczong z pozostatych wynikow. Wynik sredni Rc przedstawia sie z doktadnoscig 0,1 MPa.

3. SPRZET

3.1 Uwagi ogdlne

Wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB DM-00.00. ,Wymagania ogodlne”. Sprzet do wykonania warstwy
powinien by¢ dobrany przez wykonawce tak, aby uzyskac jako$¢ zgodnie z wymaganiami projektowymi i harmonogramem
budowanej konstrukgiji.

Nalezy stosowac sprzet oraz wyposazenie:

- walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statyczne do zageszczania,

- zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne Ilub mate walce wibracyjne do zageszczania w miejscach
trudnodostepnych,

- urzgdzenia, materiaty, wyposazenie do pielegnacji wykonanej warstwy.

4. TRANSPORT

Wymagania dotyczace transportu podano w STWiIORB DM-00.00. ,Wymagania ogéine”.

Transport powinien odbywac¢ sie w sposéb uniemozliwiajgcy zanieczyszczenie transportowanych materiatow, w tym
opadami atmosferycznymi, oraz drég publicznych tymi materiatami. Pojazdy z wyciekami cieczy technicznych majg byé
wycofane przez wykonawce. Mieszanka z wytworni powinna by¢ dostarczana na miejsce wbudowania samochodami z
plandeka, w takim czasie, aby mozliwe byto wbudowanie i zageszczenie tego materiatu przed rozpoczeciem procesu
wigzania spoiwa.
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5. WYKONANIE ROBOT

51 Ogolne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB DM-00.00. ,Wymagania ogdine”.

5.2 Warunki przystagpienia do robot

Warstwa z ,chudego betonu” nie moze by¢ wykonywana podczas opadéw deszczu lub gdy podtoze jest zamarzniete.

Nie nalezy rozpoczyna¢ wbudowywania, jezeli prognozy meteorologiczne wskazujg na mozliwy spadek temperatury ponizej
+5°C w czasie uktadania oraz ponizej 0°C w czasie najblizszych 7 dni.

53 Przygotowanie podioza
Podtoze, na ktorym bedzie uktadany ,chudy beton”, musi by¢é zageszczone oraz wyprofilowane wedlug dokumentacji
projektowej i parametrow podanych w p. 6.3.

5.4 Wykonanie warstwy

5.4.1 Uwagi ogdine

Zawarto$¢ wody w gruncie stabilizowanym spoiwem powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej okreslonej w recepcie
laboratoryjnej z tolerancjg +20% jej wartosci. Po wyprofilowaniu warstwy nalezy natychmiast przystapi¢ do jej zageszczania.

55 Grunt stabilizowany spoiwem z wytwaérni

W wypadku produkcji w wytworni grunt stabilizowany spoiwem powinien by¢ uktadany uktadarka lub réwniarkg. Grubos¢
uktadanej warstwy powinna by¢ taka, aby zapewni¢ uzyskanie wymaganej grubosci warstwy po zageszczeniu. Przed
zageszczeniem warstwa powinna by¢ wyprofilowana do wymaganych rzednych, spadkéw podtuznych i poprzecznych.
W wypadku uzycia rowniarek do uktadania nalezy stosowa¢ prowadnice w celu uzyskania odpowiedniej rownosci profilu
warstwy. Mozna odstgpi¢ od stosowania prowadnic w wypadku zastosowania innych technologii gwarantujgcych
odpowiednig réwnos¢ warstwy, po uzyskaniu zgody inzyniera budowy.

5.6 Grubos¢ warstwy

Maksymalna grubos$¢ zageszczonej warstwy ze spoiwa wykonanej w jednym cyklu technologicznym nie moze przekraczac
30 cm. Jezeli projektowana grubos¢ warstwy jest wieksza od maksymalnej grubosci, to nalezy jg wykonywaé w kilku
warstwach w kolejnych cyklach technologicznych.

Minimalna grubos$¢ warstwy nie powinna by¢é mniejsza od 15 cm.

Kazda wykonana warstwa musi odpowiada¢ wymaganiom, powinna by¢ wyprofilowana i zageszczona zgodnie
z wymaganiami. Wszelkie odstepstwa od wymagan niniejszego punktu podlegajg uzgodnieniu z inzynierem budowy i po ich
wykonaniu muszg byé zgodne z pozostatymi wymogami niniejszej specyfikaciji.

5.7 Zageszczanie

Zageszczanie warstwy nalezy prowadzi¢ sprzetem gwarantujgcym uzyskanie wymaganych parametréw projektowych.
Szczegodlng uwage nalezy skierowaé na dobdr sprzetu zageszczajgcego i metody zageszczania w celu zapewnienia
mozliwie réwnomiernego zageszczenia na petnej grubosci warstwy. Zaleca sie przeprowadzenie doboru technik
zageszczania na odcinku prébnym, zwtaszcza gdy wykonawca nie ma duzego doswiadczenia w stosowaniu przewidzianych
sktadnikdw. Powierzchnia zageszczonej warstwy powinna mie¢ prawidtowy profil i jednolity wyglad. Szczegélng uwage
nalezy poswieci¢ zageszczeniu w obszarze i sgsiedztwie spoin roboczych podtuznych i poprzecznych oraz wszelkich
urzgdzen obcych. Wszelkie miejsca luzne, rozsegregowane, spekane podczas zageszczania lub w inny sposéb wadliwe,
muszg by¢ naprawione przez zerwanie uktadanej warstwy na peing jej grubos¢, wbudowanie nowej mieszanki
o odpowiednim sktadzie i ponowne zageszczenie. Roboty te sg wykonywane na koszt wykonawcy.

Zageszczanie nalezy kontynuowac do osiggniecia warunkéw okreslonych w p. 6.4.3.

5.8 Spoiny robocze

5.8.1 Spoina robocza podtuzna

Zaleca sie wykonywanie warstwy na catej szerokosci konstrukcji, bez uktadania warstwy sgsiadujgcymi pasami, w celu
unikania podtuznej spoiny robocze;.

W wypadku uktadania warstwy pasami przed wykonaniem kolejnego pasa nalezy pionowg krawedz wykonanego wczesniej
pasa zwilzy¢ woda.

W wypadku uktadania warstwy pasami sposobem bez prowadnic nalezy niezwitocznie po zageszczeniu obcig¢ pionowg
krawedz utozonego pasa. Od obcinania pionowej krawedzi w wykonanej warstwie mozna odstgpi¢ wowczas, gdy czas
pomiedzy zakonczeniem zageszczania jednego pasa a rozpoczeciem wbudowania sasiedniego pasa nie przekracza
1 godziny.

Spoiny robocze podtuzne w warstwie nizszej i wyzszej powinny by¢ przesuniete wzgledem siebie o co najmniej 0,3 m.

5.8.2  Spoiny robocze poprzeczne

W zbiezny sposob do warunkéw dotyczgcych spoin roboczych podtuznych nalezy postepowac z poprzeczng spoing roboczg
na potgczeniu dziatek roboczych.

Spoiny robocze poprzeczne w warstwie nizszej i wyzszej powinny by¢ przesuniete wzgledem siebie o co najmniej 1 m.
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59 Pielegnacja warstwy

W celu osiggniecia parametrow projektowych warstwy, do pielegnacji Swiezo utozonego i zageszczonego gruntu
stabilizowanego spoiwem hydraulicznym nalezy stosowac zabiegi zmniejszajgce parowanie wody lub uzupetniajgce
wilgotno$¢ warstwy, np.:

- preparaty powtokowe, folie z tworzyw sztucznych itp.,

- przykrycie kolejng warstwg technologiczng; materiat taki nalezy utozy¢ metoda od czota za pomocg spycharek lub
réwniarek i powinno byé pozostawione bez zageszczenia na okres co najmniej 3 dni, lub

- inne zabiegi zapewniajgce skuteczng pielegnacje.

Zabiegi nalezy rozpoczaé w ciggu 1,5 godziny od chwili zakohczenia zageszczania.

Wykorzystane materiaty oraz sposdb pielegnaciji powinny by¢ zaakceptowane przez inzyniera budowy.

5.10 Utrzymanie warstwy

Wykonawca ponosi wylgczng odpowiedzialnos¢ za stan utozonej warstwy do chwili zakrycia jej nastepng warstwa. Wszelkie
koszty zwigzane z utrzymaniem utozonej warstwy, badz ewentualnego odtworzenia stanu z powodu uszkodzen
(np. z powodu czynnikéw atmosferycznych, ruchu pojazdéw technologicznych) itp., obcigzajg wykonawce, chyba ze byly
podjete inne decyzje w uzgodnieniu z inwestorem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot

Ogodlne zasady kontroli jako$ci rob6t podano w STWIORB DM-00.00. ,Wymagania ogdlne”.

Przed przystapieniem do robot wykonawca powinien sprawdzi¢ dane w dokumentach przewozowych sktadnikdw do
stabilizacji gruntu metodg mieszania ,na miejscu” lub gruntu stabilizowanego spoiwem . Wyniki badan nalezy oceniaé
z uwzglednieniem statystycznego poziomu ufnosci 95%.

6.2 Czynnosci przed przystgpieniem do robét

Wykonawca musi przedstawic¢ inzynierowi budowy do akceptacji niezbedne dokumenty wymagane przepisami dotyczace
wszystkich materiatéw, ktére bedg uzyte do wykonania warstwy. Inzynier budowy moze zazadaé przedstawienia
poszczegdlnych materiatdow do akceptacji. Inzynier budowy moze zgdaé ewentualnych dodatkowych badan na koszt wtasny.
Akceptacja materiatdw powinna nastgpi¢ w terminie nie dtuzszym niz 2 tygodnie. Dopuszcza sie dtuzszy termin do
1 miesigca w wypadku koniecznosci przeprowadzenia ewentualnych dodatkowych badan na zgdanie inzyniera budowy.

6.3 Ocena podtoza

Przed rozpoczeciem wykonania warstwy wykonawca zobowigzany jest do sprawdzenia warunkéw dotyczacych podtoza.
Podtoze powinno by¢ w stanie zageszczenia:

- o wskazniku zageszczenia IS = 0,97,0znaczanego metodg bezposrednig wg BN-77/8931-12, lub

- zgodnie z wymaganiami okreslonymi w dokumentacji projektowej.

6.4 Badania w czasie robot
6.4.1 Zakres i czestos¢ badan
W czasie wykonywania warstwy wykonawca zobowigzany jest do kontroli jako$ci materiatu i prowadzonych rob6t w zakresie
€O najmniej podanym w tablicy 2.

Tablica 2 Minimalny zakres i czesto$¢ badan gruntu stabilizowanego spoiwem hydraulicznym lub wapnem i wykonanego
Z niego warstwy

Czestos¢ badan

Lp. |Wyszczegdlnienie badan Minimalna liczba badan na Maksymalna . pOW|erz_chn|a
. C o - warstwy przypadajgca na jedno
dziennej dziatce roboczej .
badanie
1 Uziarnienie 1 3000 m?
2 |Wilgotnosé 2 1500 m?
Wytrzymato$¢ na Sciskanie R. gruntu
3 |zwigzanego spoiwem hydraulicznym|3 probki 3000 m?
lub wapnem *

Wskaznik nosnosci CBR  gruntu
5 |ulepszonego spoiwem hydraulicznym|przy projektowaniu i w wypadkach watpliwych

lub wapnem
6 |Zageszczenie warstwy 1 3000 m?
7 [Nosnos¢ warstwy 1 3000 m?

*

- Czesto$¢ dotyczy kazdej z wytrzymatosci na Sciskanie z uwagi na okres pielegnowania probek,
uzgodnionych z inzynierem budowy i wynikajacych z wymagan niniejszej specyfikacji, np. wymagane po 28
lub 42 dniach, przyspieszone po 7 lub 14 dniach, wydtuzone po 90 dniach.

6.4.2  Oznaczanie uziarnienia i wilgotnosci

Prébki do pojedynczego oznaczenia uziarnienia i wilgotnosci nalezy pobiera¢ w trzech réznych miejscach po szerokosci
i dlugosci odcinka dziennej dziatki roboczej warstwy przed jej zageszczeniem. Miejsca poboru prébek powinny by¢ ustalone
wspolnie przez inzyniera budowy i wykonawce na planie wykonywanego odcinka.

Oznaczanie uziarnienia na sicie 63 mm nalezy wykona¢ wedtug PKN-CEN ISO/TS 17892-4:2009 (zgodnie z p. 2.1.12).
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Oznaczanie wilgotnosci nalezy wykona¢ wedlug PKN-CEN ISO/TS 17892-1:2009.

Za zgodg inzyniera budowy dopuszcza sie alternatywne metody oznaczania lub oceny wilgotno$ci, w tym czesto$¢ badan,
np. metody nieinwazyjne do oznaczania gestosci i wilgotnosci, na podstawie skorelowanej zaleznosci z metodami
normowymi.

6.4.3  Ocena zaggszczenia i noSnosci warstwy

Zageszczenie S$wiezej warstwy, przed zwigzaniem, nalezy oceniaé wedlug jednego z referencyjnych warunkow
zageszczenia:

a) wskaznika zageszczenia IS = 0,98, oznaczanego metodg bezposrednig wg BN-77/8931-12, lub

b) wskaznika odksztatcenia 10 < 2,5, oznaczanego wg PN-S-02205:1998, Zatacznik B,w zakresie obcigzenia
jednostkowego od 0,15 MPa do 0,25 MPa i przy maksymalnym obcigzeniu 0,35 MPa, stosujgc réwnanie 1 do oznaczania
modutéw odksztatcenia pierwotnegoE1 i wtérnegoE2:

Roéwnanie 1

w ktorym:

Ap - réznica obcigzenia jednostkowego z zakresu 0,15 — 0,25 MPa, MPa

As - przyrost osiadania odpowiadajgcy Ap, mm

D - $rednica ptyty badawczej, mm.

Nosnos¢ warstwy, jako badanie referencyjne, nalezy wyraza¢ modutem odksztatcenia wtérnego E2 zgodnie z pp. b).
Nosnos¢ musi spetnia¢ wymagania okreslone w dokumentacji projektowej. Za zgodg inzyniera budowy dopuszcza sie
alternatywne metody oznaczania lub oceny zageszczenia i nosnosci warstwy, w tym czestos¢ badan, np. wykorzystanie
ptyty dynamicznejna podstawie skorelowanej zaleznosci z referencyjnym warunkiem zageszczenia.

6.5 Wymagania dotyczace wtasciwosci geometrycznych warstwy

Po wykonaniu warstwy wykonawca zobowigzany jest do skontrolowania jednolitosci wygladu jej powierzchni oraz oceni¢
wiasciwosci geometryczne warstwy zgodnie z zakresem, czestoscig i dopuszczalng tolerancjg wartosci projektowych
podanymi w tablicy 3.

Tablica 3. Minimalny zakres i czesto$¢ pomiarow wiasciwosci geometrycznych wykonanej warstwy wraz z dopuszczalnymi
tolerancjami

Lp. |Badanie lub pomiar warstwy Minimalna czestos¢ badan i pomiaréw Dopuszgzalna
tolerancja
1 Szerokos¢ 10 razy na 1 km (co ok. 100 m) +51 grﬁm
W sposéb ciagly planografem lub 5 razy na
2 Réwnosé podtuzna * 100 m (co ok. 20 m) fatg 4-metrowg na kazdym|+30 mm
pasie ruchu
3 Réwnos$é poprzeczna * 10 razy na 1 km (co ok. 100 m) fata +30 mm
4 Spadek poprzeczny 10 razy na 1 km (co ok. 100 m) +1,0%
co 100 m w 3 punktach przekroju +2
- N . o . cm,
5 Rzedna wysokosciowa poprzecznego: w osi i przy krawedziach 3em
warstwy
Uksztattowanie osi w planie: *
6 - autostrad i drég ekspresowych co 100 m 6 cm
- pozostatych drég co 100 m +10 cm
7 Grubosé w 2 punkt_ach_ na dziennej dziatce roboczej|+10%,
oraz co najmniej 1 raz na 3000 m? -15%
* - W wypadku kilkuwarstwowego wykonania warstwy wymaganie dotyczy ostatniej wierzchniej warstwy
Uwagi:
- oznaczanie rownosci planografem i tatg 4-metrowg nalezy przeprowadzaé wedtug normy BN-68/8931-04,
- oznaczanie grubosci mozna wykona¢ metodg niszczacg — wykonanie otworu lub metodg nieniszczgcg
radiologiczng lub na podstawie pomiaréw geodezyjnych,
- spadki, rzedne wysokosciowe i uksztattowanie w planie nalezy oznacza¢ metodami geodezyjnymi.

6.6 Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami warstwy

6.6.1 Uwagi ogdlne

Koszt wszelkich prac zwigzanych z naprawg ocenianego fragmentu wykonanej warstwy, w tym ponownych badan
i pomiaréw, ponosi wykonawca.

6.6.2  Niewtasciwe wtasciwo$ci geometryczne

Jezeli po wykonaniu badan i pomiaréw na stwardniatej warstwie stwierdzi sie odchylenia wtasciwosci geometrycznych
przekraczajgce warunki okreslone w p. 6.5 i wplynie to na niezadowalajgcg jakos¢ elementu budowli, to warstwe na
ocenianym fragmencie nalezy naprawi¢. W wypadku niedoboru grubosci i szerokosci (w tym z powodu przebiegu osi w
planie) z reguly nalezy wykona¢ wymiane ocenianego fragmentu warstwy na catej grubosci. Wymiane nalezy wykonac na
catej szerokosci warstwy jezdni lub tak, aby spoina podiuzna wymienianego fragmentu z pozostawiong warstwg byta
usytuowana:

50



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT _Ciechocinek dz. 2374/15; 2374/44; 723/4

- nie blizej niz w potowie zewnetrznego pasa ruchu mierzac od krawedzi zewnetrznej catej warstwy, oraz

- poza strefg projektowanego $ladu két, np. w potowie szerokosci pasa ruchu lub miedzy pasami o przeciwnym
zwrocie ruchu (w drogach jednojezdniowych jest to najczesciej jej 0s).

Dopuszcza sie inny rodzaj naprawy, o ile zostanie zaakceptowany przez inzyniera budowy.

6.6.3  Niewtasciwe zageszczenie oraz nosnosé
Jezeli zageszczenie lub nosnosé warstwy nie spetnig wymagan, to warstwe na ocenianym fragmencie nalezy wymienic.
Dopuszcza sie inny sposob naprawy, o ile zostanie zaakceptowany przez inzyniera budowy.

6.6.4  Niewfasciwa wytrzymatos¢ probek

Jezeli $rednia wytrzymatos¢ na sSciskanie prébek z ocenianego odcinka bedzie poza granicami okreslonymi w niniejszej
specyfikacji, to warstwe na ocenianym fragmencie nalezy wymienic.

W wypadku, gdy nie ma mozliwosci okreslenia wytrzymatosci na sciskanie wbudowanego materiatu lub otrzymane wyniki
budzag watpliwosci to inzynier budowy moze dopusci¢ ocene poprawnosci wykonania warstwy wytgcznie na podstawie jej
nosnosci. W takim wypadku nalezy wykona¢ oznaczenie nosnosci, zgodnie z p. 6.4.3, warstwy po minimum 7 dniach po jej
zageszczeniu, i powinny by¢ spetnione kryteria zaleznie od kategorii ruchu:

a) KR1:

- modut odksztatcenia pierwotnego E1 =40 MPa,

- modut odksztatcenia wtérnegoE2 = 80 MPa,

b) KR3

- modut odksztatcenia pierwotnego E1 = 25 MPa,

- modut odksztatcenia wtérnegoE2 = 50 MPa,

niezaleznie od uzyskanego w takim badaniu wskaZnika odksztatcenia 10.

Nie dopuszcza sie w niniejszym wypadku oznaczania nos$nosci warstwy innymi metodami, np. pomiaru pod dziataniem
dynamicznym.

7. OBMIAR ROBOT
Zasady obmiaru robét podano w STWiIORB DM-00.00. ,Wymagania ogdlne”.
Jednostkg obmiarowg warstwy jest m? (metr kwadratowy) powierzchni warstwy o okreslonej grubosci.

8. ODBIOR ROBOT

Zasady odbioru robét podano w STWIORB DM-00.00. ,Wymagania ogoline”.

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg projektowg, STWIORB i wymaganiami inzyniera budowy, jezeli wszystkie
badania i pomiary, z zachowaniem dopuszczalnych tolerancji wg p. 6, daty wyniki pozytywne lub zakwalifikowano warstwe
za poprawng.

9.PODSTAWA PLATNOSCI
9.1 Ogolne ustalenia dotyczagce podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w STWiIORB DM-00.00. ,Wymagania ogdine”.

9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? warstwy obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- opracowanie recepty,

- badania materiatéw,

- sprawdzenie podtoza

- zakup, w tym koszt transportu, materiatow,

- przygotowanie mieszanki,

- transport materiatéw na miejsce wbudowania,

- dostarczenie, ustawienie, rozebranie i odwiezienie prowadnic oraz innych elementéw i urzadzen pomocniczych,
- roztozenie i zageszczenie mieszanki,

- pielegnacja wykonanej warstwy,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych niniejszg specyfikacja,

- utrzymanie jakosci warstwy do czasu przekazania do wbudowania nastepnej warstwy,
- uporzadkowanie miejsc prowadzonych robaét,

- koszty za zajecie terenu podczas wykonywania robot,

- inne czynnosci zwigzane bezposrednio z wykonaniem warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tatg

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia mieszanek cementowych

PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badanie probek

PKN-CEN ISO/TS 17892-12:2009 Badania geotechniczne - Badania laboratoryjne mieszanek cementowych -
Czes¢ 12: Oznaczanie granic Atterberga

bl
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10.

1.

12.

13.

14.

15.
16.

17.
18.
19.
20.

21.

PKN-CEN ISO/TS 17892-4:2009 Badania geotechniczne - Badania laboratoryjne mieszanek - Czes¢ 4:
Oznaczanie sktadu granulometrycznego

PKN-CEN ISO/TS 17892-1:2009 Badania geotechniczne - Badania laboratoryjne mieszanek- Czes$¢ 1: Oznaczanie
wilgotnosci

PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu - Specyfikacja pobierania prébek, badanie i ocena przydatnosci
wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z proceséw produkcji betonu

PN-EN 13282-1:2013-07 Hydrauliczne spoiwa drogowe - Czes$¢ 1: Hydrauliczne spoiwa drogowe szybkowigzgce --
Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci

PN-EN 13286-1:2005 Mieszanki niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym - Cze$¢ 1: Laboratoryjne metody
oznaczania referencyjnej gestosci i wilgotnosci - Wprowadzenie, wymagania ogélne i pobieranie probek

[PN-EN 13286-2:2010/AC:2014-07 Mieszanki niezwigzane i zwigzane hydraulicznie - Cze$¢ 2: Metody badan
laboratoryjnych gestosci na sucho i zawartosci wody - Zageszczanie metodg Proktora

PN-EN 13286-41:2005 Mieszanki niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym - Czes$¢ 41: Metoda oznaczania
wytrzymatosci na sciskanie mieszanek zwigzanych spoiwem hydraulicznym

PN-EN 13286-47:2012 Mieszanki niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym - Cze$¢ 47: Metoda badania do
okreslenia kalifornijskiego wskaznika nosnosci, natychmiastowego wskaznika nosnosci i pecznienia liniowego
PN-EN 13286-50:2007 Mieszanki niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym - Cze$¢ 50: Metoda
sporzadzania probek zwigzanych hydraulicznie za pomocg aparatu Proctora lub zageszczania na stole
wibracyjnym

[PN-EN 14227-1:2013-10Mieszanki zwigzane spoiwem cementowym - Specyfikacje - Cze$¢ 1: Mieszanki zwigzane
cementem

PN-EN 1744-1+A1:2013-05 Badania chemicznych wtasciwosci kruszyw - Czes¢ 1: Analiza chemiczna

[PN-EN 1744-3:2004 Badania chemicznych wiasciwosci kruszyw - Czes$¢ 3: Przygotowanie wyciggdw przez
wymywanie kruszyw

[PN-EN 197-1:2012 Cement - Cze$¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczgce cementéw powszechnego
uzytku

PN-EN 450-1:2012 Popidt lotny do betonu - Czes¢ 1: Definicje, specyfikacje i kryteria zgodnosci

PN-EN 459-1:2012 Wapno budowlane - Cze$¢ 1: Definicje, wymagania i kryteria zgodno$ci

PN-EN ISO 14688-2:2006/A1:2014-02 Badania geotechniczne - Oznaczanie i klasyfikowanie gruntéw - Czes¢ 2:
Zasady klasyfikowania

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe - Roboty ziemne - Wymagania i badania

10.2. Inne dokumenty powotane

1.

2.

3.

WT-5 2010 Mieszanki zwigzane spoiwem cementowym do drég krajowych WT-5 2010. Wymagania Techniczne.
Warszawa, 2010

KTKNPP 2014 Katalog Typowych Konstrukcji Nawierzchni Podatnych i Potsztywnych, Zatgcznik do zarzgdzenia nr
31 Generalnego Dyrektora Drég Krajowych i Autostrad z dnia 16.06.2014 r.

KTKNS 2014 Katalog Typowych Konstrukcji Nawierzchni Sztywnych, Zatgcznik do zarzgdzenia nr 30 Generalnego
Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad z dnia 16.06.2014 r.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D-01.08 NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BRUKOWEJ BETONOWEJ
1. WSTEP

1.1. Nazwa zadania

Przebudowa nawierzchni z odwodnieniem i oswietleniem na dziatkach nr 2374/15; 2374/44; 723/4 w Ciechocinku.

1.2. Przedmiot specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych ST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni z kostki brukowej betonowe;j.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdét zwigzanych z wykonywaniem
nawierzchni z kostki brukowej betonowe;.
Betonowa kostka brukowa stosowana jest do uktadania nawierzchni:

—  drog i ulic lokalnego znaczenia,

- parkingéw, placow, wjazdéw do bram i garazy,

—  chodnikéw, placéw zabaw, $ciezek ogrodowych i rowerowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa - ksztattka wytwarzana z betonu metodg wibroprasowania. Produkowana jest jako ksztaitka
jednowarstwowa lub w dwoch warstwach potgczonych ze sobg trwale w fazie produkgiji.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST DM-00.00. ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w SST DM-00.00. ,Wymagania ogdéine” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Ogodlne wymagania dotyczgce materiatdéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST DM-00.00. ,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania
2.2.1. Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowej kostki brukowej w budownictwie drogowym jest posiadanie
aprobaty technicznej.

2.2.2. Wyglad zewnetrzny

Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, peknieé, plam i ubytkow.
Powierzchnia gérna kostek powinna by¢ rowna i szorstka, a krawedzie kostek rowne i proste, wklesnigcia nie powinny
przekraczac:

- 2 mm, dla kostek o grubosci < 80 mm,

- 3 mm, dla kostek o grubosci > 80 mm.

2.2.3. Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej

W kraju produkowane sg kostki o dwéch standardowych wymiarach grubosci:
— 60 mm, z zastosowaniem do nawierzchni nie przeznaczonych do ruchu samochodowego,
- 80 mm, do nawierzchni dla ruchu samochodowego.
Tolerancje wymiarowe wynosza:
- na dtugosci + 3 mm,
- na szerokosci + 3 mm,
- na grubosci + 5 mm.
Kolory kostek produkowanych aktualnie w kraju to: szary, ceglany, klinkierowy, grafitowy i brgzowy.

2.2.4. Wytrzymatos¢ na Sciskanie

Wytrzymato$c¢ na sciskanie po 28 dniach ($rednio z 6-ciu kostek) nie powinna by¢ mniejsza niz 60 MPa.
Dopuszczalna najnizsza wytrzymatos¢ pojedynczej kostki nie powinna byé mniejsza niz 50 MPa (w ocenie
statystycznej z co najmniej 10 kostek).

53



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT _Ciechocinek dz. 2374/15; 2374/44; 723/4

2.2.5. Nasigkliwos¢

Nasigkliwo$¢ kostek betonowych powinna odpowiada¢ wymaganiom normy PN-B-06250 [2] i wynosi¢ nie wiecej niz
5%.

2.2.6. Odpornos¢ na dziatanie mrozu

Odpornos¢ kostek betonowych na dziatanie mrozu powinna byé badana zgodnie z wymaganiami PN-B-06250 [2].
Odporno$c¢ na dziatanie mrozu po 50 cyklach zamrazania i odmrazania prébek jest wystarczajgca, jezeli:

- probka nie wykazuje peknieé,

- strata masy nie przekracza 5%,

—  obnizenie wytrzymatosci na sciskanie w stosunku do wytrzymatosci probek nie zamrazanych nie jest wigksze niz 20%.

2.2.7. Scieralnosé

Scieralno$¢ kostek betonowych okreélona na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1] powinna wynosié nie wigcej niz 4
mm.

2.3. Materiaty do produkcji betonowych kostek brukowych
2.3.1. Cement

Do produkcji kostki brukowej nalezy stosowaé cement portlandzki, bez dodatkéw, klasy nie nizszej niz ,32,5”. Zaleca
sie stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-19701 [4].

2.3.2. Kruszywo

Nalezy stosowac¢ kruszywa mineralne odpowiadajgce wymaganiom PN-B-06712 [3].
Uziarnienie kruszywa powinno by¢ ustalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki betonowej, przy zatozonych
parametrach wymaganych dla produkowanego wyrobu.

2.3.3. Woda

Wiasciwosci i kontrola wody stosowanej do produkcji betonowych kostek brukowych powinny odpowiadac
wymaganiom wg PN-B-32250 [5].

2.3.4. Dodatki

Do produkcji kostek brukowych stosuje sie dodatki w postaci plastyfikatorow i barwnikéw, zgodnie z receptg
laboratoryjna.

Plastyfikatory zapewniajg gotowym wyrobom wieksza wytrzymatos$¢, mniejszg nasigkliwosé i wiekszg odpornos¢ na
niskie temperatury i dziatanie soli.

Stosowane barwniki powinny zapewni¢ kostce trwate zabarwienie. Powinny to by¢ barwniki nieorganiczne.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST DM-00.00. ,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z kostki brukowej

Mate powierzchnie nawierzchni z kostki brukowej wykonuje sig recznie.

Jesli powierzchnie sg duze, a kostki brukowe majg jednolity ksztatt i kolor, mozna stosowa¢ mechaniczne urzgdzenia
uktadajgce. Urzadzenie sktada sie z wozka i chwytaka sterowanego hydraulicznie, stuzgcego do przenoszenia z palety
warstwy kostek na miejsce ich utozenia. Urzadzenie to, po skonczonym uktadaniu kostek, mozna wykorzysta¢ do
wymiatania piasku w szczeliny zamocowanymi do chwytaka szczotkami.

Do zageszczenia nawierzchni stosuje sie wibratory ptytowe z ostong z tworzywa sztucznego.

Do wyréwnania podsypki z piasku mozna stosowa¢ mechaniczne urzadzenie na rolkach, prowadzone liniami na szynie
lub kraweznikach.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SST DM-00.00. ,Wymagania ogdine” pkt 4.
4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe uktadane sg warstwowo na palecie. Po uzyskaniu wytrzymatosci
betonu min. 0,7 R, kostki przewozone sg na stanowisko, gdzie specjalne urzgdzenie pakuje je w folie i spina tasmg
stalowg, co gwarantuje transport samochodami w nienaruszonym stanie.

Kostki betonowe mozna réwniez przewozi¢ samochodami na paletach transportowych producenta.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST DM-00.00. ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Podloze

Podtoze pod utozenie nawierzchni z betonowych kostek brukowych moze stanowi¢ grunt piaszczysty - rodzimy lub
nasypowy o WP > 35 [7].

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej, to nawierzchnie z kostki brukowej przeznaczong dla ruchu
pieszego, rowerowego lub niewielkiego ruchu samochodowego, mozna wykonywa¢ bezposrednio na podtozu z gruntu
piaszczystego w uprzednio wykonanym korycie. Grunt podfoza powinien by¢ jednolity, przepuszczalny
i zabezpieczony przed skutkami przemarzania.

Podtoze gruntowe pod nawierzchnie powinno by¢ przygotowane zgodnie z wymogami okreslonymi w SST D-01.04.
,Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podioza”.

5.3. Podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania pod utozenie nawierzchni z kostki brukowej powinien by¢ zgodny
z dokumentacjg projektowa.
Podbudowe, w zaleznosci od przeznaczenia, obcigzenia ruchem i warunkéw gruntowo-wodnych, moze stanowic:

- grunt ulepszony pospoétkg, odpadami kamiennymi, zuzlem wielkopiecowym, spoiwem itp.,

- kruszywo naturalne lub famane, stabilizowane mechanicznie,

- podbudowa ttuczniowa, zwirowa lub zuzlowa,

lub inny rodzaj podbudowy okreslonej w dokumentac;ji projektowe;j.
Podbudowa powinna by¢ przygotowana zgodnie z wymaganiami okreslonymi w specyfikacjach dla odpowiedniego
rodzaju podbudowy.

5.4. Obramowanie nawierzchni

Do obramowania nawierzchni z betonowych kostek brukowych mozna stosowaé krawezniki uliczne betonowe wg BN-
80/6775-03/04 [6] lub inne typy kraweznikéw zgodne z dokumentacjg projektowg lub zaakceptowane przez Inzyniera.

5.5. Podsypka

Na podsypke nalezy stosowac¢ piasek gruby, odpowiadajgcy wymaganiom PN-B- 06712 [3].
Grubos¢ podsypki po zageszczeniu powinna zawieraé sie w granicach od 3 do 5 cm. Podsypka powinna by¢ zwilzona
wodg, zageszczona i wyprofilowana.

5.6. Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych

Z uwagi na réznorodno$¢ ksztattéw i koloréw produkowanych kostek, mozliwe jest utozenie dowolnego wzoru -
wczesniej ustalonego w dokumentacji projektowej i zaakceptowanego przez Inzyniera.

Kostke uktada sie na podsypce lub podtozu piaszczystym w taki sposéb, aby szczeliny miedzy kostkami wynosity od 2
do 3 mm. Kostke nalezy uktada¢ ok. 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety nawierzchni, gdyz w czasie wibrowania
(ubijania) podsypka ulega zageszczeniu.

Po utozeniu kostki, szczeliny nalezy wypeni¢ piaskiem, a nastepnie zamies¢ powierzchnie utozonych kostek przy
uzyciu szczotek recznych lub mechanicznych i przystgpi¢ do ubijania nawierzchni.

Do ubijania utozonej nawierzchni z kostek brukowych stosuje sie wibratory ptytowe z ostong z tworzywa sztucznego
dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni
ubijanej w kierunku $rodka i jednoczesnie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zageszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowych nie wolno uzywaé walca.

Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupetni¢ szczeliny piaskiem i zamies¢ nawierzchnie. Nawierzchnia z wypetnieniem
spoin piaskiem nie wymaga pielegnacji - moze by¢ zaraz oddana do ruchu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST DM-00.00. ,Wymagania ogéine” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystgpieniem do robot, Wykonawca powinien sprawdzié, czy producent kostek brukowych posiada atest
wyrobu wg pkt 2.2.1 niniejszej SST.

Niezaleznie od posiadanego atestu, Wykonawca powinien zgda¢ od producenta wynikow biezacych badan wyrobu na
Sciskanie. Zaleca sig, aby do badania wytrzymato$ci na Sciskanie pobiera¢ 6 probek (kostek) dziennie (przy produkcji
dziennej ok. 600 m? powierzchni kostek utozonych w nawierzchni).

Poza tym, przed przystgpieniem do robét Wykonawca sprawdza wyréb w zakresie wymagan podanych w pkt 2.2.2
i 2.2.3 i wyniki badan przedstawia Inzynierowi do akceptaciji.
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6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Sprawdzenie podioza i podbudowy

Sprawdzenie poditoza i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgodnosci z dokumentacjg projektowa i odpowiednimi
SST.

6.3.2. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkéw poprzecznych i podtuznych polega na stwierdzeniu
zgodno$ci z dokumentacjg projektowg oraz pkt 5.5 niniejszej SST.

6.3.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidtowosci wykonania nawierzchni z betonowych kostek brukowych polega na stwierdzeniu
zgodnosci wykonania z dokumentacjg projektowa oraz wymaganiami wg pkt 5.6 niniejszej SST:

- pomierzenie szerokosci spoin,

—  sprawdzenie prawidtowosci ubijania (wibrowania),

—  sprawdzenie prawidtowosci wypetnienia spoin,

—  sprawdzenie, czy przyjety desen (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni
6.4.1. Nieréwno$ci podtuzne

Nierownosci podiuzne nawierzchni mierzone fatg lub planografem zgodnie z normg BN-68/8931-04 [8] nie powinny
przekracza¢ 0,8 cm.

6.4.2. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowg z tolerancjg = 0,5%.
6.4.3. Niweleta nawierzchni
Rdznice pomigdzy rzednymi wykonanej nawierzchni i rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczac + 1 cm.
6.4.4. Szerokos¢ nawierzchni
Szerokos$¢ nawierzchni nie moze réznic sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz =5 cm.
6.4.5. Grubos¢ podsypki
Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubosci podsypki nie powinny przekraczaé + 1,0 cm.
6.5. Czestotliwosé pomiarow

Czestotliwos¢ pomiarow dla cech geometrycznych nawierzchni z kostki brukowej, wymienionych w pkt 6.4 powinna by¢
dostosowana do powierzchni wykonanych robét.
Zaleca sie, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych w pkt 6.4 byly przeprowadzone nie rzadziej niz 2 razy na
100 m? nawierzchni i w punktach charakterystycznych dla niwelety lub przekroju poprzecznego oraz wszedzie tam,
gdzie poleci Inzynier.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru roboét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST DM-00.00. ,Wymagania ogdine” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonowej kostki brukowe;.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST DM-00.00. ,Wymagania ogdine” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu podlegaja:
- przygotowanie podioza,
—  ewentualnie wykonanie podbudowy,
—  wykonanie podsypki,
—  ewentualnie wykonanie tawy pod krawezniki.
Zasady ich odbioru sg okreslone w DM-00.00. ,Wymagania ogdine”.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

9.2. Cena jednostki obmiarowej

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST DM-00.00. ,Wymagania ogélne” pkt 9.

Cena wykonania 1 m? nawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie roboét,

przygotowanie podfoza (ewentualnie podbudowy),

dostarczenie materiatow,

wykonanie podsypki,

utozenie i ubicie kostki,

wypetnienie spoin,

przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

Normy

1. PN-B-04111

2. PN-B-06250

3. PN-B-06712

4 PN-B-19701

5.  PN-B-32250

6. BN-80/6775-03/04
7. BN-68/8931-01

8. BN-68/8931-04

Materialy kamienne. Oznaczenie Scieralnosci na tarczy Boehmego

Beton zwykly

Kruszywa mineralne do betonu zwyktego

Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci

Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw

Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingéw i
torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza

Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i fata.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

D-01.10 OBRZEZA | KRAWEZNIKI BETONOWE

1. WSTEP
1.1 Nazwa zadania
Remont nawierzchni odnogi bedacej ulica Kolejowg zlokalizowana na dziatkach o nr. 222, 346/10, 346/9 w Ciechocinku.
1.2 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z
ustawieniem obrzezy i kraweznikéw betonowych

1.3 Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot przy ustawieniu obrzezy betonowych,
kraweznikéw wystajgcych i wpuszczonych i obejmuja:

® ustawienie chodnikowych obrzezy betonowych o wymiarach 30x8 cm na podsypce cementowo-piaskowej 1:4
grubosci min 3cm3cm
® kraweznikow betonowych 15x30cm na podsypce cementowo-piaskowej 1:4 grub. 3cm

® kraweznikow betonowych 15x22cm na podsypce cementowo-piaskowej 1:4 grub. 3cm

4 Okreslenia podstawowe

4.1. Obrzeza i krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajgce jednostronnie lub dwustronnie
ciggi komunikacyjne od terendw nie przeznaczonych do komunikaciji.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami

podanymi w ST DM-00.00. ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1
1

15 Wymagania ogolne

Ogolne wymagania dotyczgce robét podano w ST DM-00.00. ,Warunki ogdélne” pkt 1.5. Wykonawca robét jest odpowiedzialny
za jako$¢ wykonanych robot oraz za zgodnos¢ robdt z Dokumentacjg Projektowg, ST oraz poleceniami Kierownika Projektu.

2. Materialy

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materiatow

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw podano w ST DM-00.00. ,Wymagania ogdlne”, punkt 2.
2.2. Stosowane materiaty

Nalezy stosowac obrzeza i krawezniki betonowe zgodnie z PN-EN 1340: 2004 ,Krawezniki betonowe.
Wymagania i metody badan” o nastepujgcych parametrach:
e odporno$¢ na warunki atmosferyczne B, D
e odpornos¢ na sScieranie |,
e wytrzymatos¢ na zginanie T,
e Wyglad, tekstura i zabarwienie obrzezy betonowych powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w PN-EN 1340,
zatgcznik J
o Ksztalt i wymiary obrzezy powinny by¢ zgodne z Projektem

Dopuszczalne odchytki wymiaréw nominalnych powinny byé zgodne z wymaganiami podanymi w PN-EN 1340, zatgcznik C.
Materiatami stosowanymi rowniez s3:

— piasek do wykonania podsypki powinien spetnia¢ wymagania norm PN-EN-13285:2004, PN-EN 13242:2004 oraz WT

MNzw 2009.

— podsypka cementowo—piaskowa 1:4,

— zaprawa cementowo—piaskowa 1:2,

- woda.
Mieszanka cementu i piasku w stosunku 1:4 z piasku naturalnego spetniajgcego wymagania wg PN-EN-14227-1:2007 oraz
WT M-Zw 2009, cementu 32,5 powszechnego uzytku spetniajgcego wymagania PN-EN-197-1:1997 i wody odmiany
1 odpowiadajgcej wymaganiom PN-B-32250:1988.
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2.3. Materiaty na podsypke i do zapraw

Piasek na podsypke cementowo-piaskowg powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 12620, a do zaprawy cementowo-
piaskowej PN-EN 13139. Cement na podsypke i do zaprawy cementowo-piaskowej powinien by¢ cementem portlandzkim
klasy ,32,5”, odpowiadajgcy wymaganiom PN-EN 197-1 oraz PN-EN 197-2. Woda powinna odpowiada¢ wymaganiom normy
PN-EN 1008.

3. Sprzet

3.1. Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogdélne”, pkt 3.

3.2. Sprzet do ustawiania obrzezy

Podsypka piaskowa i cementowo-piaskowa pod obrzeza i krawezniki betonowe bedzie wykonana recznie przy uzyciu
podstawowych narzedzi budowlanych. Narzedzia brukarskie do wbudowania obrzezy betonowych.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu
Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w ST DM-00.00. ,Wymagania ogolne”, punkt 4.

4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe krawezniki i obrzeza chodnikowe mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu po osiggnieciu przez
beton wytrzymato$ci minimum 0,7 wytrzymatosci projektowanej. Obrzeza powinny by¢é zabezpieczone przed
przemieszczeniem sie i uszkodzeniami w czasie transportu.

4.3. Transport pozostatych materiatow

Transport pozostatych materiatéw podano w ST
Sprzet do transportu powinien by¢ zaakceptowany przez Kierownika Projektu.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogdlne wymagania dotyczgce wykonania robét podano w ST DM-00.00. ,Wymagania ogdlne” punkt 5.
5.2. Wykonanie taw

Koryto pod tawe nalezy wykona¢ zgodnie z PN-B-06050 ,Roboty ziemne budowlane”.
tawy wykonuje sie recznie poprzez roztozenie i zageszczenie warstwy betonu.

5.3. Wbudowanie obrzezy chodnikowych

Obrzeza chodnikowe nalezy ustawia¢ recznie bezposrednio na tawie betonowej. Szczeliny pomiedzy obrzezami powinny mie¢
szeroko$¢ do 1 cm. Nalezy je catkowicie wypetni¢ zaprawg cementowo-piaskowg. Wbudowane obrzeza nalezy obsypaé
gruntem i zagesci¢ od strony przeciwnej niz projektowany chodnik.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady dotyczgce kontroli rob6t podano w ST DM-00.00. ,Wymagania ogdlne”, punkt 6.
6.2. Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykonaé badania obrzezy
chodnikowych:

e sprawdzenie ksztattu i wymiardw,

e sprawdzenie uszkodzen,

e sprawdzenie cech fizycznych i mechanicznych wedtug punktu 2.
Wszystkie badania nalezy wykona¢ dla 3 losowo wybranych obrzezy. Badania te nalezy powtérzy¢ po kazdej zmianie zrédta
dostaw, w przypadkach gdy watpliwa jest jako$¢ dostarczanych obrzezy oraz na wniosek Inzyniera. Badania betonu i piasku
nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z normami podanymi w punkcie 2.
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6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Sprawdzenie koryta i taw

Wymiary i usytuowanie koryta nalezy sprawdza¢ co 50 m. Tolerancja dla wymiaréw koryta i taw wynosi +2 cm. Badania
betonu nalezy przeprowadzi¢ w miejscach watpliwych.

6.3.2. Badania kraweznikéw i obrzezy betonowych
Badania obrzezy nalezy wykonywac¢ zgodnie z punktem 6.1 dla 1 kraweznika i obrzeza na 300 mb.
Ustawienie obrzezy nalezy sprawdzac:

e ustawienie w planie -co 100 m,

e wysoko$¢ i rownos¢ gornej powierzchni -co 100 m,

Dopuszczalne tolerancje wbudowania obrzezy wynoszg:

®  wysokosci 1cm,
® usytuowania w planie 5 cm (bez widocznych nieréwnosci w linii prostej i zataman na tukach),
® réwnos¢ gornej powierzchni 1 cm (pod 3 metrowg fatg brukarska).

7. Obmiar i odbiér robét

7.1. Ogolne wymagania dotyczgce obmiaru robot
Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robét podano w ST DM-00.00. ,Wymagania ogolne”, punkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest 1 m (metr) ustawionego obrzeza lub kraweznika betonowego.
8. Odbidr robét

Ogodlne zasady odbioru robo6t podano w ST DM-00.00. ,Wymagania ogdine”, punkt 8.

Roboty uznaje sie za zgodne z Dokumentacjg Projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji podanych w punkcie 6 daty pozytywne
wyniki.

9. Podstawa ptatnosci

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM-00.00. ,Wymagania ogoélne”, punkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j
Cena wykonania 1 m betonowego kraweznika i obrzeza chodnikowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— zakup oraz dostarczenie materiatow,
— wykonanie koryta,
— rozscielenie i ubicie podsypki,
— ustawienie obrzeza,
— obsypanie zewnetrznej sciany obrzeza,
— wykonanie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. Przepisy zwigzane

PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane.

PN-B-06250 Beton zwykty

PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonéw i zapraw.

PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych.
PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci.
PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betondw i zapraw.

PN-PN 206-1 Beton. Czes$¢ 1 wymagania, wtasciwosci, produkcja i zgodnosé

Nooakwh=

llekro¢ w tekscie uzyta jest nie datowana norma lub dokument techniczny nalezy rozumiec¢ przez to, ze powotanie do
aktualnie obowigzujacych.

Specyfikacja na dzien dzisiejszy jest poprawna prawnie, oraz obowigzujaca.

Kazimierz Rogowski
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